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Anexa 6
FISA DISCIPLINEI
1. Date despre program
1.1 Institutia de invataimant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA
1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA SI
TEHNOLOGICA
1.3 Departamentul MECATRONICA
1.4 Domeniul de studii CALCULATOARE SI TEHNOLOGIA INFORMATIEI
1.5 Ciclul de studii LICENTA
1.6 Programul de studii/Calificarea CALCULATOARE
2. Date despre disciplina
2.1 Denumirea disciplinei Inginerie Mecanica
2.2 Titularul activitatilor de curs Conf. dr. ing. DELIMAN TITUS
2.3 Titularul activitatilor de Conf. dr. ing. DELIMAN TITUS
seminar /laborator/proiect
2.4 Anul de studiu | I | 2.5 Semestrul | II | 2.6 Tipul de VP | 2.7 Regimul disciplinei F
evaluare
) Impusa; (O) Optionald; (F) Facultativa
3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice
3.1 Numar de ore pe saptamana 3 | dincare:3.2curs |2 3.3 seminar/laborator/proiect | 0/1/0
3.4 Total ore din planul de Invatamant | 42 | din care: 3.5 curs | 28 | 3.6 seminar/laborator/proiect | 0/14/0
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 11
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 6
Pregitire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat 2
Examinari 4
Alte actiVitafi.....cooeeveereeeeriesreeeennnnn,
3.7 Total ore studiu individual | 33
3.9 Total ore pe semestru 75
3.10 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

9]

. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Sala de curs dotata cu videoproiector i calculator

5.2. de desfasurare a
seminarului/laboratorului/proiectului

6.1. Competentele specifice acumulate

Competente profesionale .

C1. Operarea cu fundamente stiintifice ingineresti si ale informaticii

Competentetransversale

CT4. Invatarea continua si adaptarea profesionala la evolutiile
tehnologice din domeniul ingineriei mecanice si al stiintei
materialelor.

6.2. Rezultatele invatarii
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Cunostinte

Studentul/absolventul descrie, identifica si sumarizeaza concepte si
metode elementare referitoare la principiile fundamentale ale
mecanicii tehnice, calculele vectoriale aplicate in analiza miscarii,
sistemele de referinta si transformarile acestora, precum si elementele
de cinematica si functionare ale transmisiilor si montajelor tehnice
utilizate 1n ingineria mecanica.

IAptitudini

Studentul/absolventul utilizeaza conceptele, modelele matematice si
instrumentele specifice mecanicii tehnice pentru analiza si
reprezentarea miscarii, determinarea parametrilor cinematici si
dinamici ai sistemelor mecanice, precum si pentru aplicarea metodelor
de calcul si masurare in studiul si proiectarea transmisiilor, ajustajelor

si ansamblurilor tehnice.

Responsabilitate si autonomie

Studentul/absolventul manifesta responsabilitate si autonomie in
aplicarea riguroasa a principiilor mecanicii i a normelor de siguranta
in activitatile tehnice, in asumarea deciziilor tehnice fundamentate
stiintific, precum si In colaborarea interdisciplinara si utilizarea
instrumentelor moderne de analiza inginereasca pentru solutionarea
problemelor specifice domeniului.

. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei

Cursul urmareste initializarea notiunilor de baza ale mecanicii tehnice
aplicate abordate prin intermediul calculului vectorial. In acest mod sunt
prezentate principiile si metodele de lucru caracteristice. Implicatiile
practice si aplicative reprezentand scopul final

7.2 Obiectivele specifice

In vederea sensibilizarii studentului in domeniul propus sunt studiate
functionarea, constructia unor transmisii mecanice fundamentale corelate
cu suportul teoretic matematic care sta la baza functionarii acestora

8. Continuturi*

8.1 Curs Metode de predare Nr. Ore /
Observatii
1. Notiuni fundamentale de calcul vectorial, elemente de baza. | Prezentarea in Powerpoint | 2 ore
1.1 Clasificari, terminologie definitii. cu ajutorul
1.2.0peratii de baza, expresiile analitice. Definirea geometrica videoproiectorului;
a vectorilor prin relatiile analitice aferente, modul, cosinusii : s 1 .
A discutii libere;
2. Definirea sistemelor de referinta triortogonale si a unor Prezentarea in Powerpoint | 2 ore
sisteme particulare. cu ajutorul
2.1. Definire operatiilor intre vectori pe sistemul de videoproiectorului; discutii
referinta considerat. libere:
2.2. Aplicatii tehnice fundamentale pentru notiunile ’
definite, torsorul unei forte
3. Elemente fundamentale ale cinematicii punctului Prezentarea in Powerpoint | 2 ore
material. 3.1.Definirea vectorului de pozitie, cu ajutorul
proprietati, relatii analirice. videoproiectorului; discutii
3.2. Determinarea matematica a vitezei libere;
instantanee a punctului material.
3.3. Relatii analitice aferente vectorului viteza
4. Aplicatii tehnice in determinarea practica a vitezei. Prezentarea in Powerpoint | 2 ore
4.1.Studiul principiului de functonare al. radarului cu ajutorul
raportat la proprietatile vectorului de pozitie, cerintele softului videoproiectorului; discutii
de asistenta. libere:
4.2 Calculul traiectoriei de migcare al unui punct material- ’
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analogie cu metordica similara al radarului in descrierea

traiectoriei

punctului urmarit

5. Analiza cinematica ale unor mecanismo fundamentale . Prezentarea in Powerpoint | 2 ore

5.1.Analiza miscarii mecanismului biela-manivela, stabilirea
armonicelor vitezei de miscare a glisierei- pistonului. Fazorii
migcarii.

5.2 Transmisia filetatd, componentele migcarii.

cu ajutorul
videoproiectorului; discutii
libere;

6. Calculul vectorului acceleratie in baza vectorului de pozitie. | Prezentarea in Powerpoint | 2 ore
6.1 Stabilire expresiei analitice si a semnificatiei cu ajutorul
geometrico-fizice a derivatei de ordinal doi a videoproiectorului; discutii
vectorului de pozitie. libete:
6.2 Aplicatii tehnice, determinarea parametrilor cinematici ’
pentru miscarile; circulara, eliptica, elicoidala.
7. Transformdri omogene intre sisteme de referinta. Prezentarea in Powerpoint | 2 ore
7.1 Definirea transformarilor directe si inverse cu ajutorul
pentru versorl, ) o videoproiectorului; discutii
7.2 Transformari analitice ale vectori de pozitie si a libere:
coordonatele unui punct material. ’
8. Forma matricei de rotatie si cazuri particulare. Prezentarea in Powerpoint | 2 ore
8.1 Ortogonalitatea matricei de rotatie proprietati, cu ajutorul
numar minim de cosinusi directori independenti. videoproiectorului; discutii
8.2 Apllicatii pentru studiul transformarilor versorilor intre libete:
sisteme plane rotite intre ele, transformarea coordonatelor si ’
motivatia
geometrica .
9. Elemente ale miscarii relative. Prezentarea in Powerpoint | 2 ore
9.1 Modelarea miscarii relative, sisteme de cu ajutorul
referintd fixe si mobile. videoproiectorului; discutii
9.2 Derivatele versirilor unui sistem mobil de libete:
referintd, relatiile Poisson si vectorul Poisson. ’
9.3 Derivata absoluta si relativa a unui vector mobil.
10. Studiul miscarii relative in cazul general. Prezentarea in Powerpoint | 2 ore
10.1 Stabilirea vectorilor de pozitie a vitezei cu ajutorul
punctului urmarit, relatii analitice. videoproiectorului; discutii
10.2 Stabilirea acceleratiei si a componetelor libere:
sale. 10.3.Acceleratia Coriolis la nivelul miscarii ’
terrestre.
11. Efectele tehnice ale acceleratiei Coriolis si implicatiile Prezentarea in Powerpoint | 2 ore
pe care le are in miscarea punctului material. cu ajutorul
11.1 Stabizarea traiectorie aparatelor aeronautice videoproiectorului; discutii
fata de deviatia Coriolis produsa de miscarea libere:
terestra. ’
11.2 Giroscopul si proprietatea fisico-mecanica de
stabilizare a traiectoriei.
12. Elemente fundamentale de cinematica a Prezentarea in Powerpoint | 2 ore
transmisiilor mecanice. cu ajutorul
12.1 Transmisii filetate, clasificari, proprietafi i videoproiectorului; discutii
utilizari. : .
12.2 Transmisii prin angrenaje evolventice. libere;
Definirea evolventei, profile de infasurare
reciprocd, rapoarte de transmisie.
12.3 Transmisii speciale utilizate In mecanica fina.
13. Elemente de baza ale montajelor tehnice. Prezentarea in Powerpoint | 2 ore

13.1 Dimensiunea nominala de calcul si efectiva
pentru un reper.
13.2 Definirea abaterii superioare §i inferioare

cu ajutorul
videoproiectorului; discutii
libere;
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13.3 Stabilirea tolerantei pentru repere de tip alezaj si

arbore, sccheme simplificate de reprezentare.

14. Criterio fundamentale de formare a ajustajelor-montaje Prezentarea in Powerpoint | 2 ore

tehnice arbore alezaj. cu ajutorul

15. Notiuni recapitulative asupra materialului parcurs. videoproiectorului;

Bibliografie

1. Ashby, M. F. (2016). Engineering Materials 1: An Introduction to Properties, Applications and

Design. Butterworth-Heinemann.

2. Callister, W. D., Jr. & Rethwisch, D. G. (2020). Fundamentals of Materials Science and

Engineering: An Integrated Approach. Wiley.

3. Bruneau, D., Domanski, J. & Vogel, F. (2018). Materials for Electrical Engineering and

Electronics. Elsevier.

4. Saket, R. K. & Sanjeevikumar, P. (2024). Reliability Analysis of Modern Power Systems. Wiley.
5. Marquez, F. P. Garcia et al. (2025). Designing Reliability and Maintainability of Energy Systems.

Elsevier.

8.2 Seminar Metode de predare Nr. Ore /
Observatii

8.3 Laborator
1. Analiza procesului cinematic de roto-translatie — cicloida. | Prezentarea cu ajutorul 2 ore
Calculu vitezei, ridicarea diagramei de variatie pentru viteza. videoproiectorului; discutii
Stabilirea distributiei vitazelor. Observatii referitoare la libere;
procesul rostogolirii plane.
2. Calculul vectorului de acceleratie pentru rostogolirea pland, | Prezentarea cu ajutorul 2 ore
ridicarea graficelor de variatie ale componentelor acceleratiei videoproiectorului; discutii
totale, concluzii. libere;
3. Determinarea prin calcul a traiectoriei unui punct fix al unui | Prezentarea cu ajutorul 2 ore
cerc rostogolitor, ridicarea diagramei care ilustreaza traiectoria videoproiectorului; discutii
punctului. Calculul lungimii traiectoriei date. libere;
4. Ridicarea graficelor de variatie ale vitezei si ale Prezentarea cu ajutorul 2 ore
acceleratiei glisierei mecanismului bield manivela. Adunarea videoproiectorului; discutii
grafica a diagramelor corespunzatoare armonicelor de ordinul libere;
intai si doi.
5. Analiza cinematica si functionald a unei transmisii surub Prezentarea cu ajutorul 2 ore
piyli;ﬁ, determinarea componentelor videoproiectorului; discutii
miscarii — consecinte. libere;
6. Miscarea relativa a punctului material — pendulul Foucault. | Prezentarea cu ajutorul 2 ore
Efectele acceleratiei Coriolis asupra miscarii in camp videoproiectorului; discutii
gravitational. libere;
7. Stabilirea prin masurare directd a dimensiunilor efective Prezentarea cu ajutorul 2 ore
pentru doua repere complementare, determinarea caracterului videoproiectorului; discutii
montajului, gasirea tolerantelor necesare pentru mentinerea libere;
tipului de ajustaj.

Bibliografie

1. Ashby, M. F. (2016). Engineering Materials 1: An Introduction to Properties, Applications and

Design. Butterworth-Heinemann.

2. Callister, W. D., Jr. & Rethwisch, D. G. (2020). Fundamentals of Materials Science and

Engineering: An Integrated Approach. Wiley.

3. Bruneau, D., Domanski, J. & Vogel, F. (2018). Materials for Electrical Engineering and

Electronics. Elsevier.

4.

Saket, R. K. & Sanjeevikumar, P. (2024). Reliability Analysis of Modern Power Systems. Wiley

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
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asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului
Continutul disciplinei corespunde cerintelor necesare insusiri conceptelor ce stau la baza proiectarii si
implementarii unui sistem tehnic.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finalda
10.4 Curs Examen scris Evaluare finald din 60%
materia de curs $i o
aplicatie practica
10.5 Seminar
10.6 Laborator Test practic Evaluare continua prin 40%
teste
10.7 Proiect

10.8 Standard minim de performanta

Abilitati (competente) dobaAndite de student: Stimularea simbiozei gindirii matematice si a modelarii
fenomenelor tehnice proprii ingineriei. Sugerarea esentei ingineriei, poate in general privind-o — stiinta
comprcormisului in tehnica.

Data completarii Semnatura titularului de curs: Semnatura titularului de laborator
05.09.2020 conf. dr. ing. Deliman TITUS
E-mail: tdeliman@uoradea.ro conf. dr. ing.Deliman TITUS

Semnatura directorului de departament
Conlf. dr. inf. Moisi Elisa
emoisi@uoradea.ro

Data avizarii in departament
24.09.2025

Data avizarii in consiliul facultatii Semnatura Decan

25.09.2025
Conf.dr.ing. Eugen GERGELY

egergely(@uoradea.ro
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