1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatdmant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

Inginerie electrica si tehnologia informatiei

1.3 Departamentul

Calculatoare si tehnologia informatiei

1.4 Domeniul de studii

Calculatoare si tehnologia informatiei

1.5 Ciclul de studii

Licenta

1.6 Programul de studii/Calificarea

Tehnologia informatiei/ inginer

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

TEORIA SISTEMELOR

2.2 Titularul activitatilor de curs

conf.dr.ing. Gianina Adela GABOR

2.3 Titularul activitatilor de
seminar /laborator/proiect

conf.dr.ing. Gianina Adela GABOR

2.4 Anul de
studiu

I

2.5 Semestrul

4 | 2.6 Tipul de VP | 2.7 Regimul disciplinei @
evaluare

(I) Impusa; (O) Optionala; (F) Facultativa

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdptdmana 3 | din care: 3.2 curs 2 | 3.3 laborator 1
3.4 Total ore din planul de Invatdmant 42 | din care: 3.5 curs 28 | 3.6 laborator 14
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 21
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 7
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 21
Tutoriat 3
Examinari 6

3.7 Total ore studiu individual 58

3.9 Total ore pe semestru 100

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

(Conditionari)

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

cursul se desfagoara fatd in fata
proiector si acces la internet in sala de curs

5.2. de desfasurare a
seminarului/laboratorului/proiectului

laboratorul se desfasoara fata in fata

prezenta obligatorie laborator 100%

sala de laborator contine calculatoare conectate in retea cu acces la
internet si la aplicatiile necesare desfasurdrii activitatilor




&
=

Competentele specifice acumulate

CP3. Solutionarea problemelor folosind instrumentele stiintei i ingineriei calculatoarelor

Competente
profesionale

Competente
transversale

6.2. Rezultatele asteptate ale invatarii

Q

= L e o . . . .

= Studentul/absolventul descrie, identifica, sumarizeaza concepte si metode elementare referitoare
é‘ la sisteme in general si modul lor de aplicare in probleme concrete.

o

O

‘g Studentul/absolventul analizeaza sistemele utilizand teoriile studiate, determinarea modelelor
"§ matematice ale sistemelor simple si complexe si a conexiunilor de sisteme in domeniul timp si in
= operational, determinarea stabilitatii controlabilitatii si observabilitétii sistemelor liniare si

% validarea rezultatelor obtinute folosind Matlab si Simulink.

Studentul/absolventul deruleaza procese din managementul proiectelor de calculatoare si
tehnologia informatiei, cu descrierea clara si concisd, verbal si in scris, a rezultatelor.

Responsabilitate
§1 autonomie

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei | Cunoasterea conceptelor sistemice fundamentale si a aplicarii lor in
domeniul automaticii (conducerii de procese) ca pargi ale unei pregatiri
ingineresti generale la un nivel care sa permitd abordarea de probleme
concrete practice, studiu individual, utilizare creativd multidisciplinara,
tehnica si stiintifica.

7.2 Obiectivele specifice = sa inteleaga conceptele fundamentale legate de sistemelor si sa
utilizeze schemele bloc abstracte atagate sistemelor

= 53 inteleagd si sd determine modelele matematice intrare-iesire
ale sistemelor liniare

= 53 inteleagd si sd determine modelele matematice intrare-stare-
iegire ale sistemelor liniare

=  sarezolve si sa determine modelele matematice ale conexiunilor
de sisteme

= 53 inteleagd si sa utilizeze metodele de rezolvare ale sistemelor
in domeniul operational

= sainteleagd si sa utilizeze algebra schemelor bloc si grafurile de
fluenta

= sainteleagd conceptul de stabilitate a sistemelor si sd determine
stabilitatea acestora utilizand teoreme si criterii specifice

= 53 inteleaga si sd determine controlabilitatea si obsevabilitatea
sistemelor liniare

= 53 inteleaga principalele structuri de reglare/control utilizate si
tipuri de regulatoare asociate

8. Continuturi

| 8.1 Curs | Metode de predare | Nr. ore /




Observatii

Sisteme dinamice definiii §i terminologie utilizatd/definire - sistem, | prelegere, dezbatere si 2
marimi de intrare, marimi de iesire, modele abstracte, orientarea | exemplificare

sistemului, subsisteme, tipuri de conexiuni de sisteme, semnae analogice

si digital, tipuri de modele matematice, identificare, realizare fizica

Structuri de sisteme de conducere / schema bloc proces condus, regim de | prelegere, dezbatere si 2
functionare, problema de conducere; structuri fundamentale de conducere | exemplificare

— structurd de conducere in circuit deschis & in circuit inchis

Modele matematice ale sistemelor / model matematic intrare-iesire (MM- | prelegere, dezbatere si 2
II) — sisteme in timp continuu, sisteme in timp discret; model matematic | exemplificare

intrare-stare-iesire (MM-ISI) — sisteme in timp continuu & timp discret

Obtinere modele matematice sisteme - prezentare principale metode de | prelegere, dezbatere si 2
obtinere e modelelor matematice ale sistemelor exemplificare

Regimuri de functionare / punct de functionare, regim static, regim | prelegere, dezbatere si 2
dinamic, regim permanent, regim tranzitoriu, regim liber, regim fortat, | exemplificare

regin normal, regim oarecare

Matrici si functii de transfer sisteme liniare / definire matrici si functii de | prelegere, dezbatere si 2
transfer; calcul matrici i functii de transfer pentru sisteme in timp | exemplificare

continuu sau timp discret date prin modele matematice in domeniul timp

Functii de transfer sisteme liniare / determinare si calculare functii de | prelegere, dezbatere si 2
transfer pentru sisteme in timp continuu utilizdnd grafuri de fluentda & | exemplificare

formula lui Mason

Modele matematice conexiuni de sisteme/ stabilire modele matematice | prelegere, dezbatere si 2
pentru posibile conexiuni de sisteme — calcul in domeniul timp si algebra | exemplificare

schemelor bloc

Sisteme liniare — liniarizare, elemente de transfer tipizate / conceptul de | prelegere, dezbatere si 2
sistem liniar; elemente de transfer neliniare - definire, operatie de | exemplificare

liniarizare; elemente de transfer tipizate

Calculul raspunsului sistemelor liniare in regim permanent i tranzitoriu prelegere, dezbatere si 2
Transformari de stare si realizari sistemice - prezentare transformari de | exemplificare

stare si realizari sistemice pe caz general cu particularizare & studiu de

caz

Stabilitatea sistemelor / conceptul de stabilitate; teorema fundamentala a | prelegere, dezbatere si 2
stabilitatii; mod de utilizare pentru determinare stabilitate sisteteme in | exemplificare

timp continuu si timp discret

Prezentarea si utilizarea principalelor criterii algebrice de stabilitate a | prelegere, dezbatere si 2
sistemelor liniare / Hurwitz-Routh, Jury exemplificare

Accesibilitatea sistemelor / Criterii de analiza a controlabilitatii sistemelor | prelegere, dezbatere si 2
si observabilitatii sistemelor liniare -Kalman, Hautus, Gilbert exemplificare

Structuri de reglare - cu marime masuratd auxiliara, cu masurarea | prelegere, dezbatere si 2
perturbatiei, si cu marime de comada auxiliara exemplificare

Principalele structuri de reglare si tipuri de regulatoare asociate - P, PI,
PD, PID

Bibliografie

Gianina Gabor, Teoria sistemelor, curs, format electronic, https://uoradea.sharepoint.com/sites/TS2025, actualizat

2024 & 2025

MATLAB & Simulink R2023b, academic use https://www.mathworks.
Richard Dorf and Robert Bishop, Modern Control Systems, eBook, Global Edition, 14th Edition, Editura

PEARSON Education Limited, 2021

com, 2023

chrome-extension://efaidnbmnnnibpcajpcglclefindmkaj/https://mrce.in/ebooks/Control-

Modern%20Control%20Systems%2014th%20Ed.pdf

Norman S. Nise, Control Systems Engineering, eBook, 8th Edition, Editura John Wiley and Sons, ISBN - 978-1-

119-47422-7,2019

Steven A. Frank, Control Theory Tutorial, Basic Concepts Illlustrated by Software Examples, Springer Brief in

Applied Sciences and Technology, ISBN - 978-3-319-91706-1, 2010

Dragomir T.L., Elemente de teoria sistemelor, colectia Automatica, Editura Politehnica Timigoara, 2004
Voicu M. , Introducere in automatica (ed.1l), Editura Polirom, Iasi, 2002

Levine W.S., Control System Fundamentals, CRC Press, 2000

Astrom K.J., Wittenmark B., Computer Controlled Systems, Prentice Hall, 1997

Dorf R., Modern Control Systems, Adison Reading, 1989

8.2 Laborator

Metode de predare

Nr. ore /
Observatii




PEARSON Education Limited, 2021

https://uoradea.sharepoint.com/sites/TS2025, actualizat 2024 & 2025
MATLAB & Simulink R2023b, academic use, https://www.mathworks.com, 2023
Richard Dorf and Robert Bishop, Modern Control Systems, eBook, Global Edition, 14th Edition, Editura

chrome-extension://efaidnbmnnnibpcajpcglclefindmkaj/https://mrce.in/ebooks/Control-

Modern%20Control%20Systems%2014th%20Ed.pdf

119-47422-7,2019

Sisteme - concepte fundamentale/ prezentarea conceptelor fundamentale | exemple rezolvate & 2
legate de sisteme, schemele bloc abstracte atasate sistemelor fizice probleme propuse
Modele matematice intrare-iesire (MM-II) sisteme liniare / identificarea si | exemple rezolvate & 2
determinarea modelelor MM-II pentru diverse sisteme liniare probleme propuse
Modele matematice intrare-stare-iesire (MM-ISI) sisteme liniare / | exemple rezolvate & 2
identificare & determinare modele MM-ISI pentru diverse sisteme liniare | probleme propuse
Conexiuni de sisteme -/ studierea diverselor conexiuni de sisteme utilizate | exemple rezolvate & 2
- serie, derivatie cu reactie probleme propuse
Rezolvarea sistemelor in operational - determinarea functiilor de transfer
ale sistemelor in domeniul operational
Algebra schemelor bloc & determinarea functiilor de transfer a sistemelor | exemple rezolvate & 2
complexe probleme propuse
Utilizarea formulei lui Mason pentru calculul functiilor de transfer a
sistemelor
Studierea stabilitatii sistemelor liniare - obtinerea polinomului exemple rezolvate & 2
caracteristic & utilizarea criteriului radacinilor pentru determinare probleme propuse
stabilitate sisteme, utilizare criterii de stabilitate Hurwitz - Routh, Jury
Studierea controlabilitatii si observabilitatii sistemelor liniare — exemple rezolvate & 2
determinare matrice de controlabilitate si matrice observabilitate si probleme propuse
aplicare criteriu Kalman, Hautus, Gilbert
Bibliografie

Gianina Gabor, Teoria sistemelor, indrumator de laborator, format electronic,

Norman S. Nise, Control Systems Engineering, eBook, 8th Edition, Editura John Wiley and Sons, ISBN - 978-1-

Steven A. Frank, Control Theory Tutorial, Basic Concepts lllustrated by Software Examples, Springer Brief in
Applied Sciences and Technology, ISBN - 978-3-319-91706-1, 2010
Dragomir T.L., Elemente de teoria sistemelor, colectia Automatica, Editura Politehnica Timisoara, 2004

Dale S., Negrau M., Teoria sistemelor liniare-indrumator de laborator, Editura Universitatii din Oradea, 2002
Preitl St., Elemente de teoria sistemelor si reglaj automat, Editura Politehnica Timisoara, 1996

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,

asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= prin insusirea conceptelor teoretico-metodologice si abordarea aspectelor practice incluse in disciplina
Teoria sistemelor, studentii dobandesc un bagaj de cunostinte consistent, in concordantd cu

competentele cerute

= cursul existd In programa de studii a universitatilor si facultatilor de profil din Roméania
= continutul cursului este apreciat de companiile care au ca angajati absolventi ai acestui curs

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

nota finala

10.3 Pondere din

10.4 Curs Nota 5 - raspuns la fiecare

subiect si obtinerea a 1-2

puncte din punctajul maxim

Nota 10 - raspuns corect si
punctaj maxim la fiecare
subiect

scris /testare cunostinte
teoretice si aplicative
(S13/14)

60 %

(media aritmetica a
notelor obtinute pentru
partea teoretica su cea

aplicativa

10.6 Laborator

Nota 5 - rezolvare corecta a
50 % din aplicatii si raspuns

oral / verificare




corect la minim 1-2 intrebari

Nota 10 - rezolvare corecta a
tutoror aplicatiilor si raspuns
corect la toate intrebarile

modalitatea de rezolvare
aplicatii si Intrebari
referitoare la modul de
rezolvare

40%

10.8 Standard minim de performanta

Nota scris minim 5 si nota oral minim 5

Data completarii Titular curs
4.09.2025

conf.dr.ing. Gianina Adela GABOR

gianina(@uoradea.ro

Data avizarii in departament

Data avizarii in consiliul facultatii

Titular laborator

Director departament

conf.dr.ing. Gianina Adela GABOR
gianina(@uoradea.ro

Conf.univ.dr.inf.ElisaValentina MOISI

emoisi(@uoradea.ro

Semnatura Decan,

Conf. univ. dr. ing. Eugen loan GERGEL
egergely(@uoradea.ro




