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pp.45-50, Vol. 2, No. 1, Jun. 2011 Publisher Akadémiai Kiadó ISSN 2062-0810, DOI 10.1556/IRASE.2.2011.1.7 

B2. L. Ţepelea, I. Gavriluţ, O. Neamţu, E. Gergely and A. Gacsádi, A LabVIEW-Based Soundcard Interface for E-Laboratory, 
Journal International Review of Applied Sciences and Engineering, pp.45-50, Vol. 2, No. 2, Dec. 2011 Publisher 
Akadémiai Kiadó ISSN 2062-0810, DOI, 10.1556/IRASE.2.2011.2.10 



B3. L. Ţepelea, I. Gavriluţ, A. Gacsádi, V. Tiponuţ, Image-Based Motion Planning for Two Mobile Robots in an Environment 
with Obstacles by Using Cellular Neural Networks, 16th „Building Services, Mechanical and Building Industry Days”, 
Int. Conf., ISBN 978-963.473-315-7, pp.289-496, 14-15 October 2010, Debrecen, Hungary. 

B4. I. Gavriluţ, V. Tiponuţ, A. Gacsádi, Mobile Robot Navigation based on CNN Images Processing – An Experimental Setup, 
WSEAS Trans. on Systems, Issue 8, Vol. 8, pp. 947-956, ISSN 1109-2777, Aug. 2009. 

B5. I. Gavriluţ, V. Tiponuţ, A. Gacsádi, Mobile Robots Guidance by using Cellular Neural Networks, Proc. of The Intern. 
Symp. on System Theory,  Automation, Robotics, Computers, Informatics, Electronics and Instrumentation (SINTES 
13), Vol. 1, ISBN: 978-973-742-839-4, pp. 233-238, October 18-20, Craiova, 2007. 

B6. V. Tiponuţ, A. Gacsádi, C. Căleanu, I. Gavriluţ, Neural Network Guided Robot Collectivity – An Experimental Setup, 
Proc. of The 7-th WSEAS Intern. Conf. on Neural Networks (NN '06), pp. 41-46, Cavtat, Croaţia, June 12-14, 2006. 

B7. V. Tiponuţ, I. Gavriluţ, C. Căleanu, A. Gacsádi, Development of a Neural Network Guided Mobile Robot Collectivity, 
WSEAS Trans. on Circuits and Systems, Issue 6, Vol. 5, ISSN: 1109-2734, pp. 805-812, Greece, June, 2006. 

B8. V. Tiponuţ, A. Gacsádi, L. Ţepelea, C. Lar, I. Gavriluţ, Integrated Environment for Assisted Movement of Visually 
Impaired, Proc. of The 15-th Intern. Workshop on Robotics in Alpe-Adria-Danube Region (RAAD ‘06), ISBN: 9637154 
48 5, CD-Rom, Balatonfüred, Hungary, June 15-17, 2006. 

 
C) naţionale,  

C1. A. Gacsádi, I. Gavriluţ, L. Ţepelea, Îmbunătăţirea imaginilor utilizând reţele neuronale celulare şi ecuaţii diferenţiale 
parţiale, Analele Universităţii din Oradea, Fascicula Colegiului Universitar Tehnic, Economic şi de Administraţie, 
ISSN: 1582-7186, Oradea, 2004. 

 
5. Brevete de invenţie 
6. Proiecte/contracte/granturi de cercetare-dezvoltare-inovare:  

A) obţinute prin competiţie pe bază de contract/grant internationale 
B) obţinute prin competiţie pe bază de contract/grant nationale 
 

B1. Mediu integrat pentru deplasarea asistata a persoanelor cu handicap vizual, 90.000 RON, Grant CNCSIS A 639/2005, 
membru, director - Prof.dr.ing. V. Tiponut, 2005-2007. 

B2. Utilizarea tehnologiei retelelor neuronale celulare pentru navigatia robotilor mobili autonomi, 50.000 RON, membru, 
Grant CNCSIS A 473/2006, director - Prof.dr.ing. A. Gacsádi, 2006-2007. 

B3. Dezvoltarea unor metode de prelucrare şi analiză a imaginilor computer tomografice utilizând reţele neuronale celulare şi 
integrarea acestora într-un sistem de asistare a diagnozei medicale,Proiect de cercetare exploratorie PN II - Idei 
668/2008, contract Nr.645/19.01.2009, domeniul ştiinţe inginereşti, electronică şi telecomunicaţii, membru, director - 
Prof.dr.ing. A. Gacsádi, 2009-2011. 

B4. Tehnici de analiza, modelare si simulare pentru imagistica, bioinformatica si sisteme complexe (ITEMS); Cod Proiect: 
61756, Nr. Contract: POSDRU/86/ 1.2/S/61756, E 4863/28.06.2010, 2010-2013, membru colaborator 

 
C) contracte de cercetare cu mediul socio-economic 

C1. Senzor inteligent realizat cu microconvertorul ADuC 812, Contract de cercetare Nr. 2386/28.02.2005, executant Univ. din 
Oradea, beneficiar SC. Toner S.R.L. Oradea, membru, director - Prof.dr.ing. A. Gacsádi, 2005. 

D) alte lucrări de cercetare-dezvoltare, după caz. 
7. A) Creaţii artistice prezentate la manifestări recunoscute, precum şi, după caz, alte lucrări similare , 
   B)lucrări prezentate la diferite seminarii/expoziţii şi nepublicate, etc. 
8. Recunoasterea prestigiului stiintific 

A) Conducere de doctorat  
B) Referent in comisii de doctorat internationale in ultimii 5 ani 
C) Membru in colective de redactie ale unor reviste stiintifice recunoscute 
D) Referent atestat al unor reviste ştiinţifice cotate ISI sau indexate in BDI in ultimii 5 ani  
E) Expert ştiinţific atestat naţional / internaţional 
F) Premii 
G) membru în asociaţii ştiinţifice şi profesionale 

G1. Membru A.R.R. (Asociaţia Română de Robotică) 
G2. Membru AIEER (Asociația Inginerilor Electricieni și Electroniști din Romania) 
 
9. Altele neprecizate mai sus. 
          
              
22.10.2025         Ioan Gavriluţ  

 
           


