1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de ITnvatdmant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI

TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIE ELECTRICA
1.4 Domeniul de studii INGINERIE ELECTRICA
1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea

ELECTROMECANICA ORADEA

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

SISTEME ELECTROMECANICE 1

2.2 Titularul activitatilor de curs

SEF LUCRARI DR.ING. GAL TEOFIL OVIDIU

2.3 Titularul activitatilor de seminar
/laborator/proiect

SEF LUCRARI DR.ING. GAL TEOFIL OVIDIU

2.4 Anul de studiu | IV [ 2.5 Semestrul | 7 [ 2.6 Tipul de evaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinei | DS

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptamana 3 | din care: 3.2 2 | 33. proiect 1

3.4 Total ore din planul de invatamant 42 | din care: 3.5 28 | 3.6  proiect 14
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 58
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 20
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat 16
Examinari 6
Alte actiVitafi......coeeeveeeneeereeennenn, 6

3.7 Total ore studiu individual 58

3.9 Total ore pe semestru 100

3.10 Numarul de credite

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum Desen tehnic

4.2 de competente

Cunoasterea simbolurilor, grafice specifice schemelor electrice

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

- ”Cursul se poate desfasura fata in fata sau on-line”
- Videoretroproiector, calculator;
- Prezentd la minim 50% din cursuri.

5.2. de desfasurare a orelor
de proiect

- ”Seminarul/laboratorul/proiectul se pot desfasura fata in fata sau on-line’
- Echipamentul eferent desfisurdrii orei de laborator; - Intocmirea
referatului (material de sintezd); - Efectuarea tuturor lucrarilor de
laborator; - Se pot recupera maxim patru lucrari de laborator (30%); -
Frecventa la orele de laborator sub 70 % conduce la refacerea disciplinei.
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6.a. Competentele specifice acumulate

sistemele electromecanice.

Competente
profesionale

C3. Aplicarea adecvatd a cunostintelor privind conversia energeticd, fenomenele electromagnetice si mecanice
specifice convertoarelor statice, electromecanice, echipamentelor electrice si actionarilor electromecanice

C3.4. Aprecierea calitatii si performantelor functionale ale sistemelor electromecanice prin metode specifice C4.
Utilizarea tehnicilor de masurare a marimilor electrice si neelectrice , ale sistemelor de achizitii de date in

C5.4. Alegerea solutiei optime privind reglarea automata a parametrilor tehnologici, (viteza, pozitia, cuplu,
temperatura, debitul, nivelul, presiunea, etc.), care sa asigure indeplinirea obiectivelor de calitate impuse




= CT1. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa pluridisciplinara si aplicarea de tehnici de
relationare si munca eficienta in cadrul echipei.

Competente
transversale

6.b. Rezultatele asteptate ale invatarii

Studentul / absolventul explicd si interpreteaza desenele si schemele functionale care detaliaza
% echipamentelor din cadrul sistemelor electromecanice.
Z
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. Studentul / absolventul descopera tipuri de defecte care apar in sistemele electromecanice .
-_g Studentul / absolventul testeaza si inlocuieste componentele electrice si cablajele, utilizand aparate de
£ verificat prin masurarea valorilor diferitelor componente ale sistemuuli electromecanic .
% Studentul / absolventul verifica functionare sistemului electromecanic .
o Studentul / absolventul recunoaste nevoia de invatare independenta, pe tot parcursul vietii.
s Studentul / absolventul lucreaza in echipa si, daca este necesar poate si prelua coordonarea echipei.
% £ Studentul / absolventul aplicd cunostintele acumulate .
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7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei Cursul de ,, Sisteme electromecanice I ,, isi propune definirea notiunilor
fundamentale privind modelarea matematica a sistemelor de reglare
automata si specificarea elementelor componente ale unui sistem de
reglare automata

7.2 Obiectivele specifice - sa implementeze si sa testeze sistemele de actionare pentru SEM - sa
implementeze echipamentele electrice, hidraulice sau pneumatice pe
structura unui SEM; -sd masoara paramentrii electrice / hidraulici /
pneumatici ai SEM si sa interpreteze datele obtinute; - sa implementeze
si sa utilizeze echipamente de monitorizare si diagnoza a SEM.

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare |Observatii
CAP.1. Constructia principal a diferitelor tipuri de SEM. Expunere libera, cu
prezentarea cursului D b
pe videoproiector si
pe tabla
CAP.2. Sisteme electromecanice — surse si receptori de perturbatii Expunere liberd, cu 2 h
electromagnetice prezentarea cursului pe
videoproiector si pe
tabla
CAP.3. Structura sistemelor electromecanice. Surse si receptori de Expunere libera, cu |2 h
perturbatii prezentarea cursului pe
videoproiector si pe
tabla
CAP.4. Blocul de lucru al SEM tipice: vehiculelor a energiei Expunere libera,cu 2 h
bazate pe surse regenerabile, microsisteme electromecanice, prezentarea cursului pe
echipament electrocasnic videoproiector si pe
tabla




CAP.5. Blocul cinematic al SEM tipice: sisteme de conversie a
energiei bazate pe surse regenerabile, microsisteme
electromecanice, echipament electrocasnic

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe
tabla

CAP.6. Sistem de transmisie al SEM tipice: microsisteme
electromecanice folosite la echipamentul electrocasnic.

Expunere libera, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe
tabla

CAP.7. Blocul de reglare, comanda si control al SEM :
microsisteme electromecanice folosite la echipamentul
electrocasnic.

Expunere libera, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe
tabla

CAP.8. Tipuri de perturbatii care apar in SEM.

Expunere libera, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe
tabla

2 h

CAP.9. Armonici si fluctuatii de tensiune in SEM.

Expunere libera, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe
tabld

2 h

CAP.10. Clasificare si efectele negative ale armonicilor in
SEM.

Expunere libera, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe
tabla

CAP.11. Mecanismul de aparitie a perturbatiei in SEM .

Expunere libera, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe
tabla

CAP.12. Metode de antiparazitare in SEM.

Expunere libera, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe
tabla

CAP. 13. Softuri folosite in proiectare SEM .

Expunere libera, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe
tabla

CAP. 14. Diagnoza in SEM: generalitati, tehnici de diagnoza a
echipamentelor, monitorizare la distantd in SEM

Expunere libera, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe
tabla

2 h

Bibliografie :

1. M. Horgos, - Masini si utilaje electromecanice, Editura Risoprint Cluj Napoca, 2007.
2. Claudia Martis, - Testarea si proiectarea sistemelor electromecanice, Atelierul de multiplicare al

[nstitutului Politehnic Cluj-Napoca, 1987

3. Mihai Gafitanu, Spiridon Cretu, Barbu Dragan, - Diagnosticarea vibroacustica a masinilor si utilajelor,

Editura Tehnica, Bucuresti, 1989

4. N.Ursu-Fischer, - Vibratiile sistemelor mecanice. Teorie si aplicatii, Editura Casa Cartii de Stiinta, 1998.
5. Gal Teofil Ovidiu , - Sisteme electromecanice I — Notite de curs pentru uzul studentilor

8.2. Laborator Metoda de predare|/Observatii
1. Prezentarea laboratorului, masuri de protectia muncii, organizarea Modelarea 2h
activitatii de laborator. Studiu de caz
2. Analiza functionarii unui SEM. Modelarea 2h

Studiu de caz
3. Analiza comportarii la defect a unei masini de gaurit. Modelarea 2h

Studiu de caz




Modelarea 2h
Studiu de caz

Modelarea 2h
Studiu de caz
Modelarea 2h
Studiu de caz
Modelarea 2h
Studiu de caz

4. Monitorizarea prin vibratii a unei masini electrice

5. Rezolvarea unor problem aparute in functionarea unui SEM.

6. Structura, functionarea si testarea masinilor — unelte.

7. Incheierea situatiei de la laborator

Bibliografie :

1. M. Horgos, - Masini si utilaje electromecanice, Editura Risoprint Cluj Napoca, 2007.

2. Claudia Martis, - Testarea si proiectarea sistemelor electromecanice, Atelierul de multiplicare al Institutului
Politehnic Cluj-Napoca, 1987

3. Mihai Gafitanu, Spiridon Cretu, Barbu Dragan, - Diagnosticarea vibroacustica a masinilor si utilajelor, Editura
Tehnica, Bucuresti, 1989

4. N.Ursu-Fischer, - Vibratiile sistemelor mecanice. Teorie si aplicatii, Editura Casa Cartii de Stiinta, 1998

5. Gal Teofil Ovidiu , - Sisteme electromecanice I Indrumitor de laborator pentru uzul studentilor

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptirile reprezentantilor comunititii epistemice, asociatiilor
rofesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului
Continutul disciplinei este adaptat si satisface cerintele impuse de piata muncii , fiind adaptat cu mediul economic
din regiune concretizatd inclusiv prin lucrari de laborator desfasurate la agenti economici din domeniu orientate pe
probleme si teme de interes pentru acestia.

10. Evaluare
Tip activitate

10.3. Pondere din nota
finala

10.1. Criterii de evaluare 10.2. Metode de evaluare

10.4. Curs Verificare (durata 1/2/3 | - Saptdmana a 7 a: VPI | - 100 % din 0,5 VPF sau
ore): reprezintd 50% din 0,5 | 50% din VPF (pentru cei
- Pentru nota 5: toate | VPF; - Saptamana a 14 a: | cu VPI).

subiectele trebuiesc tratate
la standarde minime;
Pentru note >5 toate
subiectele trebuiesc tratate
la standarde maxime;

VPII reprezinta 100% din
VPF sau 50% din VPF
(pentru cei cu VPI).

10.5. Laborator

- Pentru nota 5: toate testele
si testul final trebuiesc
tratate la standarde minime;
- Pentru note >5 toate
testele si  testul final
trebuiesc tratate la
standarde maxime;

- ”Evaluarea se poate face
fata in fata sau on-line”

Toate lucrarile de laborator
trebuiesc efectuate
(conditie VP); - Ponderea
laboratorului este de 50%
din valoarea NVP (pentru

- Nota lab. =50% din
valoarea VP pentru fiecare
etapa.

fiecare etapd); - Se admite
recuperarea a doua
laboratoare restante.

10.1 Standard minim de performantd

Realizarea de lucrari sub coordonare, pentru rezolvarea unor probleme specifice domeniului, cu evaluarea corecta a
volumului de lucru, resurselor disponibile, timpului necesar de finalizare si a riscurilor, in conditii de aplicare a
normelor de securitate si sanatate in munca. Principiul de functionare si componenta sistemelor electromecanice.

Data:
02.09.2025

Semnatura titularului de laborator
Sef lucrari dr.ing. Teofil Ovidiu GAL

Semnatura titularului de curs
Sef lucrari dr.ing. Teofil Ovidiu GAL

Data avizarii in department :
10.09.2025

Semnatura directorului de department :
Conf. dr.ing. Mircea Nicolac ARION

Semnatura Decan :
Conf.dr. ing. Eugen GERGELY

Data avizarii in Consiliul facultatii :
25.09.2025



