FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatdmant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIE ELECTRICA

1.4 Domeniul de studii INGINERIE ELECTRICA

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea INGINERIE ELECTRICA SI CALCULATOARE /INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei ACTIONARI ELECTRICE I

2.2 Titularul activitatilor de curs Prof.univ.dr.ing. Helga Silaghi

2.3 Titularul activitatilor de Sef L.dr.ing. Adrian Codoban

laborator/proiect

2.4 Anul de studiu | ITI | 2.5 Semestrul | 6 | 2.6 Tipul de evaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinei | DD

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptamana 4 din care: 3.2 curs 2 | 3.3 laborator /proiect 2/-

3.4 Total ore din planul de Invatamant 56 | din care: 3.5 curs 28 | 3.6 laborator /proiect 28/-

Distributia fondului de timp ore 44
ore

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 20

Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 9

Pregitire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 11

Tutoriat

Examinari 4

Alte actiVItati......c..covveeeveeeereeennnene.

3.7 Total ore studiu individual 44

3.9 Total ore pe semestru 100

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - prezentd la minim 50% din cursuri
cursului - Cursul se poate desfasura fatd in fatd sau on-line
5.2. de desfasurare a - Prezenta obligatorie la toate laboratoarele;

laboratorului /proiectului | - Studentii vin cu lucrarile de laborator conspectate

- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucrari (30 %);

- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinei
- Laboratorul se poate desfasura fatd in fatd sau on-line




6.1. Competentele specifice acumulate

C4. Proiectarea sistemelor electrice si a componentelor acestora

Competente

profesionale

C6. Diagnoza, depanarea si mentenanta elementelor componente si sistemelor electrice

CT1. Identificarea obiectivelor de realizat, a resurselor disponibile, conditiilor de finalizare
a acestora, etapelor de lucru, timpilor de lucru, termenelor de realizare si riscurilor aferente

Competente
transversale

6.2. Rezultatele asteptate ale invatarii
1. Studentul/absolventul identificd, formuleaza, analizeaza principiile circuitelor de energie electricd si

= riscurile asociate acestora.
2 2. Studentul/absolventul descrie, identifica si sumarizeaza concepte fundamentele de automatica, metodele
& de modelare, identificare, simulare si analizd a proceselor si a tehnicilor de proiectare asistata de calculator
a sistemelor automate clasice si inteligente si modul lor de aplicare in probleme concrete.
1. Studentul/absolventul ajusteazd proiectele de produse sau de parti de produse astfel incat acestea sa
indeplineasca cerintele.
Studentul/absolventul creeazd si/sau executd un plan sau specificatie pentru proiectarea unor sisteme
industriale, materiale, produse sau un plan de productie, bazate pe concepte de design estetic si/sau
functional.
Studentul/absolventul descopera defecte in circuitele electrice si poate sa le repare.
Studentul/absolventul testeaza si inlocuieste componentele electrice si cablajele, utilizdnd aparate de
verificat prin masurare, echipamente de lipit si scule de mana.
Studentul/absolventul asambleaza echipamente si aparate electromecanice in
conformitate cu specificatiile acestora.
. Studentul/absolventul explica schemele electrice care aratd conexiunile dintre dispozitive, cum ar fi
£ conexiunile electrice si de semnale.
=
% 2. Studentul/absolventul interpreteazd si explicd problemele de automatizare a unor tipuri de procese

folosind principiile de baza din teoria sistemelor, ingineria reglarii automate, modelare si simulare,
tehnicile de proiectare asistata de calculator si metodele de analiza specifice ingineriei sistemelor.
Studentul/absolventul recunoaste si implementeaza arhitecturi complexe pentru sisteme autonome
inteligente.

Studentul/absolventul specifica cerinte, elaboreazd scenarii de simulare, propune solutii de rezolvare a
unor probleme de control, analizeaza si evalueaza performantele sistemelor automate.
Studentul/absolventul configureazd si implementeaza sisteme de conducere a proceselor industriale, a
robotilor si liniilor de fabricatie flexibile, inclusiv prin aborddri moderne de internet al lucrurilor si
Industrie 4.0, alege echipamentele si pune in functiune structurile aferente.

Studentul/absolventul evalueazd pe baza criteriilor de performanta specifice tipul de sistem de calcul,
arhitectura acestuia si modul de utilizare necesare pentru o rezolvare eficientd a unor probleme concrete.

1. Studentul/absolventul recunoaste nevoia de invatare independenta, pe tot parcursul vietii.

2. Studentul/absolventul arata spirit de initiativa si actiune pentru actualizarea cunostintelor profesionale,
economice si de cultura organizationala.

Responsabilitate
si autonomie

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

| 7.1 Obiectivul general al disciplinei | = Disciplina are ca obiectiv familiarizarea studentilor de la




specializarea Inginerie Electricd si Calculatoare cu domeniul
actionarilor electrice. Se asigura cunostinte teoretice si practice
privind tehnica actionarilor electrice, precum si cercetarea,
proiectarea si utilizarea sistemelor de actionare electrica cu
masini de curent continuu si cu masini asincrone

7.2 Obiectivele specifice L]

Cursul 1si propune prezentarea elementelor teoretice ale tehnicii
actionarilor electrice, actionarile electrice cu masini de curent
continuu si actionarile electrice cu cu masini asincrone
Laboratorul familiarizeaza studentii cu aspecte practice privind
functionarea sistemelor de actionare electrica, metodele de
comanda ale actionarilor electrice cu masini de curent continuu
si masini de curent alternativ, inclusiv metodele moderne de
comanda cu logica programata si comanda cu calculatorul.

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii
Cap.l . Obiectul actionarilor electrice
1.1.Scopul cursului . Structurd . Definitii Prelegere liberd interactiva, 1h

cu prezentarea cursului pe

1.2.Structura si constructia sistemelor de actionare electrici | videoproiector si pe tabla 1h

Cap.Il . Probleme generale ale tehnicii actionarilor

electrice oh
2.1.0biectul cinematicii si dinamicii actiondrilor electrice.

Ecuatia miscarii Prelegere libera interactiva,
2.2.Raportarea cuplurilor, a momentelor de inertie, a fortei | cu prezentarea cursului pe 2h
si a masei la acelasi arbore videoproiector si pe tabla
2.3.Caracteristicile mecanice ale masinilor electrice de

actionare si ale mecanismelor de lucru 2h
2.4 . Transmiterea miscarii de la masina electrica de oh

actionarela mecanismul de lucru.Cuplajele
electromagnetice




Cap.III . Actionari cu masini de curent continuu

4.1.Caracteristici mecanice §i rlegl‘;n fundampptale de caleul | pioje gere liberd interactiva, ;E
ig.Metoge ge ?qrmre a actionarilor cu masini de c.c. cu prezentarea cursului pe o
.3.Metode e rangre.Rec?perarea energiei videoproiector i pe tabl

4.4 Reglarea vitezei actionarilor cu masini de c.c. 2h

Cap.1V. Actioniri cu masini asincrone

4.1 Caracteristici mecanice si relatii fundamentale de calcul | Prelegere liberd interactiva, 2h

4.2 Metode de pornire a actiondrilor cu masini asincrone cu prezentarea cursului pe 2h

4.3 Metode de franare.Recuperarea energiei videoproiector si pe tabla 2h

4.4 Reglarea vitezei actionarilor cu masini asincrone 2h
2h

4.5.Sisteme de reglare vectoriald a vitezei motorului de
inductie

Bibliografie
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8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Prezentarea laboratorului, a normelor de protectia muncii 2h
si a semnelor conventionale specifice domeniului

actionarilor electrice.

2. Introducere in mediul de simulare Matlab — Simulink, cu 2h
aplicatii in actionari electrice

3. Utilizarea programului Simulink pentru simularea 2h
actionarilor cu masini de curent continuu cu excitatie | Studentii primesc referatele

derivatie si separata pentru laborator cu cel

4. Metode si scheme de pornire a motoarelor de c.c. putin o sdptaimana inainte, 4h
5. Studiul unui sistem de actionare electrica cu masina de | le studiaza, le conspecteza 4h
c.c. alimentata prin convertor PWM si dau un test din partea

6. Simularea functiondrii unui sistem cu motor de c.c. teoretica la Tnceputul 2h
alimentat prin VTC, 1n circuit inchis laboratorului. Pe urma,

7. Studiul unui sistem de actionare electricd cu motor de studentii realizeaza partea 2h
c.c. comandat cu automat programabil practica a lucrarii sub

8. Metode si scheme de pornire a motoarelor asincrone indrumarea cadrului 4h
9. Prezentarea programului ASMA utilizat pentru simularea didactic. 2h
pe calculator a actionarilor cu masini asincrone

10. Modificarea vitezei actionarilor cu masini asincrone 2h
prin modificarea frecventei tensiunii de alimentare

11. incheierea situatiei la laborator. 2h

Bibliografie

1. 8. SILAGHI H.,SPOIALA V.,COSTEA C. - Actionari electrice , indrumar de laborator, Lito Universitatea din

Oradea, 2008

2. Viorica Spoiala, Helga Silaghi, Dragos Spoiald — Actionari electrice. Indrumator de laborator. Universitatea din
Oradea, ISBN 978-606-10-1432-3, Editie CD-ROM, 140 pag, 2014

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,

asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializarii IEC si din alte centre universitare care au




acreditate aceste specializari (Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca, Universitatea Politehnica
Bucuresti, Universitatea din Craiova, Universitatea ,,Politehnica”’din Timisoara, Universitatea Gh.
Asachi lasi, etc), iar cunoasterea sistemelor de actionari electrice si a modului de functionare si

proiectare a acestora este o cerinta stringenta a angajatorilor din domeniu (Comau, Faist Mekatronics,

Celestica, GMAB etc).

10. Evaluare

Tip activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare
Evaluarea se poate
desfasura fata in fatd sau
on-line

10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Curs - pentru nota 5 este Examen scris 70 %
necesara cunoasterea Studentii primesc spre
notiunilor fundamentale | rezolvare fiecare cite un
cerute in subiecte, fara a | formular cu 3 subiecte de
prezenta detalii asupra teorie §i o aplicatie.
acestora
- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntita a tuturor
subiectelor

10.5 Laborator - pentru nota 5, Test + aplicatie 30%

recunoasterea standurilor
utilizate la realizarea
lucrarilor de laborator ,
fara a prezenta detalii
asupra acestora

- pentru nota 10,
cunoasterea amanuntita a
modalitatii de realizare
practica a tuturor
lucrarilor de laborator

practica

La fiecare laborator
studentii primesc un test
si 0 notd. De asemenea,
fiecare student primeste
0 nota pentru activitatea
la laborator in timpul
semestrului §i pentru
dosarul cu lucrarile de
laborator. Astfel rezulta
o medie pentru laborator.

10.7 Standard minim de performanta

Utilizarea adecvata a cunostintelor fundamentale de matematica, fizica, chimie la elaborarea unui proiect
profesional de complexitate redusa

Proiectarea unui sistem electric de complexitate redusa

Realizarea unor incercari pentru un sistem electric de complexitate redusa; analiza, masurarea si interpretarea
datelor

Realizarea de proiecte sub coordonare, pentru rezolvarea unor probleme specifice domeniului, cu evaluarea
corecta a volumului de lucru, resurselor disponibile, timpului necesar de finalizare si a riscurilor, in conditii de
aplicare a normelor deontologice si de etica profesionald in domeniu, precum si de securitate si sdnatate in
munca

Realizarea unei lucrari/ unui proiect, executand cu responsabilitate sarcini specifice rolului intr-o echipa
pluridisciplinara

Semnatura titularului de laborator
Sef.l.dr.ing. Adrian Codoban
E-mail: acodoban@uoradea.ro

Semnatura titularului de curs
Prof.univ.dr.ing. Helga Silaghi
e-mail: hsilaghi@uoradea.ro

Data completarii
12.09.2025

Data avizdrii in departament
18.09.2025

Semnatura directorului de departament
Prof.univ.dr.ing. Helga Silaghi
e-mail: hsilaghi@uoradea.ro
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Data avizarii in Consiliul facultatii

25.09.2025
Semnatura Decan
Conf.univ.dr.ing. Eugen Gergely
e-mail: egergely(@uoradea.ro
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