FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatdmant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIE ELECTRICA

1.4 Domeniul de studii INGINERIE ELECTRICA

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea INGINERIE ELECTRICA SI CALCULATOARE /INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei Actionari electrice II

2.2 Titularul activitatilor de curs Prof.univ.dr.ing. Helga Silaghi

2.3 Titularul activitatilor de Sef L.dr.ing. Adrian Codoban

laborator/proiect

2.4 Anul de studiu | IV | 2.5 Semestrul | 7 | 2.6 Tipul de evaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinei | DS

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptamana 4 din care: 3.2 curs 2 | 3.3 laborator /proiect 1

3.4 Total ore din planul de invatamant 42 | din care: 3.5 curs 28 | 3.6 laborator /proiect 14

Distributia fondului de timp ore 62
ore

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 20

Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 13

Pregitire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 20

Tutoriat

Examinari 9

Alte actiVItati.....ccocevveeeereeeereeennnee.

3.7 Total ore studiu individual 62

3.9 Total ore pe semestru 104

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - prezenta la minim 50% din cursuri
cursului - Cursul se poate desfasura fatd in fatd sau on-line
5.2. de desfasurare a - Prezenta obligatorie la toate laboratoarele;

laboratorului /proiectului | - Studentii vin cu lucrarile de laborator conspectate

- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 4 lucrari (30 %);

- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinei
- Laboratorul/proiectul se poate desfdsura fata in fata sau on-line




6.1. Competentele specifice acumulate

Competente

profesionale

C.3. Aplicarea adecvata a cunostintelor privind conversia energetica, fenomenele electromagnetice si mecanice
specific convertoarelor statice, electromecanice, echipamentelor electrice si actionarilor electromecanice

C3.2 Explicarea si interpretarea regimurilor de functionare ale convertoarelor statice, electromecanice, a
echipamentelor electrice si electromecanice

C5. Automatizarea proceselor electromecanice

C5.1Definirea notiunilor fundamentale privind modelarea matematica asistemelor de reglare automata si
specificarea elementelor componente ale unui sistem de reglare automata

C5.2. Sintetizarea algoritmilor de reglare clasici, identificarea tipurilor de regulatoare automate si a metodelor
de alegere si acordare a parametrilor acestora

C5.3. Aplicarea metodelor de analiza a sistemelor de reglare automata pentru determinarea performantelor
sistemelor electromecanice

Competente
transversale

CT1. Identificarea obiectivelor de realizat, a resurselor disponibile, conditiilor de finalizare a acestora, etapelor
de lucru, timpilor de lucru, termenelor de realizare aferente si riscurilor aferente

CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa pluridisciplinara si aplicarea de tehnici de
relationare si munca eficientd in cadrul echipei

6.2. Rezultatele asteptate ale invatarii

1. Studentul/absolventul identifica, formuleaza, analizeaza principiile circuitelor de energie electrica si

= riscurile asociate acestora.

§ 2. Studentul/absolventul descrie, identifica si sumarizeaza concepte fundamentele de automatica, metodele

3 de modelare, identificare, simulare si analiza a proceselor si a tehnicilor de proiectare asistatd de calculator
a sistemelor automate clasice si inteligente si modul lor de aplicare in probleme concrete.
1. Studentul/absolventul ajusteazd proiectele de produse sau de parti de produse astfel incat acestea sa
indeplineasca cerintele.
Studentul/absolventul creeaza si/sau executa un plan sau specificatie pentru proiectarea unor sisteme
industriale, materiale, produse sau un plan de productie, bazate pe concepte de design estetic si/sau
functional.
Studentul/absolventul descopera defecte in circuitele electrice si poate sa le repare.
Studentul/absolventul testeaza si inlocuieste componentele electrice si cablajele, utilizdnd aparate de
verificat prin masurare, echipamente de lipit si scule de mana.
Studentul/absolventul asambleaza echipamente si aparate electromecanice in
conformitate cu specificatiile acestora.

. Studentul/absolventul explica schemele electrice care aratad conexiunile dintre dispozitive, cum ar fi

£ conexiunile electrice si de semnale.

=

:% 2. Studentul/absolventul interpreteaza si explica problemele de automatizare a unor tipuri de procese
folosind principiile de bazd din teoria sistemelor, ingineria regldrii automate, modelare si simulare,
tehnicile de proiectare asistata de calculator si metodele de analiza specifice ingineriei sistemelor.
Studentul/absolventul recunoaste si implementeaza arhitecturi complexe pentru sisteme autonome
inteligente.
Studentul/absolventul specifica cerinte, elaboreaza scenarii de simulare, propune solutii de rezolvare a
unor probleme de control, analizeaza si evalueaza performantele sistemelor automate.
Studentul/absolventul configureaza si implementeaza sisteme de conducere a proceselor industriale, a
robotilor si liniilor de fabricatie flexibile, inclusiv prin abordari moderne de internet al lucrurilor si
Industrie 4.0, alege echipamentele si pune in functiune structurile aferente.
Studentul/absolventul evalueazd pe baza criteriilor de performanta specifice tipul de sistem de calcul,
arhitectura acestuia si modul de utilizare necesare pentru o rezolvare eficientd a unor probleme concrete.

° 1. Studentul/absolventul recunoaste nevoia de invatare independenta, pe tot parcursul vietii.

< O

;: § 2. Studentul/absolventul aratd spirit de initiativa si actiune pentru actualizarea cunostintelor profesionale,

28 economice si de cultura organizationala.

2 &

2.2

5=

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)




7.1 Obiectivul general al disciplinei

Disciplina are ca obiectiv familiarizarea studentilor de la
specializarea Electromecanica, cu domeniul actionarilor
electrice speciale. Se asigura cunostinte teoretice si practice
privind cercetarea, proiectarea si utilizarea actionarilor electrice
speciale cu servomotoare asincrone §i sincrone, masini pas
cu pas, masini liniare, magini piezoelectrice.

7.2 Obiectivele specifice

Cursul 1si propune prezentarea elementelor teoretice ale
actiondrilor electrice speciale cu servomotoare asincrone §i
sincrone, masini pas cu pas, masini liniare, masini
piezoelectrice

Laboratorul familiarizeaza studentii cu aspecte practice privind
functionarea sistemelor de actionare electrica, metodele de
comanda ale actionarilor electrice cu masini de curent continuu
si magini de curent alternativ, inclusiv metodele moderne de
comanda cu logica programata si comanda cu calculatorul.

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii

Cap.l . Actionari electrice speciale cu servomotoare

asincrone . .

1.1 Servomotoare asincrone trifazate Expunere liberd mter?cf[wa’ 2h

1.2 Comanda masinii asincrone cvli(f;sz:;tszfjrc?rsg ,:; Lli’; 4h

1.3 Controlul direct al cuplului la masina asincrona P P 2h

1.4 Servomotorul asincron bifazat 2h

Cap.Il . Actionari electrice speciale cu

servomotoare sincrone L L

2.1 Servomotoare sincrone cu perii Expunere liberd mter?c.twa’ 2h

2.2 Servomotoare sincrone fara perii u (f rezeqtar::a cursu tuﬁ)ve 2h

2.3 Modelul matematic al motorului fara perii in regim VICCOPTOIEETOT 51 pe fabld 2h

dinamic

2.4 Reglarea vitezei motorului fara perii 2h

Cap.III . Actionari electrice speciale cu motoare

pas cu pas Expunere libera interactivé,

3.1 Constructia si functionarea motoarelor pas cu pas cu prezentarea cursului pe 1h

3.2 Alimentarea motoarelor pas cu pas videoproiector si pe tabla 1h

3.3 Structuri de comanda a motoarelor pas cu pas 2h

3.4 Orientarea dupa camp a motoarelor pas cu pas cu 1h

reluctanta variabila

Cap.IV . Actionari electrice speciale cu motoare

liniare Expunere libera interactiva,

4.1 Tipuri constructive de motoare liniare cu prezentarea cursului pe th

4.2. Aplicatii ale motoarelor liniare videoproiector si pe tabla th

4.3. Modelul matematic al motoarelor liniare Ih

Cap.V . Actionari electrice speciale cu motoare

piezoe]ectrice Expunere libera interactiva, 2h
cu prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla
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8.2. Laborator Metode de predare Observatii

1. Prezentarea laboratorului, a normelor de protectia muncii - 2h
. : . .. | Studentii primesc referatele

si a semnelor conventionale specifice domeniului entru laborator cu cel

actionarilor electrice. lf‘;in o SAptEmANS nainte

2.Comanda axului principal la masina unealta GPR 45 {)e sty diazg le conspec teza?’l 2h

NC.Selectarea turatiilor < dau un ’tes ¢ din pa rtea

3.Comanda avansurilor la masina unealta GPR 45 NC 3 teoretica la ince pu tul 2h

4.Comanda capului revolver la masina unealta GPR 45 NC laboratorului Per;rmé 2h

5. Comanda cu microcontroler a servomotoarelor de curent . T ’ 2h

continuy studentii realizeaza partea

6. Comanda cu microcontroler a motoarelor pas cu pas %L?:;iﬁ;gf;;ﬁ&? 2h

7.Incheierea situatiei la laborator didactic 2h

Bibliografie
1. 8. SILAGHI H.,SPOIALA V.,COSTEA C. - Actiondri electrice , indrumar de laborator, Lito Universitatea din Oradea,
2008

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunititii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste n curricula specializarii de Electromecanicd si din alte centre
universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca,
Universitatea din Craiova, Universitatea ,,Politehnica”din Timisoara, Universitatea Gh. Asachi lasi,
etc), iar cunoasterea sistemelor de actiondri electrice si a modului de functionare si proiectare a
acestora este o cerintd stringentd a angajatorilor din domeniu (Comau, Faist Mekatronics, Celestica,
GMAB etc).

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
Evaluarea se poate finala
desfasura fata in fata sau
on-line
10.4 Curs - pentru nota 5 este Examen scris 60 %
necesara cunoasterea Studentii primesc spre
notiunilor fundamentale | rezolvare fiecare cate un
cerute in subiecte, fara a | formular cu 3 subiecte de
prezenta detalii asupra teorie §i o aplicatie.
acestora
- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntita a tuturor
subiectelor

10.5 Laborator - pentru nota 5, Test + aplicatie 40%
recunoasterea standurilor | practica
utilizate la realizarea La fiecare laborator
lucrarilor de laborator , studentii primesc un test




fara a prezenta detalii si 0 notd. De asemenea,
asupra acestora fiecare student primeste
- pentru nota 10, 0 nota pentru activitatea
cunoasterea amanuntita a | la laborator in timpul
modalitatii de realizare semestrului si pentru
practica a tuturor dosarul cu lucrarile de
lucrarilor de laborator laborator. Astfel rezulta
o medie pentru laborator.

10.7 Standard minim de performanta

Utilizarea adecvatd a cunostintelor fundamentale de matematica, fizica, chimie la elaborarea unui proiect
profesional de complexitate redusa

Proiectarea unui sistem electric de complexitate redusa

Realizarea unor incercari pentru un sistem electric de complexitate redusa; analiza, masurarea si interpretarea
datelor

Realizarea de proiecte sub coordonare, pentru rezolvarea unor probleme specifice domeniului, cu evaluarea
corecta a volumului de lucru, resurselor disponibile, timpului necesar de finalizare si a riscurilor, in conditii de
aplicare a normelor deontologice si de etica profesionala in domeniu, precum si de securitate si sdndtate in
munca

Realizarea unei lucrari/ unui proiect, executand cu responsabilitate sarcini specifice rolului intr-o echipa
pluridisciplinara

Data completarii Semnatura titularului de curs Semnatura titularului de laborator
12.09.2025 Prof.univ.dr.ing. Helga Silaghi Sef.l.dr.ing. Adrian Codoban

e-mail: hsilaghi@uoradea.ro E-mail: acodoban@uoradea.ro
Data avizdrii in departament Semnatura directorului de departament
18.09.2025 Prof.univ.dr.ing. Helga Silaghi

e-mail: hsilaghi@uoradea.ro

Data avizarii in Consiliul facultatii

25.09.2025
Semndtura Decan
Conf.univ.dr.ing. Eugen Gergely
e-mail: egergely@uoradea.ro
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