FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE SI
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei Masini electrice si actionari II - Proiect

2.2 Titularul activitatilor de curs

2.3 Titularul activitatilor de S.L.dr.ing. Claudiu Costea

laborator/proiect

2.4 Anul de studiu [ IIT | 2.5 Semestrul | 6 [ 2.6 Tipul de evaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinei [ 1

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdptamana 1 din care: 3.2 curs - 3.3 laborator /proiect -/1

3.4 Total ore din planul de invatdmant 14 | din care: 3.5 curs - 3.6 laborator /proiect -/14

Distributia fondului de timp ore 36ore

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 10

Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 8

Pregitire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 16

Tutoriat

Examinari 2

Alte actiVitati......c..covveeevreeeereeenenenee.

3.7 Total ore studiu individual 36

3.9 Total ore pe semestru 50

3.10 Numarul de credite 2

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - Prezenta la minim 50% din cursuri
cursului
5.2. de desfasurare a - Prezenta obligatorie la toate laboratoarele;

laboratorului /proiectului | - Studentii vin cu lucrarile de laborator conspectate
- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 4 lucrari (30 %);
- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinei




6.1. Competentele specifice acumulate

C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnicad, inginerie
mecanica, chimicad, electrica si electronica in ingineria sistemelor.

1) . ... . . . . .o
=i C3. Utilizarea fundamentelor automaticii, a metodelor de modelare, simulare, identificare si analiza
Q . . o o -
= a proceselor, a tehnicilor de proiectare asistata de calculator.
g' (o}
< C e .. . . <
S 8 CS. Dezvoltarea de aplicatii si implementarea algoritmilor §i structurilor de conducere automata,
@ utilizand principii de management de proiect, medii de programare si tehnologii bazate pe
(e . . . ~
S microcontrolere, procesoare de semnal, automate programabile, sisteme incorporate.
a.

CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializata luarea deciziilor si
atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei.

Competente
transversale

6.2. Rezultatele asteptate ale invatarii

1.Studentul/absolventul descrie, identifica, sumarizeazad concepte si metode referitoare la sisteme in
general, precum si la tehnica masurdrii, graficd, inginerie mecanicd, chimica, electrica §i electronica si
modul lor de aplicare in probleme concrete, folosind instrumente de matematica si fizica specifice.

2.Studentul/absolventul descrie, identificd si sumarizeazd concepte fundamentale din sisteme automate,
sisteme Incorporate si inteligente, stiinta calculatoarelor si tehnologia informatiei si modul lor de aplicare
in probleme concrete.

1.Studentul/absolventul explica temele de rezolvat, argumenteaza solutiile din ingineria sistemelor pe baza
principiilor matematicii si alegilor fizicii si utilizeazd componentele de bazd din domeniu si tehnicile de
masura a marimilor electrice si neelectrice.

Studentul/absolventul aplica tehnici, principii ale fizicii si metode matematice adecvate de rezolvare a
problemelor uzuale din ingineria sistemelor, cu accent pe metodele de calcul numeric.
Studentul/absolventul selecteazda si aplicA metode si tehnici stiintifice specifice in elaborarea si
implementarea proiectelor din domeniul ingineriei sistemelor si analizeazd nivelul de documentare
stiintifica si potentialul avantajelor si dezavantajelor metodelor si procedeelor propuse.

Cunostiinte

2.Studentul/absolventul utilizeazd limbaje, medii si tehnologii de programare si instrumente specifice
(algoritmi, scheme, modele, protocoale etc.) in rezolvarca de probleme bine definite din ingineria
sistemelor.

Studentul/absolventul evalueazd si selecteazd, adapteaza si extinde mijloacele de proiectare asistatd de
calculator (CAD), pachetele hardware si software dedicat, pentru implementarea sistemelor complexe
conectate ingineriei sistemelor.

Studentul/absolventul modeleaza la nivel de sistem si realizeaza sisteme de control numerice, interfete si
sisteme bazate pe microcontrolere si microprocesoare, folosind proiectarea hardware — software integrata
(co-design) si inginera programarii.

1.Studentul/absolventul deruleaza procese din managementul proiectelor de ingineria sistemelor, cu
preluarea diferitelor roluri 1n echipa si descrierea clara si concisa, verbal si in scris, a rezultatelor.

Aptitudini

2.Studentul/absolventul arata spirit de initiativa si actiune pentru actualizarea cunostintelor profesionale,
economice si de cultura organizationala.

Responsabilitate
§1 autonomie

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei = Disciplina are ca obiectiv familiarizarea studentilor de la
specializarea Automatica si informatica aplicata, cu domeniul
magsinilor si actionarilor electrice. Se asigura cunostinte teoretice
si practice privind cercetarea, proiectarea si utilizarea sistemelor
de actionare electrica cu masini asincrone si sincrone.




Cursul isi propune prezentarea pentru studentii de la programul

de studiu Automatica si informatica aplicata a actionarilor

electrice cu diferite tipuri de masini electrice asincrone si

sincrone

= Laboratorul familiarizeaza studentii cu aspecte practice privind
functionarea sistemelor de actionare electrica ale unor masini-
unelte existente in laborator, conducerea de la calculator a unor
actionari electrice cu masini asincrone alimentate prin convertor
de frecventa

= Proiectul furnizeaza cunostintele necesare studentilor pentru a

putea proiecta o actionare electrica din domeniul utilajelor de

ridicat §i transport.

7.2 Obiectivele specifice =

8. Continuturi

8.1. Proiect Metode de predare Observatii
Proiectarea mecanismului de ridicare al unui pod
rulant de uz general.
Etape de proiectare :
1. El le initial i o 2h
.ernen‘Fe © 1n1‘;1a. ¢ pentru proiect Studentii primesc tema de
2. Dimensionarea si alegerea elementelor componente ale . . . 2h
. . proiectare si metodologia
schemei cinematice de proicctare si sub
3. Calculul de alegere si verificare a motoarelor electrice A . 2h
4 . indrumarea cadrului
4e ?;:tlonar.e ticil - o d didactic realizeaza etapele h
- Determinarea caracteristicilor mecanice statice de proiectului.
pornire
5. Calculul de verificare a vitezei de ridicare 2h
6. Schemele electrice de actionare 2h
7. Finalizarea, predarea si sustinerea proiectului 2h
Total 14h
Bibliografie

1. Silaghi Helga, Spoiala Viorica, Proiectarea actionarilor electrice, indrumator de proiectare, Editura Universitatii din
Oradea, 2009

2. Silaghi Helga, Spoiald Viorica, Actionari electrice-probleme fundamentale si notiuni de proiectare, Ed. Universitatii
din Oradea, 2002

3. Silaghi Helga, Spoiala Viorica, Claudiu Costea, Proiectarea actionarilor electrice, indrumator de proiectare in format
electronic, 2026

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializarii de Automatica si Informatica Aplicata si
din alte centre universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea Tehnica din Cluj-
Napoca, Universitatea din Craiova, Universitatea ,,Politehnica”din Timisoara, Universitatea Gh.
Asachi lagi, UMFST Targu-Mures, etc.), iar cunoasterea tipurilor de actionari electrice si a modului
de functionare si proiectare a acestora este o cerinta stringenta a angajatorilor din domeniu (COMAU,
Faist Mekatronics, Celestica, NIDEC, IPTE, INTEVA etc).

10. Evaluare

Tip activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Proiect

-pentru nota 5,
parcurgerea etapelor de
proiectare, fara a
aprofunda calculele
-pentru nota 7,

Sustinere orala

In urma prezentrii
proiectului realizat in
timpul semestrului,
fiecare student primeste

100%




parcurgerea tuturor 0 nota.
etapelor de proiectare, cu
finalizarea calculelor,
fard finalizarea tuturor
schemelor electrice de
alimentare si comanda
-pentru nota 10,
parcurgerea tuturor
etapelor de proiectare, cu
finalizarea calculelor si a
schemelor electrice de
alimentare si comanda

10.7 Standard minim de performanta

Selectia si utilizarea independentd a metodelor si algoritmilor invatati pentru situatii tip cunoscute precum si
finalizarea de calcule (analitice $i numerice) cu marimi fizice.

Rezolvarea problemelor practice de monitorizare si conducere automatd a sistemelor de actionare electrica.
Rezolvarea si explicarea unor probleme de complexitate mica, asociate masinilor si actionarilor electrice.
Asumarea responsabila de sarcini specifice in echipe plurispecializate si comunicarea eficienta la nivel
institutional.

Promovarea examenului cu nota 5.

Promovarea activitatilor aplicative cu nota 5.

Data completarii Semnatura titularului de proiect
07.09.2026 Sl. dr.ing. Costea Claudiu
e-mail: ccostea@uoradea.ro

Data avizarii in departament Semnatura directorului de departament
17.09.2026 Prof.univ.dr.ing. Helga Silaghi
e-mail: hsilaghi@uoradea.ro

Data avizarii in Consiliul facultatii

18.09.2026
Semnatura Decan
Conf.univ.dr.ing. Eugen Gergely
e-mail: egergely@uoradea.ro




