FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Tnvatdmant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

INGINERIE ELECTRICA SI TEHNOLOGIA

INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE SIT
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de licenta INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea

AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA/INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

PRACTICA DE SPECIALITATE

2.2 Titularul activitatilor de curs

2.3 Titularul activitatilor de
seminar /laborator/proiect

2.4 Anul de IIT | 2.5 Semestrul
studiu

6

2.6 Tipul de evaluare

Cv

2.7 Regimul disciplinei I

() Impusd; (O) Optionald; (F) Facultativa

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdptdmana

din care: 3.2 curs

3.3 laborator

3.4 Total ore din planul de invatamant

90

din care: 3.5 curs

3.6 laborator

Distributia fondului de timp 10ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite

Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 8
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri

Tutoriat

Examinari 2

Alte actiVitati......ccoocevveeevueeecreeennen,

3.7 Total ore studiu individual | 10

3.9 Total ore pe semestru 100

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum (Conditionari)

4.2 de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

5.2. de desfasurare a practicii




6.1. Competentele specifice acumulate

CS5. Dezvoltarea de aplicatii si implementarea algoritmilor si structurilor de conducere automata,
utilizand principii de management de proiect, medii de programare si tehnologii bazate pe

o © | microcontrolere, procesoare de semnal, automate programabile, sisteme Incorporate.
s
o <
= 9 . . C . . L erer n
2 ' | C6. Aplicarea de cunostinte de legislatie, economie, marketing, afaceri i asigurare a calitatii, in
g “é contexte economice i manageriale.
O o
CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor Intr-o echipa plurispecializata luarea deciziilor si

f‘é. 2 atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei
g 5
g > | CT3. Identificarea oportunitdtilor de formare continua si valorificarea eficientd a resurselor si
S § tehnicilor de invatare pentru propria dezvoltare

&

6.2. Rezultatele asteptate ale invatarii

Cunostiinte

1. Studentul/absolventul descrie, identifica si sumarizeaza concepte fundamentele de automatica, metodele
de modelare, identificare, simulare si analiza a proceselor si a tehnicilor de proiectare asistata de calculator
a sistemelor automate clasice si inteligente si modul lor de aplicare in probleme concrete.

2. Studentul/absolventul posedd cunostinte privind teoria sistemelor automate si metodele moderne de
control si reglare.

3. Studentul/absolventul intelege arhitectura si functionarea sistemelor si a proceselor automatizate.

Aptitudini

1. Studentul/absolventul interpreteaza si explicd problemele de automatizare a unor tipuri de procese
folosind principiile de bazad din teoria sistemelor, ingineria reglarii automate, modelare si simulare,
tehnicile de proiectare asistatd de calculator si metodele de analiza specifice ingineriei sistemelor.
Studentul/absolventul recunoaste si implementeaza arhitecturi complexe pentru sisteme autonome
inteligente.

Studentul/absolventul specificd cerinte, elaboreaza scenarii de simulare, propune solutii de rezolvare a
unor probleme de control, analizeaza si evalueaza performantele sistemelor automate.
Studentul/absolventul configureaza si implementeaza sisteme de conducere a proceselor industriale, a
robotilor si liniilor de fabricatie flexibile, inclusiv prin aborddri moderne de internet al lucrurilor si
Industrie 4.0, alege echipamentele si pune 1n functiune structurile aferente.

2. Studentul/absolventul proiecteaza, dezvoltd si optimizeaza sisteme automate pentru diverse aplicatii
industriale si tehnologice.

3. Studentul/absolventul utilizeazd metode de modelare matematicd si simulare pentru analiza
performantei sistemelor.

Responsabilitate si

autonomie

1. Studentul/absolventul are o comportare onorabild, responsabila, etica, in spiritul legii pentru a asigura
reputatia profesiei.

2. Studentul/absolventul isi asuma responsabilitatea pentru proiectarea si implementarea solutiilor de
automatizare.

3. Studentul/absolventul demonstreaza autonomie in alegerea si aplicarea tehnologiilor de control adaptate
la cerintele sistemelor.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul = Activitatea de practica are rolul de a asigura studentilor dezvoltarea unor
general al disciplinei conexiuni intre notiunile teoretice acumulate n timpul anului de studiu cu

aplicatiile practice in domeniu, ceea ce si rezulta din tematica abordata.

7.2 Obiectivele » Dupa promovarea disciplinei, studentul trebuie sa aiba abilitatea si competente in
specifice latura lucrativa a activitatilor in diferitele aplicatii ingineresti practice, precum si

dobandirea si dezvoltarea unor aptitudi organizatorice $i manageriale.

8. Continuturi*

8.1 Practica Metode de predare Nr. Ore /

Observatii




1.Protectia muncii. Alegerea unor idei aplicative cu 10h
microcontrolere

2.Consultarea  materialului  bibliografic  referitor la 20h
microcontrolerul utilizat i dispozitivele aferente

3.Realizarea programului aplicatiei cu microcontroler 20h
4.Simularea intregului proiect intr-un software adecvat 20h
5.Utilizarea microcontrolerului pentru reglarea vitezei unor 20h
motoare electrice

Total 90h
Bibliografie
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7. SILAGHI H.,.SPOIALA V.,COSTEA C. - Actiondri electrice, Indrumar de laborator, Lito Universitatea din
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8. Spoiald Viorica, Microcontrolere in automatizari, indrumator de laborator in format electronic, 2021

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializarii de Automatica si Informatica Aplicata si din alte
centre universitare care au acreditate aceste specializdri (Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca,
Universitatea din Craiova, Universitatea ,,Politehnica”din Timisoara, Universitatea Gh. Asachi Iasi, UMFST
Targu-Mures, etc.). Introducerea in cadrul tematicii de practicd a unor subiecte de interes pentru mediul
economic de profil din zona industriala a orasului.

10. Evaluare

Colocviu | Evaluarea se face pe baza unui caiet de practica pe 80%
care studentul si-l intocmeste, pe parcursul activitatii

o

(80%) si al evaluirii din partea cadrului didactic 20%

coordonator (20%)
Data completarii Titular
06.09.2025 Prof.univ.dr.ing. Helga Silaghi

e-mail: hsilaghi@uoradea.ro

Data avizarii in departament Semnatura directorului de departament
18.09.2025 Prof.univ.dr.ing. Helga Silaghi

e-mail: hsilaghi@uoradea.ro

Data avizarii in Consiliul facultatii

25.09.2025
Semnatura Decan
Conf. univ. dr. ing. Eugen Gergely
e-mail: egergely(@uoradea.ro




