FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE SI
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei INGINERIA REGLARII AUTOMATE II

2.2 Titularul activitatilor de curs Conf. Dr. Ing. Dale Sanda

2.3 Titularul activitatilor de Sef.l.dr.ing. Costea Claudiu/ Sef.l.dr.ing. Costea Claudiu

laborator/proiect

2.4 Anul de studiu | IV | 2.5 Semestrul | 7 | 2.6 Tipul de evaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinei | I

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdptamana 5 din care: 3.2 curs 2 | 3.3 laborator /proiect 2/1

3.4 Total ore din planul de invatamant 70 | din care: 3.5 curs 28 | 3.6 laborator /proiect 28/14

Distributia fondului de timp ore 86ore

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 30

Documentare suplimentara 1n biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 14

Pregitire seminarii/laboratoare, teme si referate 34

Tutoriat 2

Examinari 6

Alte actiVitafi.......cceeeeuveeerieeieeennena,

3.7 Total ore studiu individual 86

3.9 Total ore pe semestru 156

3.10 Numarul de credite 6

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum Cunostinte de matematica, teoria sistemelor, programarea microcontrolerelor

4.2 de competente | Abilitati de analiza a sistemelor si programare in timp real

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - consultarea bibliografiei legata de tematica dezbatuta la curs
cursului - Cursul se poate desfidsura fatd in fatd sau on-line
5.2. de desfasurare a - Efectuarea lucrarilor de laborator si a temelor de casa este obligatorie

laboratorului /proiectului | - Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucrari (30 %);
- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinei
- Laboratorul se poate desfasura fatd in fatd sau on-line

6.1. Competentele specifice acumulate

comunicatiilor

Competente
profesionale

analiza a proceselor, a tehnicilor de proiectare asistata de calculator

CP2. Operarea cu concepte fundamentale din stiinta calculatoarelor, tehnologia informatiei si

CP3. Utilizarea fundamentelor automaticii, a metodelor de modelare, simulare, identificare si




Competente

transversale

CT1. Aplicarea, in contextul respectarii legislatiei, a drepturilor de proprietate intelectuala
(inclusiv transfer tehnologic), a metodologiei de certificare a produselor, a principiilor, normelor si
valorilor codului de etica profesionald in cadrul propriei strategii de munca riguroasa, eficienta si
responsabild

CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializata luarea deciziilor si
atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei

CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continua si valorificarea eficienta a resurselor si
tehnicilor de invatare pentru propria dezvoltare

6.2. Rezultatele asteptate ale invatarii

5

5

Cunostinte

Studentul/absolventul descrie, identificd si sumarizeaza concepte fundamentele de automatica,
metodele de modelare, identificare, simulare §i analizd a proceselor si a tehnicilor de proiectare
asistata de calculator a sistemelor automate clasice si inteligente si modul lor de aplicare in probleme
concrete.

Aptitudini

. Studentul/absolventul interpreteaza si explica problemele de automatizare a unor tipuri de procese
folosind principiile de bazd din teoria sistemelor, ingineria reglarii automate, modelare si simulare,
tehnicile de proiectare asistata de calculator si metodele de analiza specifice ingineriei sistemelor.

. Studentul/absolventul recunoaste siim plementeaza arhitecturi complexe pentru sisteme autonome
inteligente.

. Studentul/absolventul specifica cerinte, elaboreaza scenarii de simulare, propune solutii de rezolvare
a unor probleme de control, analizeaza si evalueaza performantele sistemelor automate.

. Studentul/absolventul configureaza si implementeaza sisteme de conducere a proceselor industriale, a
robotilor si liniilor de fabricatie flexibile, inclusiv prin abordari moderne de internet al lucrurilor si
Industrie 4.0, alege echipamentele si pune in functiune structurile aferente.

Responsabilitate

si autonomie

5

Studentul/absolventul are o comportare onorabila, responsabila, etica, in spiritul legii pentru a asigura
reputatia profesiei.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei | -furnizarea de cunostinte privind proiectarea sistemelor de reglare lineare si

nelineare, continue, monovariabile ;
-cunostinte privind formarea deprinderilor legate de impunerea performantelor
variatia parametrilor si a perturbatiilor;
- deprinderea metodelor consacrate de proiectare in domeniul timp si frecventa;
-contributii privind proiectarea compensatoarelor si insusire a metodelor de
acordare optimala

7.2 Obiectivele specifice - insusirea metodelor de proiectare si analiza a performantelor de

reglare

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii

CAP.1. Proiectarea compensatoarelor, PD, PI, PID -Expunerea tematicii 4h

1.1 Proiectarea compensatoarelor cu avans de faza;
compensatorul PD

1.2 Proiectare compensatoarelor cu intarziere de faza;
compensatorul PI

1.3 Proiectarea compensatoarelor cu avans-intarziere
de faza

cu ajutorul
videoproiectorului

-Discutii legate de
tematica expusa




1.4 Proiectarea compensatoarelor PID -Aplicatii ale
CAP.2. Sisteme de reglare cu compensarea intrarii; raspunsul deadbeat metodelor de 4h
2.1 Prefiltrarea proiectare expuse
2.2 Sisteme cu raspuns deadbeat
CAP.3 Sisteme de reglare cu bucle multiple
3.1 Reglarea in cascada h
3.2 Reglarea cu compensarea perturbatiei 4
CAP 4. Proiectarea sistemelor cu reactie dupa stare
4.1 Controlabilitatea si observabilitatea sistemelor
4.2 Proiectarea prin metoda alocarii polilor 4h
4.3 Proiectarea sistemelor pe baza modelului intern al
referintei
4.4 Proiectarea sistemelor optimale
CAP.5. Sisteme de reglare cu elemente nelineare
5.1 Efectul saturatiei si reglarea bipozitionala 4h
5.2 Reglarea tripozitionala
CAP.6 Reglarea robusta
6.1 Proiectarea sistemelor cu parametri incerti
CAP.7. Proiectarea sistemelor de reglare multivariabile 4h
7.1 Proiectarea bazata pe modele intrare — iesire
7.2 Proiectarea compensatoarelor de stabilizare
7.3 Proiectarea estimatoarelor de stare 4h
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8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Proiectarea si implementarea compensatoarelor cu avans de faza. 2h
2. Proiectarea si implementarea compensatoarelor cu intarziere de
faza. 2h
3. Proiectarea si implementarea compensatoarelor deadbeat Studentii primesc 2h
4. Controlabilitatea si observabilitatea. p 2h
S. Proiectarea si implementarea compensatoarelor cu reactiec dupa referatele pentm 2h
stare. laborator cu cel putin o
6. Metoda Ziegler-Nichols. sdptamana Inainte, le 2h
7. Proiectarea parametrilor folosind metoda locului radicinilor. studiaza si le 2h
8. Rezolvarea unor aplicatii folosind locul radacinilor conspectezd. Pe urma, 2h
9. Proiectarea compensatoarelor prin metode frecventiale. studentii realizeaza 2h
10. Utilizarea interfetei grafice SISOTOOL. partea practica a 2h
11. Analiza modurilor de functionare ale sistemului Unidrive M700. lucririi sub 2h
12. Comgnda motomlul dg curent alAternat.lv a.l 51stemylu1 Unidrive indrumarea cadrului 2h
M?700 prin realizarea unui program in aplicatia Machine Control . .
. didactic
Studio.
13. Controlul unui motor de curent continuu prin intermediul unui 2h
microcontroler.
14. Evaluarea rezultatelor si activitatii de laborator. 2h
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8.3.Proiect Metode de predare Observatii

TEMA: Sa se proiecteze un mediu de simulare a aplicatiilor de analiza
si sintezd pentru sisteme de reglare numerice prin metoda amplasarii
polilor. Mediul de simulare se va implementa in MATLAB-
SIMULINK si va include o interfata grafica.

Se prezinta studentilor
tema proiectului, dupa
care studentii, in

echipe de cate 3-4 vor




Ca metode de proiectare se vor utiliza ambele variante (in spatiul

starilor, respectiv in spatiul intrari-iesiri).

Ca date de pornire se considera un model de proces de ordinul al
doilea si cerintele de performanta care se impun sistemului nchis.
Etapele proiectarii:

1. Proiectarea si implementarea in MATLAB-SIMULINK a

modulelor analizei procesului

2. Proiectarea si implementarea in MATLAB-SIMULINK a
modulelor corespunzatoare proiectarii in spatiul starilor
3. Proiectarea si implementarea in MATLAB-SIMULINK a

modulelor corespunzatoare proiectarii in spatiul IO
4. Proiectarea interfetei grafice

5. Integrarea modulelor in interfata grafica

6. intocmirea documentatiei tehnice

7. Sustinerea proiectului

parcurge fazele de
proiectare sub
indrumarea cadrului
didactic

2h

2h

2h
2h
2h
2h
2h
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9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste n curricula specializarii de Automatica si Informatica Aplicata din
toate centrele universitare acreditate si are menirea de a furniza cunostinte si abilitati legate de
proiectarea si implementarea algoritmilor de reglare pentru sisteme lineare §i nelineare

10. Evaluare

Tip activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare
Evaluarea se poate
desfasura fata in fatd sau
on-line

10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Curs

- pentru nota 5 este
necesara cunoasterea
notiunilor fundamentale,
a metodelor si tehnicilor
de proiectare si
implementare a
algoritmilor de reglare

- pentru nota 10, sunt
necesare abilitati de
aplicare a metodelor si
tehnicilor de proiectare
si analiza a
performantelor de
reglare obtinute precum
si abilitati legate de
implementare a acestora

Examen scris care
constd in rezolvarea unor
probleme de reglare
automata prin diverse
metode

60 %

10.5 Laborator

- pentru nota 5,
efectuarea lucrarilor de
laborator cu datele
furnizate in fiecare
lucrare

- pentru nota 10, abilitati
de operare cu toolbox-
urile de Control systems,
LQR si din MATLAB si
dovedirea abilitatilor in
abordare altor probleme

Test + aplicatie
practica

20%




de proiectare decat cele
expuse 1n lucrare

10.6 Proiect Predarea proiectului si Sustinere 20%
justificarea solutiei
adoptate comparativ cu
alte solutii posibile

10.7 Standard minim de performanta

Curs: - Cunoastere conceptelor si metodelor de baza privind tehnicile de proiectare in domeniul timp si domeniul
frecventa;

- Abilitati de implementare a algoritmilor de reglare ;

- Abilitati de analiza a performantelor de reglare
Laborator: Abilitati de rezolvare a problemelor de reglare automati legate de proiectare, implementare si analiza.
Proiect: Rezolvarea temei de proiect si sustinerea acesteia.

Data completarii Semnatura titularului de curs Semnatura titularului de laborator si proiect

08.09.2025 conf. dr. ing. Sanda Dale s.l. dr. Ing. Claudiu Costea
sdale(@uoradea.ro ccostea@uoradea.ro

Data avizarii in departament Semnaétura directorului de departament

18.09.2025 Prof.univ.dr.ing. Helga Silaghi

e-mail: hsilaghi@uoradea.ro

Data avizarii in Consiliul facultatii

25.09.2025
Semnatura Decan
Conf.dr.ing. Eugen-loan Gergely
e-mail: egergely@uoradea.ro




