FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE SI
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIE SI MANAGEMENT

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea INGINERIE ECONOMICA IN DOMENIUL ELECTRIC,
ELECTRONIC SI ENERGETIC /INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei Elemente de inginerie mecanica

2.2 Titularul activitatilor de curs Conf.dr.ing. Tiberiu Barabas

2.3 Titularul activitatilor de Conf.dr.ing. Tiberiu Barabas

laborator/proiect

2.4 Anul de studiu | I | 2.5 Semestrul |1 | 2.6 Tipul de evaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinei | I
3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdptamana 3 din care: 3.2 curs 2 | 3.3 laborator /proiect 1/-
3.4 Total ore din planul de invatdmant 42 | din care: 3.5 curs 28 | 3.6 laborator /proiect 14/-
Distributia fondului de timp ore 58
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 24
Documentare suplimentara 1n biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 6
Pregitire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 24
Tutoriat

Examinari 4
Alte actiVitati......c..covveeevreeeereeenneneee.

3.7 Total ore studiu individual 58
3.9 Total ore pe semestru 100
3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - prezenta la minim 50% din cursuri
cursului
5.2. de desfasurare a - Prezenta obligatorie la toate laboratoarele;

laboratorului /proiectului | - Studentii vin cu lucrarile de laborator conspectate
- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucrari (30 %);
- Frecventa la orele de laborator sub 75% conduce la refacerea disciplinei

| 6.1. Competentele specifice acumulate




Competente
profesionale

Cl.Efectuarea de calcule, demonstratii si aplicatii, pentru rezolvarea de sarcini
specifice ingineriei $i managementului pe baza cunostintelor din stiintele
fundamentale si ingineresti.

C2.Elaborarea si interpretarea documentatiei tehnice, economice si manageriale.

Competente
transversale

CT3.Identificarea oportunitatilor de formare continua si utilizarea eficienta, pentru
propria dezvoltare, a surselor informationale si a resurselor de comunicare si formare
profesionald asistata (portaluri Internet, aplicatii software de specialitate, baze de date,
cursuri on-line etc.) atat in limba romana, cat si intr-o limba de circulatie
internationala.

6.2. Rezultatele asteptate ale invatarii

Cunostiinte

1. Studentul/absolventul identifica si descrie principii de inginerie economica si manageriala,
caracteristici ale pachetelor software pentru asistarea activitatilor din domeniu.

2.Studentul/absolventul explica si interpreteaza documentatia tehnica, economica si manageriala,
pentru dezvoltarea proiectelor si proceselor specifice domeniului.

Aptitudini

1. Studentul/absolventul apreciaza calitatea si identifica limitele conceptelor, simbolizarilor si
reprezentarilor specifice domeniului.

Studentul/absolventul selecteaza si aplica concepte, principii si metode pentru rezolvarea
problemelor particulare n elaborarea documentatiei tehnice, economice si manageriale.
Studentul/absolventul aplica standardele de sadnitate si sigurantd in rezolvarea sarcinilor
specifice ingineriei si managementului.

Studentul/absolventul evalueaza avantajele si limitele aplicatiilor software pentru rezolvarea de
sarcini specifice ingineriei si managementului.

2. Studentul/absolventul elaboreaza documentatia tehnicd, economica si manageriala asociata
proiectelor specifice ingineriei si managementului.

Studentul/absolventul aplica tehnici si metode de programare a aplicatiilor software, creeaza si
opereaza cu baze de date.

Studentul/absolventul modeleaza si simuleazd concepte si procese in rezolvarea de sarcini
specifice, In regim asistat de calculator.

Studentul/absolventul elaboreazd asistat de calculator proiecte tehnico-economice si/sau
manageriale prin utilizarea de aplicatii software specifice ingineriei si managementului.

Responsabilitate si autonomie

1. Studentul/absolventul documenteaza, descrie si gestioneaza procese specifice managementului
proiectelor ingineresti cu preluarea diferitelor roluri In echipa si prezentarea rezultatelor.
Studentul/absolventul dezvolta abilitati de lucru si de comunicare pentru colaborarea eficientd in
indeplinirea sarcinilor specifice ingineriei si managementului.

Studentul/absolventul initiazd si gestioneazd actiuni pentru actualizarea cunostintelor
profesionale specifice domeniului.

Studentul/absolventul evalueaza si valorifica oportunititi de afaceri si de dezvoltare
antreprenoriala.

Studentul/absolventul constientizeaza aspectele de responsabilitate sociald si etica profesionala.

2. Studentul/absolventul documenteaza, descrie si gestioneaza procese specifice managementului
proiectelor ingineresti cu preluarea diferitelor roluri In echipa si prezentarea rezultatelor.
Studentul/absolventul dezvolta abilitati de lucru si de comunicare pentru colaborarea eficienta in
indeplinirea sarcinilor specifice ingineriei si managementului.

Studentul/absolventul initiazd si gestioneazd actiuni pentru actualizarea cunostintelor
profesionale specifice domeniului.

Studentul/absolventul evalueaza si valorifica oportunititi de afaceri si de dezvoltare
antreprenoriala.

Studentul/absolventul constientizeaza aspectele de responsabilitate sociald si etica profesionala.




7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei = Studierea si cunoasterea unor elemente de baza din inginerie
mecanica: cinematica si dinamica solidului rigid, calculul
configuratiei §i cinematica unor mecanisme.

=  Formarea orizontului tehnic al viitorului specialist.

7.2 Obiectivele specifice

miscare.

= Cursul vizeaza mai ales furnizarea de cunostinte si metode de
studiu pentru echilibrul si migcarea corpurilor materiale; astfel
de cunostinte fiind necesare studentilor care se pregatesc n
domeniul automaticii si informaticii industriale pentru a
intelege, si apoi a fi 1n stare sa conceapa noi instalatii de
automatizare din punctul de vedere al organelor acestora, al
pieselor aflate in echilibru sub actiunea unor tipuri de forte in

= Laboratorul oferd deprinderea unor metode ingineresti de
abordare si solutionare a problemelor legate de calculul
elementelor mecanice.

8. Continuturi

8.1.Curs

Metode de predare

Observatii

1.

Notiuni introductive. (Definitia mecanicii. Miscarea
mecanicd. Modele teoretice utilizate in mecanica.
Notiunile fundamentale. Notiuni de calcul vectorial.)
Statica punctului material. (Rezultanta unui sistem
de forte concurente. Echilibrul punctului material
liber si supus la legaturi. Frecarea de alunecare.
Legile frecarii.)

Statica solidului rigid. (Caracterul fortelor aplicate
solidului rigid. Momentul unei forte in raport cu un
punct. Momentul unei forte 1n raport cu o axa.
Teoremele momentului. Cupluri de forte. Reducerea
unui sistem de forte in raport cu un punct. Torsor
minimal. Axa centrala. Cazuri posibile in reducerea
sistemelor de forte. )

Statica sistemelor de solide rigide. (Generalitati.
Sisteme de solide rigide. Forte interioare si exterioare.
Echilibrul sistemelor de solide rigide. Teoreme de
solidificare. Teoreme echilibrului fortelor.)
Cinematica punctului material. (Elementele
cinematice ale miscarii punctului material. Elementele
cinematice raportate la diferite sisteme de referinta :
cartezian, polar. Miscari particulare ale punctului
material: miscari rectilinii, migcari curbilinii.)
Cinematica solidului rigid. (Elementele generale ale
miscarii  solidului rigid. Formularea problemei
generale. Studiul vitezelor. Studiul acceleratiilor.
Formula lui Euler. Miscari particulare. Miscarea de
translatie. Miscarea de rotatie. Miscarea elicoidala.
Miscarea de surub. Miscarea plan paraleld. Miscarea
rigidului cu punct fix. Miscarea universald a
rigidului.)

Teoreme si metode generale in dinamica. (Teorema
impulsului. Teorema variatiei impulsului. Legea

Expunere libera, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

2h

3h

6h

3h

3h

4h

3h




conservarii impulsului. Teorema miscarii centrului de
masa. Teorema variatiei momentului cinetic. Legea
conservarii momentului cinetic. Teorema energiei
cinetice. ~Lucrul mecanic. Putere = mecanica.
Randament macanic. Energia cineticd. Teorema
variatiei energiei cinetice. Energia potentiald. Energia
mecanica. Teorema conservarii energiei mecanice. )

8. Structura unui sistem mecanic (notiuni
fundamentale: masina, motor, generator, linie 2h
tehnologica, mecanism, agregat, manipulator, robot.
Element cinematic, cupla cinematica. Lant cinematic-
clasificare, mecanism-clasificare, grad de libertate,
grad de mobilitate).

9. Transmisii mecanice (transmisii filetate, transmisii
prin angrenaje, transmisii prin curele, rapoarte de 2h
transmisie).

Bibliografie

1. Cornel Marin, Teodor Huidu, Mecanica, Editura Printech, Bucuresti, 1999.

2.  Dumitru Luca, Cristina Stan, Mecanica clasica, Universitatea Al. I. Cuza Iasi, 2007

3. Florescu Daniela, Curs de mecanica tehnici, Editura Alma mater, Bacau, 2007

4. Octavian G. Mustafa, Elemente de mecanica punctului material si a solidului rigid, Universitatea din
Craiova, 2002

5. Tudose, Sandu-Ville, Fl., Racocea, C., Farcas, Fl., Hanganu, L., Organe de masini si inginerie mecanica
- aplicatii, Editura Gh. Asachi Iasi, 2003

6. T., Barabas, Elemente de inginerie mecanica -Curs, Editura Universitatii Oradea, 143 pg, 2015

8.2. Laborator Metode de predare Observatii

1. Prezentarea lucrarilor de laborator. Protectia muncii. 2h

2. Statica punctului material. Operatii cu vectori — Studentii primesc referatele 2h
aplicatie pe calculator. pentru laborator la prima

3. Reducerea fortelor concurente coplanare si a celor sedinta de laborator, le 2h
spatiale - aplicatie pe calculator. studiaza, le conspecteza si

4. Solidul rigid. Reducerea fortelor coplanare aplicate dau un test din partea 2h
solidului rigid - aplicatie pe calculator. teoretica la Inceputul

5. Reducerea sistemelor de forte paralele - aplicatie pe laboratorului. Pe urma, 2h
calculator. studentii realizeaza partea

6. Reducerea sistemelor spatiale de forte si cupluri - practica a lucrarii sub 2h
aplicatie pe calculator. indrumarea cadrului

7. Incheierea situatiei la laborator. Recuperiri. Sustinerea didactic. 2h
referatelor de laborator.

Bibliografie
1. Teodor Huidu, Cornel Marin, Probleme rezolvate de mecanica, Editura Macarie, Targoviste , 2001
2. Tiberiu Barabas, Fascicule pentru lucriri de laborator, Universitatea din Oradea, 2016
3. T., Barabas, Elemente de inginerie mecanica -Curs, Editura Universitatii Oradea, 143 pg, 2015

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitétii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Existd o colaborare puternicd cu mediul economic din regiune (Celestica, Comau, GMAB etc),
orientate pe probleme si teme de interes pentru acestia.

10. Evaluare




Tip activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Curs

- pentru nota 5, obtinerea
la fiecare din cele 3
subiecte a 1/2 din
punctaj;

- pentru nota 10, raspuns
corect la toate cele 3
subiecte, medierea notei
rezultate din 70% nota
examen+30% nota
laborator

Examen scris
Studentii primesc spre

rezolvare cate 3 subiecte.

70 %

10.5 Laborator

-pentru nota 5,
efectuarea celor 12
lucrari si predarea
referatelor de laborator;
- pentru nota 10, raspuns
corect la sustinerea
referatelor de laborator

Aplicatie practica

La fiecare laborator
studentii primesc o nota.
De asemenea, fiecare
student primeste o nota
pentru activitatea la
laborator in timpul
semestrului §i pentru
dosarul cu lucrarile de
laborator. Astfel rezulta

o medie pentru laborator.

30%

10.7 Standard minim de performanta

e Cunoasterea elementelor de baza in calculul cinematic si dinamic a unor componente din structura
unor sisteme mecanice.

Data completarii
07.09.2025

Semnatura titularului de curs

Conf.dr.ing. Tiberiu Barabas

Data avizarii in departament

18.09.2025

Data avizarii in Consiliul facultatii

25.09.2025

Semnatura titularului de laborator
Conf.dr.ing. Tiberiu Barabas

Semnatura directorului de departament
Prof.univ.dr.ing. Helga Silaghi
e-mail: hsilaghi@uoradea.ro

Semnatura Decan

Conf.univ.dr.ing. Eugen Gergely
e-mail: egergely@uoradea.ro




