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FIŞA  DISCIPLINEI 

 
1. Date despre program 
1.1 Instituţia de învăţământ superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA 
1.2 Facultatea  INGINERIE ELECTRICĂ ŞI TEHNOLOGIA 

INFORMAŢIEI 
1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE ŞI 

MANAGEMENT 
1.4 Domeniul de licenţă INGINERIA SISTEMELOR 
1.5 Ciclul de studii MASTER 
1.6 Programul de studii/Calificarea SISTEME AUTOMATE AVANSATE /MASTER 

 
 
2. Date despre disciplină 
2.1 Denumirea disciplinei Practicǎ profesionalǎ I 
2.2 Titularul activităţilor de curs  
2.3 Titularul activităţilor de 
seminar /laborator/proiect 

 

2.4 Anul de 
studiu  

I 2.5 Semestrul 
 

1 2.6 Tipul de evaluare Vp 2.7 Regimul disciplinei I 

(I) Impusă; (O) Opţională; (F) Facultativă 
 
 
3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activităţilor didactice) 
3.1 Număr de ore pe săptămână   din care: 3.2 curs  3.3 laborator  
3.4 Total ore din planul de învăţământ  168 din care: 3.5 curs  3.6 laborator  
Distribuţia fondului de timp  32 ore 
Studiul după manual, suport de curs, bibliografie şi notiţe  
Documentare suplimentară în bibliotecă, pe platformele electronice de specialitate şi pe teren 30 
Pregătire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii şi eseuri  
Tutoriat  
Examinări 2 
Alte activităţi................................... - 
3.7 Total ore studiu individual 32  
3.9 Total ore pe semestru 200 
3.10 Numărul de credite 8 

 
 
4. Precondiţii (acolo unde este cazul) 
4.1 de curriculum  (Conditionari)  - 
4.2 de competenţe   - 

 
 
5. Condiţii (acolo unde este cazul) 
5.1. de desfăşurare a cursului  
5.2. de desfăşurare a 
laboratorului 
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6.1. Competenţele specifice acumulate 
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C2. Proiectarea structurilor de conducere, sisteme de conducere distribuite, metode inteligente 
de conducere a proceselor, sisteme de control hibride, competenţe privind , controlul avansat 
al  proceselor neconvenţionale 

C4. Configurarea şi implementarea sistemelor de conducere aferente acţionărilor electrice, 
acţionările electrice avansate 

C6. Utilizarea tehnologiilor de programare şi a tehnologiilor WEB 
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    CT2. Identificarea rolurilor şi responsabilităţilor într-o echipă plurispecializată luarea 
deciziilor si atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relaţionare şi muncă eficientă în 
cadrul echipei 

 
 

6.2. Rezultatele aşteptate ale învățării 
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1. Studentul/absolventul înțelege arhitectura și funcționarea sistemelor mecatronice și a proceselor 
automatizate complexe. 
2. Studentul/absolventul descrie, identifică și sumarizează  concepte din sisteme automate de fabricaţie, 
sisteme de acţionǎri electrice avansate,   rețele industriale, roboţi mobili, roboţi industriali,  vedere 
artificială şi prelucrarea imaginilor, precum și modul lor de aplicare în probleme concrete. 
3. Studentul/absolventul  identifică, selectarea şi evaluarea în calitate de utilizator, de software dedicat  
tehnologii WEB pentru aplicaţii din ingineria sistemelor, tehnologia informaţiei şi comunicaţiilor. 
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1. Studentul/absolventul utilizează metode avansate de modelare matematică și simulare pentru analiza 
performanței sistemelor. 
2 Studentul/absolventul configurează și implementează sisteme de conducere a proceselor industriale, a 
roboților și liniilor de fabricație flexibile, inclusiv prin abordări moderne de IoT și Industry 4.0, alege 
echipamentele și pune în funcțiune structurile aferente, rezolvarea de probleme bine definite din ingineria 
sistemelor. 
Studentul/absolventul modelează la nivel de sistem și realizează sisteme de control numerice, interfețe și 
sisteme bazate pe microcontrolere,  microprocesoare. 
Studentul/absolventul rezolvǎ probleme practice de monitorizare si conducere automată a sistemelor de 
acţionare electrică avansatǎ. 
3. Studentul/absolventul  identificǎ tehnologiile de programare specifice dezvoltării de aplicaţii în sisteme 
automate avansate şi informatică industrialǎ. Studentul/absolventul  utilizeaza tehnologiile WEB în re-
zolvarea de probleme bine definite din ingineria sistemelor şi în aplicaţii ce impun utilizarea de software în 
sisteme industriale sau în sisteme informatice. 
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1. Studentul/absolventul demonstrează autonomie în alegerea și aplicarea tehnologiilor de control adaptate 
la cerințele sistemelor. 
2. Studentul/absolventul arată spirit de inițiativă și acțiune pentru actualizarea cunoștințelor profesionale și 
de cultură organizațională. 
3. Studentul/absolventul are o comportare onorabilă, responsabilă, etică, în spiritul legii pentru a asigura 
reputația profesiei. 

 

7. Obiectivele disciplinei (reieşind din grila competenţelor specifice acumulate) 
7.1 Obiectivul 
general al disciplinei  

� Activitatea de practică are rolul de a asigura studenţilor  dezvoltarea unor 
conexiuni între noţiunile teoretice acumulate în timpul anului de studiu cu 
aplicaţiile practice în domeniu, ceea ce şi rezultă din tematica abordată. 

7.2 Obiectivele 
specifice 

� După promovarea disciplinei, studentul trebuie să aibă abilitatea şi 
competenţe în latura lucrativă a activităţilor în diferitele aplicaţii 
inginereşti practice, precum şi dobândirea şi dezvoltarea unor aptitudi 
organizatorice şi manageriale. 

 

8. Conţinuturi* 
8.1 Practica Metode de predare Nr. Ore / 

Observaţii 
I. Norme de tehnica securităţii   
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II.Acţionări cu maşini de curent continuu cu magneţi 
permanenţi 
Comutaţia mecanică şi cea electronică 
Detecţia directă de poziţie 
Detecţia indirectă de poziţie 
Alimentarea şi comanda electronică 
 
III.Acţionări electrice avansate cu motoare pas cu pas  
  
Construcţia şi funcţionarea motoarelor pas cu pas                                                
Clasificarea motoarelor pas cu pas                                                                             
Alimentarea motoarelor pas cu pas                                                                             
Principii de comandă a maşinilor pas cu pas 
Structuri de comandă 
 
IV. Conceptul CIM. 
Sisteme de fabricaţie flexibilă (FMS).  
Structuri de automatizare a fabricaţiei utilizate în cadrul sistemelor 
CIM. 
Echipamente de comandă cu arhitectură deschisă destinate 
sistemelor CIM 
Modelarea şi simularea funcţionării sistemelor automate de 
fabricaţie. Reţele Petri.  
 
V. Protocoale și servicii  
5.1.Sistemul DNS.  
5.2. Remote login – SSH 
5.3. Protocolul HTTP 
5.4. Protocolul FTP 
5.5. Protocolul SMTP 
5.6. Protocolul POP 
5.7. Protocoale criptografice SSL și TSL                
 

Bibliografie 
1. SILAGHI H., SPOIALĂ V., SILAGHI M.  – Acţionări electrice, Editura Mediamira , Oradea, 2009 
2. SILAGHI, H., SPOIALĂ, VIORICA, Acţionări electrice-probleme fundamentale şi  noţiuni de proiectare, Ed. 
Universităţii din Oradea, 2002 
3. VIORICA SPOIALĂ, HELGA SILAGHI, Acţionări electrice speciale, Editura Universităţii din Oradea, 2010 
4. HELGA SILAGHI, V. SPOIALA, D.SPOIALA, A. SILAGHI - Acţionări electrice avansate,  Editura Universităţii 
din Oradea, Oradea, ISBN 978-606-10-2035-5, 157 pg., 2019 
5. T. Barabas, Structuri deschise de automatizare a fabricaţiei din cadrul hipersistemelor CIM robotizate, Editura 
Universităţii Oradea, 2004; 
6.M. Ganea, T. Barabas, Sisteme flexibile - Roboţi şi linii flexibile – Îndrumător de laborator, Editura Universităţii 
Oradea, 2000 
7. Spoiala Dragos Cristian – Tehnologii Internet, curs pentru uzul studentilor 
8. A.S. Tanenbaum, Reţele de calculatoare, ediţia a patra, Byblos 2004 

9. Toader, C., Programarea aplicaţiilor Web, Editura Risoprint, Cluj-Napoca, 2006.  

10. Welling, L., Thomson, L., PHP and MySQL Web development, Third Edition, SAMS, USA, 2005. 
 

 

9. Coroborarea conţinuturilor disciplinei cu aşteptările reprezentanţilor comunităţii epistemice, 
asociaţiilor profesionale şi angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului 

� Introducerea în cadrul practicii a unor subiecte de interes pentru mediul economic de profil din zona 
industrială a oraşului. 

 

 
10. Evaluare 

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de 10.3 
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evaluare 
Evaluarea se poate 
desfășura față în 
față sau on-line 

Pondere din 
nota finală 

10.4 Practica Evaluarea se face pe baza unui caiet de practică pe 
care studentul şi-l întocmeşte, pe parcursul activităţii  
şi al evaluării din partea cadrului didactic 
coordonator  

Verificare pe 

parcurs (oral)  

100 % 

10.7 Standard minim de performanţă 
Rezolvarea şi explicarea unor probleme de complexitate medie, asociate managementului și comunicǎrii în 
inginerie. 
Elaborarea unui proiect de complexitate medie in domeniul ingineriei și managementului 
Asumarea responsabilă de sarcini specifice în echipe plurispecializate şi comunicarea eficientă  la nivel 
instituţional. 
Elaborarea şi susţinerea cu argumente a aplicării unui plan personal de dezvoltare profesională. 
 
 
 
Data completării      Intocmit         
15.09.2025      Prof.univ.dr.ing. Helga Silaghi       
       e-mail: hsilaghi@uoradea.ro 

http://hsilaghi.webhost.uoradea.ro 
 

       
 
 
 
 
 
 
Data avizării în departament    Semnătura directorului de departament 
18.09.2025      Prof.univ.dr.ing. Helga Silaghi 

e-mail: hsilaghi@uoradea.ro 
         
 
 
 
Data avizării în Consiliul facultăţii 
25.09.2025 

Semnătură Decan 
        Conf.univ.dr.ing. Eugen Gergely 

             e-mail: egergely@uoradea.ro  
 
 

         

 


