FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Thvatdmant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

Inginerie Electrica si Tehnologia Informatiei

1.3 Departamentul

Ingineria Sistemelor Automate si Management

1.4 Domeniul de studii

Ingineria sistemelor

1.5 Ciclul de studii

Studii universitare de licenta (ciclul I)

1.6 Programul de studii/Cdlificarea

Automatica si informatica aplicata/ INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumireadisciplinei

Algebra liniara, geometrie andlitica s diferentiada

2.2 Titularul activitatilor de curs

LECTOR DR. Fechete Dorina

2.3 Titularul activitatilor de seminar

LECTOR DR. Andre Loriana

24 Anul destudiu | 1 | 2.5 Semestrul

1 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinei

M Impusd; (O) Optionald; (F) Facultativa

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

3.1 Numar de ore pe sdptdmana 4 din care: 3.2 2 | 3.3 seminar 2
curs

3.4 Tota oredin planul detnvatamant | 56 | din care: 3.5 28 | 3.6 seminar 28
curs

Distributia fondului de timp 44

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 18

Documentare suplimentara n biblioteca, pe platformele electronice de speciditate si pe teren 9

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14

Tutoriat

Examindri 3

Alteactivitati..........cccoeevevivireceennene.

3.7 Total orestudiu individual | 44

3.9 Total ore pe semestru 100

3.10 Numarul de credite 4

4.1 de curriculum (Conditionari)

4.2 de competente

5. Conditji (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Sala de curs, videoproiector, calculator, internet

5.2. de desfasurare a
seminarului/laboratorul ui/proiectul ui

Sala de laborator, dotare specifica de laborator

6. Competentele specifice acumulate

mecanicd, chimica, electri

Competente
profesionale

ca si electronica Tn ingineria sistemelor

C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizicd, tehnica masurarii, grafica tehnica, inginerie




Competente
transversal

a

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general a disciplinei Cursul de “Algebra liniara, geometrie analitica s diferentiala” isi
propune dobandirea de catre student a abilitatilor necesare s a
cunostintelor obligatorii de matematici asociate viitorilor ingineri in
domeniul electric pt. a putea aborda temeinic cursurile de speciaitate
care necesita cunostinte matematice aprofundate.

7.2 Obiectivele specifice Rezolvarea cu succes a unor probleme algebrice cu spatii vectoriale,
produse scalare si vectoriale, cu aplicatii preponderent in domeniul
electric.

8. Continuturi*

8.1 Curs Metode de predare Nr. Ore/
Observatii
1. Preliminarii (Multimi, relatii, functii, structuri 2o0re
algebrice)
2. Matrice, determinanti, sisteme liniare 2o0re
3. Spatii vectoriale. Proprietati si exemple 2o0re
4. Baza si dimensiune a unui spatiu vectorial 2o0re
5. Schimbarea bazei unui spatiu vectorial 2ore
6. Subspatii vectoriale Prelegerea, conversatia 2o0re
7. Aplicatii liniare. Definitii si proprietati euristicd, explicatia, 2ore
8. Matricea asociata unei aplicatii liniare problematizarea 2ore
9. Vectori proprii, valori proprii. 2ore
10. Diagonalizdri de matrice 2ore
11. Produs scalar, norma, distanta 20re
12. Forme biliniare 2o0re
13. Forme patratice 2o0re
14. Spatiul vectoria a vectorilor liberi 2ore
Bibliografie

1. |. Fechete, D. Fechete, Algebra Liniara. Teorie si probleme, Ed. Univ. Oradea, 2010

2. Gh. Ivan, Bazele algebrei liniare si aplicatii, Ed. Mirton, Timisoara, 1996

3. C.I. Radu, Algebraliniara, geometrie analitica si diferentiala, Ed. ALL, Bucuresti, 1996

4. D. Fechete, Algebra liniara, geometrie analitica si diferentiala, curs in format electronic, 2021

8.2 Seminar Metode de predare Nr. Ore/
Observatii
1. Preliminarii (Multimi, relatii, functii, structuri 2 ore
algebrice)
2. Matrice, determinanti, sisteme liniare 2ore
3. Spatii vectoriale. Proprietati si exemple 2ore
4. Baza si dimensiune a unui spatiu vectorial 2o0re
5. Schimbarea bazei unui spatiu vectorial _ 2o0re
6. Subspatii vectoriale problematizares, 2 ore
7. Aplicatii liniare. Definitii si proprietdti alg:;)r(ijterjn?rz?ea 2ore
8. Matricea asociata unei aplicatii liniare 2ore
9. Vectori proprii, valori proprii. 2o0re
10. Diagonalizari de matrice 2o0re
11. Produs scalar, norma, distanta 2o0re
12. Forme biliniare 2o0re
13. Forme patratice 2o0re




14. Spatiul vectoria a vectorilor liberi

\ 2 ore

Bibliografie

1. |. Fechete, D. Fechete, Algebra Liniara. Teorie si probleme, Ed. Univ. Oradea, 2010
2. C.|.Radu, Algebra liniara, geometrie analitica si diferentiala, Ed. ALL, Bucuresti, 1996
3. D. Fechete, Algebra liniara, geometrie analitica si diferentiala, caiet de seminar in format electronic,

2021

* Se va detalia continutul, respectiv numarul de ore alocat fiecarui curs/seminar/laborator/proiect pe
durata celor 14 saptamani ale fiecarui semestru al anului universitar.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Pregatirea de specialisti capabili sa raspunda tuturor cerintelor actuale de pe piata muncii
Asigurarea unei pregatiri adecvate pentru studiul domeniilor de varf din stiinta si tehnologie

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Curs Insusirea notiunilor s Proba scrisa 50%
rezultatelor matematice
predate
10.5 Seminar Aplicarea metodel or Proba scrisa 50%
matematice predate
10.6 Laborator -
10.7 Proiect -

10.8 Standard minim de performanta

Standard minim de performante:cunostintele minime dobandite de student dupa promovarea examenul ui
sunt suficiente pt.afi capabil saabordeze cu succes orice problema tehnica ce necesita cunostinte
matematice incorporate.




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Thvatdmant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea INGINERIE ELECTRICA S| TEHNOLOGIA
INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE S|
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdlificarea

AUTOMATICA S| INFORMATICA APLICATA/INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumireadisciplinei

ANALIZA MATEMATICA

2.2 Titularul activitatilor de curs

LECTOR DR. IAMBOR LOREDANA

2.3 Titularul activitatilor de
seminar /laborator/proiect

LECTOR DR. IAMBOR LOREDANA

studiu

2.4 Anul de | 2.5 Semestrul

1

2.6 Tipul de evaluare

Ex. | 2.7 Regimul disciplinei I

(D) Impusa; (O) Optionald; (F) Facultativa

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptdmana 4 |dincare:3.2curs | 2 | 3.3 Seminar 2
3.4 Tota oredin planul de invatamant 56 | dincare 3.5curs | 28 | 3.6 Seminar 28
Distributia fondului de timp 44
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 18
Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 9
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat

Examinari 3
Alte activitafi -
3.7 Total ore studiu individual 44

3.9 Total ore pesemestru 100

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditji (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului | Sala de curs, videoproiector, calculator, internet

5.2. de desfasurare a
seminarului

Sald de laborator, dotare specificd de laborator

| 6. Competentele specifice acumulate




C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnica, ingine-
rie mecanicd, chimica, electrica si electronica Tningineria sistemelor

Competente
profesionae

transversale

Competente

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei Cursul de “Analiza Matematica” isi propune dobandirea de catre student
a abilitatilor necesare s a cunogtintelor obligatorii de matematici
asociate viitorilor ingineri in domeniul electric pt. a putea aborda
temeinic cursurile de specialitate care necesita cunostinte matematice
aprofundate.

7.2 Obiectivele specifice Rezolvarea cu succes a unor probleme matematice clasice privind
aproximarile cu serii de puteri si Fourier, calculul derivat si integral s
elementelor de teoria cimpului cu aplicatii preponderent in domeniul
electric

8. Continuturi*
8.1 Curs Metode de predare Nr. Ore/
Observatii

Spatii metrice. Spatii normate. | Prelegere,problematizare,modelare, | 2
Convergenta unui sir de puncte dintr-un | agoritmizare

Spatiu metric.
Serii de numerereale. Criterii de Idem 2
convergenta
Siruri si serii de functii. Convergenta ldem 2

punctuala s uniforma. Formulalui Taylor
pt functii de o variabilareaa. Serii de
puteri. Serii trigonometrice. Serii Fourier.
Multimi deschise, inchise si compactein Idem 2
spatii metrice. Limitaunei functii intr-un
punct.

Continuitate. Functii continue intre spatii Idem 2
metrice. Functii liniare si continue intre
spatii vectoriale.

Diferentiabilitatea functiilor redle de o Idem 2
variabilareaa. Functii diferentiabile intre
doua spatii normate.

Functii reale diferentiabilein R" . Derivata | Idem 2
dupaun versor din R". Derivate partiale si
diferentiale de ordin superior.

Extreme locale pt. functii de mai multe Idem 2
variabile. Extreme cu legaturi.
Elemente de teoria campului (gradient, Idem 2




rotor, divergenta). Functii implicite.

Schimbari de coordonate.

Integrale improprii S cu parametru. Idem 2
Functiile Betasi Gamma.

Integrale curbilinii. Idem 2
Integrale duble. Formulalui Green. Idem 2
Integrale  triple.  Formula  Gauss- | Idem 2
Ostrogradsky.

Integrale de suprafata. Formula lui Stokes. Idem 2
Bibliografie

1. lambor Loredana— Analiza matematica, cursin format electronic, 2020

2. Martin, O. — Probeme de analiza matematica, Bucuresti, Editura MatrixRom, 2018
3. Gdl, S.,Scurtu, S. - Matematici speciale; Oradea,Editura Universitatii,1998

4. lambor Loredana— Analiz matematicad, caiet de seminar in format electronic, 2020
5.Ceasu T. — Capitole speciale de analizA matematicd, 2006

8.2 Seminar Metode de predare Nr. Ore/
Observatii

Exercitii cu siruri si serii numerice. Rezolvarea detdiata a problemelor | 4
propuse

Serii  de puteri. Serii trigonometrice. | Idem 6

Formulalui Taylor.

Derivate partiale, derivata dupa o directie, | Idem 6

extreme de functii. Aplicatii.

Elemente de teoria cimpului. Schimbari de | Idem 2

coordonate.

Integrale improprii S cu parametru. Idem 2

Functiile euleriene (Betasi Gamma).

Aplicatii.

Integrale curbilinii. Aplicatii. Idem 2

Integrale duble. Aplicatii. Idem 2

Integraletriple. Aplicatii. Idem. 2

Integrale de suprafata. Aplicatii. Idem 2

Bibliografie:

1. lambor Loredana— AnalizZ matematic&, cursin format electronic, 2020

2. Martin, O. — Probeme de analiza matematica, Bucuresti, Editura MatrixRom, 2018
3. Gal, S.,Scurtu, S. - Matematici speciale; Oradea,Editura Universitatii,1998

4. lambor Loredana— Analizi matematica, caiet de seminar Tn format electronic, 2020

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Pregatirea de specialisti capabili sa rdspunda tuturor cerintelor actuale de pe piata muncii
Asigurarea unei pregatiri adecvate pentru studiul domeniilor de varf din stiint si tehnologie

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Curs - Pt.obtinerea notei 5:50% | Examen scris- durata 3 ore. 75%

prezente la cus s
seminar,nota 5 la verificarile
pe pacurs s nota 5 la
examenul

final .Cunostinte:criteriile  de
convergenta pt sSiruri  de
numere reale, derivarea
partialaafunctiilor.;

Examenul constd din 10
subiecte din tematica cursului.
Pentru promovarea
examenului fiecare subiect
trebuie tratat pentru minim
nota 5.




- Pt.obtinerea notei 10:75%
prezenta la curs s seminar 10
la verificarile pe parcurs de la
seminar s nota 10 la
examenul final.Cunostinte:la
cele pt nota 5 se adauga
integralele  duble, triple,
curbilinii si de suprafata.

10.5 Seminar Idem Verificare pe parcurs 25%

10.6 Standard minim de performanta

Standard minim de performante:cunostintele minime dobandite de student dupa promovarea examenului sunt
suficiente pt.afi capabil saabordeze cu succes orice problema tehnica ce necesita cunostinte matematice incorporate.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Tnvatdmant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea/ FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI TEHNOLOGIA
INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE S| MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA- ciclul |

1.6 Programul de studii/Calificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei Circuite électroniceliniare |

2.2 Titularul activitdtilor de curs Conf.dr. Simona Cristina CASTRASE

2.3 Titularul activitdtilor delaborator As.dr.ing. Adrian Burca

24Anu destudiu || | 25Semestrul | 2 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinei |

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numdr de ore pe sdptaméana 3 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3 seminar/laborator 1

3.4 Total ore din planul de Tnvatamént 42 | dincare:35curs | 28 | 3.6 seminar/laborator 14

Distributia fondului de timp ore 58ore

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 26

Documentare suplimentara Tn bibliotecd, pe platformele electronice de specidlitate 14

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14

Tutoriat

Examinari 4

3.7 Total ore studiu individual | 58

3.9 Total ore pe semestru 100

3.10 Numérul de credit 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum Analiza matematica, Fizica

4.2 de competente -
5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Videoproiector

5.2. de desfasurare a laboratorului Laborator cu dotdri specifice
6. Competentele specifice acumulate

O o

="a -y - - - - - - - - v == . v - - - - - - v
g < J C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnicd, inginerie mecanica,
g chimica, electrica si electronica Tn ingineria sistemelor
O
o=y - S e e
g— S | CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializaté luarea deciziilor si atribuirea de
8 sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul | Disciplina fsi propune sa familiarizeze studentii cu terminologia utilizatd in electronica si sa le formeze
general al acestora o viziune de ansamblu Th domeniu.

disciplinei Curs. Tnsusirea notiunilor fundamentale privind: conceptele, tehnologii, principiilor de functionare a
principalel or dispozitive electronice, cunostinte de baza si Tnsusirea unor metode de abordare si rezolvare
a circuitelor electronice. Laborator: Aprofundarea cunostintelor dobandite la curs si formarea de
deprinderi practice prin verificarea experimentald a unor dispozitive si circuite uzuale.

7.2 Intelegerea functiondrii principalelor dispozitive semiconductoare; Tnsusirea unor deprinderi practice in
Obiectivele utilizarea caracteristicilor dispozitivelor semiconductoare;
specifice Dobéandirea unor deprinderi practice si abilitati n lucrul cu principalele aparate de laborator si in

realizarea fizicd a circuitelor electronice ; Familiarizarea studentilor cu metodele de proiectare Si
simulare a circuitelor electronice.Asimilarea cunostintelor teoretice privind proiectarea si simularea
circuitelor electronice,Analiza unor circuite de complexitate medie-mare utilizind programe de simulare.

8. Continuturi
| 8.1Curs | Metode de predare [ Nr.ore |




Notiuni introductive. Prezentarea scopului, a continutului si a cerintelor cursului.
Semnale electrice. Legi si teoreme ale circuitelor electrice si electronice. Notiuni
esentiale despre circuitele electrice

Prelegere, videoproiectie | 2

Elemente pasive de circuit. Rezistenta electrica. Condensatorul. Bobina.
Caracteristici. Circuite cu componente pasive.

Prelegere, videoproiectie | 4

Notiuni de fizica semiconductorilor. Diode semiconductoare. Diode redresoare.
Ecuatia diodei ideale. Caracteristica reald a diodei. Circuite cu diode Tn regim de
curent continuu.

Prelegere, videoproiectie | 4

Dioda Zenner. Simbol; Caracteristicd; Functionare. Comportarea cu

temperatura. Date de catalog. Aplicatie. Stabilizator parametric cu dioda Zenner.
Dioda in regim variabil de semnal mare. Dioda in regim de curent aternativ,
semna mic.Aplicatii.

Prelegere, videoproiectie | 2

Redresoare.Redresoare monofazate monoalternanta. Redresoare monofazate
bialternanta.

Prelegere, videoproiectie | 4

Tranzistorul  bipolar. Structurd, functionare. Caracteristici, parametrii
tranzistorului bipolar. TB Tn regim de curent continuu. Caracteristicile statice
teoretice. Caracteristicile statice reale. Circuite echivalente pentru TB Tn curent
continuu. Circuite de polarizare. TB Tn regim de c.a semna mic. Schema
echivalenta cu parametrii "h", pentru TB. Aplicatii — Etaje de amplificare cu
tranzistor

Prelegere, videoproiectie | 4

Tranzistorul cu efect de camp cu jonctiune (TECJ). Structurd, Functionare.
Aplicatii. TECMOS cu canal initial. Structurd; Simbol; Functionare. Caracteristici.
TECMOS cu canal indus. Alte dispozitive pe baza de structuri MOS. TECMOS in
tehnologia circuitelor integrate.

Prelegere, videoproiectie | 2

Tiristorul. Triacul. Aplicatii.

N

Prelegere, videoproiectie

Tranzistorul unijonctiune Structura, Functionare. Aplicatii

N

Dispozitive optoel ectronice semiconductoare. Marimi fotometrice Dispozitive
fotosensibile . Dispozitive fotoemisive. Aplicatii.

Prelegere, videoproiectie | 2

Bibliografie

1. Simona Castrase — Electronica- curs - ISBN 978-606-10-1257-2, Ed. Universitatii Oradea, 2013
2. Simona Castrase - Dispozitive si circuite electronice, vol.1,Ed. Universitatii Oradea, 2004

3. C. Gordan —Electronica Analogica si Digitala, Ed. Universitatii Oradea, 2011

4. K.Bondor, T.Maghiar, - Dispozitive si circuite electronice, Ed. Universitatii Oradea, 2004
5. K.Bondor, C. Gordan, C. Cret - Dispozitive si circuite electronice, Litografia Universitatii din Oradea, 1997
6. Oltean, G., Dispozitive si circuite electronice. Dispozitive el ectronice, Ed. Risoprint, Cluj-Napoca,2004.

8.2 Seminar/labor ator Metode de predare Obs.
1. Prezentarea laboratorului, echipamentelor de laborator; prezentarea lucrarilor | Se utilizeaza 2
si aprogramului de simulare WorkBench mediul de lucru a

2. Studiul caracteristicilor curent-tensiune ale diodelor redresoare programului de simulare 2
3. Dioda Zenner. Studiul caracterigticilor curent-tensiune. Stabilizator WorkBench, 2
parametric cu dioda Zenner. Lucru pe grupe de 2-3

4. Redresoare cu diode. Filtrarea tensiunii redresate. studenti, explicatii si sprijin | 2
5. Tranzistoare bipolare. Studiul caracteristicilor statice de intrare, transfer si indirect n laborator, lucru 2
iesire ale TB. individual pt. intocmirea

6. Tranzistorul unijonctiune Caracteristici statice referatelor de laborator 2
7. Dispozitive optoel ectronice 2

Bibliografie:

1. Simona Castrase, A. Burca, C. Gordan-“Dispozitive si circuite electronice”, Tndrumator lab., ISBN 978-606-10-1610-

5, Ed. Universitatii Oradea, 2015

2. S. Cadtrase, S. Popa - Dispozitive si circuite electronice, Indr. de lab., vol.2, Ed. Universitatii Oradea, 2004
3. S. Castrase, S. Popa - Dispozitive si circuite electronice, Indr. de lab., vol.1, Ed. Universitatii Oradea, 2003

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei seregasestein curricula specializarii si din alte centre unniversitare care au acreditate

aceste specializari.

10. Evaluare
Tip 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode | 10.3 Pondere
activitate de evaluare din nota

finala




10.4 Curs | Conditiile minime necesare pentru promovarea examenului (nota 5): | Examen 80%
cunostinte privind notiunile de semnale electrice, legi si teoreme privind
circuitele €electronice; cunostinte privind modul de reprezentare Si
functionare a dispozitivelor electronice;cunostinte privind notiuni generale
pentru redresoare, amplificatoare,

Pentru nota 10

cunostinte temeinice privind modelare matematica a curentilor si caderilor
de tensiune pe circuite, calculul marimilor de interes. cunostinte temeinice
privind constructia si functionarea dispozitivelor electronice; capacitatea de
a explica functionarea redresoarelor de tensiune; cunostinte temeinice

privind redlizarea, functionarea, calculul etajelor de amplificare;
Activitatea de laborator este incheiata si notatd cu nota 10
105 Cunostinte pentru nota 5: Test de 20%

laborator cunostinte privind modul de reprezentare a dispozitivelor electronice, | evaluare a
cunostinte privind functionarea dispozitivelor electronice, cunostinte | cunostintelor
minime privind utilizarea programului de simulare electronica teoreticesi
Cunostinte pentru nota 10: aplicative
cunostinte privind constructia si functionarea dispozitivelor electronice,
cunostinte de reprezentare a semnalelor pe un circuit, capacitatea de a
determina performantele unui un circuit electronic, cunocstinte de modelare
matematicd a curentilor si caderilor de tensiune pe circuite, calculul
marimilor de interes.

10.8 Standard minim de performanta:
Solutionarea la termen, in activitati individuale si activitati desfasurate Tn grup, in conditii de asistentd calificatd, a
problemelor care necesita aplicarea de principii si reguli respectand normele deontologiei profesionale.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Tnvatamant superior | UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea INGINERIE ELECRTICA SI TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea | AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei ELECTROTEHNICA |

2.2 Titularul activitatilor de curs S.L.DR.ING.ARION MIRCEA NICOLAE

2.3 Titularul activitatilor de S.L.DR.ING.ARION MIRCEA NICOLAE

seminar /laborator /ASIST.DR.ING.SLOVAC FRANCISC

2.4 Anul destudiu | | | 2.5 Semestrul | 2 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplingi | |

(1) Impusa; (O) Optionald; (F) Facultativa

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdptdména 4 |dincare: 3.2 curs 2 |3.3 seminar/laborator U1
3.4 Total ore din planul deinvatdmant | 56 |dincare: 3.5curs | 28 |3.6 seminar/laborator 14/14
Distributia fondului de timp 69
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 28
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 28
Tutoriat
Examinari 3
Alte activitati
3.7 Total orestudiu individual | 69
3.9 Total ore pe semestru 125
3.10 Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum -

4.2 de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului | Cursul se defasoara in amfiteatru cu tehnicile moderne disponibile:
Videoproiector, Ecran, Tabla, Vorbire libera

5.2. de desfasurare a Seminarul dezbate aspecte teoretice din curs si aplicatii ale acestora cu contributii
seminarului/laboratorul ui personale ale studentilor.

Aplicatiile practice se realizeaza utilizand mijloacele moderne de lucru existente
in laboratorul de Electrotehnica (statii de lucru DEGEM, aparate de masura
performante si actuale, softuri de modelare etc.).

Studentii vin cu lucrdarile de laborator conspectate

Prezenta obligatorie la toate laboratoarele

Se poate recupera pe parcursul semestrului 1 lucrare delaborator;

Frecventa la orele de laborator sub 80% conduce la refacerea disciplinei

| 6. Competentele specifice acumulate




Competente
profesionae

C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnica, inginerie
mecanica, chimica, electrica si electronica iningineriasistemelor

transversale

Competente

CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializata luarea deciziilor si
atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipel

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general a
disciplinei

Cursul de "Electrotehnica I" asigura pregatirea tehnica teoretica si practica de baza a
studentilor, prezinta elemente de teoria circuitelor electrice din punct de vedere al
aplicatiilor in tehnica adresandu-se studentilor din anul I de studiu. Fiind o disciplina
fundamentald de specialitate, obiectul ei este prezentarea intr-un cadru unitar a unor
metode de calcul de interes general, necesare rezolvarii diferitelor probleme specifice
electrotehnicii clasice sau moderne.

Disciplina incearca sa formeze si urmatoarele competente atitudinale: manifestarea
unei atitudini pozitive si responsabile fata de domeniul stiintific / valorificarea optima
si creativa a propriului potential Tn activitatile stiintifice / implicarea in promovarea
inovatiilor stiintifice / angajarea n relatii de parteneriat cu alte persoane / participarea
la propria dezvoltare profesionala

7.2 Obiectivele specifice

Cursul de "Electrotehnica 1" prezinta elemente de teoria circuitelor electrice: abordarea
pe regimuri a circuitelor electrice (circuite electrice liniare in regim stationar, neliniare
de curent continuu, Tn regim permanent sinusoidal) precum si metodele specifice de
analiza ale circuitelor electrice prezentate.

Cursul Tncepe cu prezentarea elementelor constitutive ale circuitelor electrice s a
problemelor legate de formularea automata a ecuatiilor circuitelor electrice. Se prezinta
caracterizarea regimului periodic sinusoidal s prezentarea metodel de analiza in
complex.

Obiectivele disciplinei sunt cunoasterea si intelegerea relatiilor de baza a circuitelor
electrice Tn regim stationar neliniare de curent continuu, Tn regim permanent sinusoidal,
explicarea si interpretarea comportarii circuitelor electrice, efectuarea de calcule si
determinari in circuite electrice, verificarea experimentala a relatiilor de baza pentru
sisteme fizice intalnite Tn practica industriald, simularea functionarii circuitelor
electrice cu softuri de specialitate.

Activitatea la seminar este axatd pe aplicatii specifice capitolelor predate la curs si
urmareste formarea unor deprinderi de calcul. Aplicatiile din domeniul circuitelor
electrice reprezinta, Tn majoritatea cazurilor, situatii care modeleaza circuitele reale din
tehnica.

Activitatea la laborator este axatd pe aplicatii specifice capitolelor predate la curs si
urmareste verificarea experimentala a relatiilor de baza pentru sisteme fizice intalnite.
Efectuarea lucrarilor de laborator oferd, pe langa formarea unor deprinderi in domeniul
electric, utilizarea modelarii fizice si numerice, dimensionarea unor montaje, utilizarea
corectd a aparaturii de masura, evaluarea erorilor in determindrile experimentale
efectuate.

8. Continuturi

Generalitati. Sensuri de referinta.

Elementele circuitelor de curent continuu.

Schemele si grafele circuitelor electrice.

Circuite electrice de curent continuu filiforme si liniare

8.1 Curs Metode de predare Nr. Ore
CAPITOLUL 1. CIRCUITE ELECTRICE LINIARE IN REGIM | Videoproiector, slide-uri si 2
STATIONAR Predare interactiva la tabla

Caracteristicile tensiune-curent ale elementelor de circuit liniare Videoproiector, dide-uri si 2




Teoremele lui Kirchhoff. Ecuatii independente
Teoreme de transfigurare.
Transfigurarea laturilor de retea conectate in serie

Predare interactiva la tabla

Transfigurarea laturilor de retea conectate in paralel.
Transfigurarea unui generator de tensiune intr-un generator de curent.
Transfigurarea stea-poligon compl et

Videoproiector, dide-uri si
Predare interactiva la tabla

Metode de calcul ale circuitelor electrice liniare.
Teorema curentilor ciclici sau de contur.
Teorema potentialelor nodurilor.

Teorema superpozitiei.

Videoproiector, dlide-uri si
Predare interactiva la tabla

Teorema generatoarelor echivalente de tensiune si curent.
Teorema conservarii puterilor.
Teorema transferului maxim de putere

Videoproiector, dlide-uri si
Predare interactiva la tabla

CAPITOLUL 2. CIRCUITE ELECTRICE NELINIARE DE | Videoproiector, slide-uri si
CURENT CONTINUU Predare interactiva la tabla
Elemente neliniare.

Teoremele lui Kirchhoff si ale micilor variatii.

Metode de rezolvare a retelelor neliniare

Metode grafice. Videoproiector, dide-uri si
Circuite neliniare conectate n serie. Predare interactiva la tabla
Circuite neliniare conectate in paralel.

Caracteristica unei laturi de retea active.

Element neliniar conectat in serie cu un element liniar

CAPITOLUL 3. CIRCUITE ELECTRICE 1IN REGIM | Videoproiector, side-uri si

PERMANENT SINUSOIDAL

Generalitati. Elemente de circuit

Teoremele lui Kirchhoff si teorema lui Joubert.
Teoremele conditiilor initiale

Predare interactiva la tabla

Marimi alternative sinusoidale.

Reprezentarea marimilor alternative sinusoidale
Circuit serieRLC

Circuit paralel RLC

Impedanta si admitanta complexa

Videoproiector, dide-uri si
Predare interactiva la tabla

Teorema lui Joubert si teoremele lui Kirchhoff sub forma complexa
Teorema lui Joubert sub forma complexa pentru cazul circuitelor cuplate
magnetic

Teoremele lui Kirchhoff sub forma complexa pentru cazul circuitelor
cuplate magnetic

Puterea electrica n circuite de curent alternativ monofazate

Videoproiector, dide-uri si
Predare interactiva la tabla

Factor de putere. Compensarea factorului de putere
Reprezentareain complex a puterii aparente
Teorema transferului maxim de putere

Videoproiector, dide-uri si
Predare interactiva la tabla

Rezolvarea circuitelor de curent alternativ Tn regim permanent sinusoidal
Metoda teoremelor lui Kirchhoff

Metoda curentilor ciclici

Metoda potentialelor nodurilor

Videoproiector, dide-uri si
Predare interactiva la tabla

Teoreme de transfigurare.

Transfigurarea circuitel or conectate Tn serie.

Transfigurarea circuitel or conectate in paralel.

Transfigurarea stea-triunghi si invers.

Transfigurarea unui generator real de tensiune intr-un generator de curent
si invers

Videoproiector, dide-uri si
Predare interactiva la tabla

Fenomene de rezonanta la circuite Tn curent alternativ
Rezonanta de tensiune.
Rezonanta de curent

Videoproiector, dide-uri si
Predare interactiva la tabla

Bibliografie

1. Leuca, T.- Elemente de teoria cAmpului electromagnetic. Aplicatii utilizand tehnici informatice, Editura

Universitatii din Oradea, 2002.

2. Leuca, T., Molnar Carmen - Circuite electrice. Aplicatii utilizand tehnici informatice, Editura Universitatii din




Oradea, 2002.

3. Leuca, T., Maghiar, T. - Electrotehnica, Probleme, vol. IV, Litografia Univ. din Oradea, 1994.
4. Leuca, T., M. Silaghi, Laura Coroiu, Carmen Molnar. - Electrotehnicd, Probleme, vol.V, Litografia Univ. din

Oradea, 1996.

5. Leuca, T. - Bazele electrotehnicii - indrumator de laborator, litografiat Univ. din Oradea, 1991
6. Maghiar, T., Leuca, T., Silaghi, M., Marcu, D. - Circuite de curent continuu Tn regim permanent sinusoidal -
fndrumadtor de laborator, litografiat Universitatea din Oradea, 1997.

7. Molnar Carmen, Arion M. — Electrotehnica. Aplicatii practice — Editura Universitatii din Oradea, 2003.

8. Arion M. — Electrotehnica, cursTn format el ectronic, 2020

8.2 Seminar Metode de predare grre
Circuite electrice liniare n regim stationar. Metoda teoremelor | Aplicatii cu predare interactiva la tabla 2
lui Kirchhoff cu contributii personale si ale studentilor.
Circuite electrice liniare in regim stationar. Metoda curentilor | Aplicatii cu predare interactiva la tabla 2
ciclici cu contributii personale si ale studentilor.
Circuite electrice liniare in regim stationar. Metoda Aplicatii cu predare interactiva la tabla 2
potentialelor nodurilor cu contributii personale si ale studentilor.
Circuite electrice neliniare in regim stationar Aplicatii cu predare interactiva la tabla 2
cu contributii personale si ale studentilor.
Circuite €electrice in regim permanent sinusoidal. Metoda | Aplicatii cu predare interactiva la tabla 2
teoremelor lui Kirchhoff, valori instantanee cu contributii personale si ale studentilor.
Circuite electrice liniare in regim permanent sinusoidal fara | Aplicatii cu predare interactiva la tabla 2
cuplaje magnetice. Metoda curentilor ciclici cu contributii personale si ale studentilor.
Circuite electrice liniare Tn regim permanent sinusoidal fara | Aplicatii cu predare interactiva la tabla 2
cuplaje magnetice. Metoda potentialelor nodurilor cu contributii personale si ale studentilor.
8.3 Laborator Metode de predare grre
Notiuni teoretice de protectie si securitate. Elemente de Sunt prezentate si discutate aspecte 2
circuit, aparate pentru masurarea tensiunilor si curentilor privind normele de protectia si securiatea
muncii Tn laboratorul de electrotehnica.
Sunt prezentate elementel e de circuit,
aparatele de masura
Masurarea curentilor, tensiunilor si rezistentelor. Cu ajutorul modulelor DEGEM si a 2
Potentiometrul electric aparatelor de masura se parcurge lucrarea
cu acelas titlu
Legea lui Ohm. Verificare experimentala. Cu ajutorul modulelor DEGEM si a 2
aparatelor de masura se parcurge lucrarea
cu acelas titlu
Rezistoare in serie. Rezistoare in paralel. Cu ajutorul modulelor DEGEM si a 2
aparatelor de masura se parcurge lucrarea
cu acelas titlu
Studiiul circuitelor serie-paralel Cu ajutorul modulelor DEGEM si a 2
aparatelor de masura se parcurge lucrarea
cu acelasi titlu
Verificarea experimentala a teoremelor lui Kirchhoff Cu ajutorul modulelor DEGEM si a 2
aparatelor de masura se parcurge lucrarea
cu acelasi titlu
Verificarea cunostintelor Test de verificare 2

Bibliografie

1. Leuca, T., Molnar Carmen - Circuite electrice. Aplicatii utilizand tehnici informatice, Editura Universitatii din

Oradea, 2002.

2. Leuca, T., Maghiar, T. - Electrotehnica, Probleme, vol. IV, Litografia Univ. din Oradea, 1994.
3. Leuca, T., M. Silaghi, Laura Coroiu, Carmen Molnar. - Electrotehnica, Probleme, vol.V, Litografia Univ. din

Oradea, 1996.

4. Radulet, R. - Bazele electrotehnicii, Probleme, vol. 111,111, E.D.P., Bucuresti, 1958, 1981

5. Leuca, T. - Bazele electrotehnicii - indrumator de laborator, litografiat Univ. din Oradea, 1991

6. Maghiar, T., Leuca, T., Silaghi, M., Marcu, D. - Circuite de curent continuu Tn regim permanent sinusoidal -
Tndrumator de laborator, litografiat Universitatea din Oradea, 1997.

7. Molnar Carmen, Arion M. — Electrotehnica. Aplicatii practice — Editura Universitatii din Oradea, 2003.




9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,

asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

=  Continutul disciplinei este adaptat si satisface cerintele impuse de piata muncii, fiind agreat
de parteneri sociali, asociatii profesionale si angajatori din domeniul aferent programului de

licenta.
10. Evaluare
Tip activitate | 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 1.0'3 Ponderev
din nota finald

10.4 Curs - Pentru nota 5: toate subiectele trebuiesc Examen scris si oral. 50%
tratate la standarde minime; La examenul scris studentii
- Pentru note >5 toate subiectele trebuiesc | primesc 2 subiecte de teorie cu
tratate |a standarde maxime; 3 subpuncte fiecare si 2
Cerinte pentru nota 5: Cunoasterea | probleme.
fundamentald a teoriei circuitelor electrice. | Toate subiectele trebuie tratate
Aplicarea metodelor de calcul in vederea | denota5
solutionarii problemelor circuite electrice | La examenul oral studentii
liniare in regim stationar, neliniare de | detaliazd subiectele de la
curent continuu, in regim permanent | examenul scris, si discutd cu
sinusoidal cadrul didactic titulat de curs

aspecte asupra lucrarii scrise.

105 Seminar | Cerinte pentru nota 5: Cunostinte | La examenul scris studentii | 30%
minime privind modul de solutionare a | primesc 2 probleme.
problemelor de circuite electrice liniare Tn | Toate subiectele trebuie tratate
regim stationar, neliniare de curent | denota5
continuu, Tn regim permanent sinusoidal

10.6 Laborator | Cerinte pentru nota 5: Redlizarea | - Toate lucrdrile de laborator | 20%

referatului, cunostinte teoretice minime
despre fiecare lucrare de laborator.

Test de evaluare finala.

Calificativul obtinut confera dreptul de-a
intran examen.

trebuie efectuate;

- Se admite recuperarea doar a
unui laborator restant (in ultima
saptamand a semestrului)

10.8 Standard minim de performantd: Realizarea de lucrari si aplicatii, pentru rezolvarea unor probleme specifice
circuitelor electrice, cu evaluarea corecta a situtiei existente, a resurselor disponibile, Tn conditii de aplicare si
realizare corecta a normelor de securitate si sandtate in munca. Principiul de functionare si componenta circuitelor

electrice.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Tnvatamant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

Inginerie Electrica si Tehnologia Informatiei

1.3 Departamentul

Ingineria sistemelor automate si management

1.4 Domeniul de studii

Ingineria sistemelor

1.5 Ciclul de studii

Studii universitare de licenta (ciclul I)

1.6 Programul de studii/Calificarea

AUTOMATICA st INFORMATICA APLICATA/INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

FIZICA

2.2 Titularul activitatilor de curs

prof. univ. dr. SANDA MONICA FILIP

2.3 Titularul activitatilor de seminar /laborator/proiect

lect. univ. dr. CARMEN-DANIELA CAPITANU

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

2.4 Anul de studiu 2.5 Semestrul 2.6 Tipul de evaluare 2.7 Regimul disciplinei
I I Ex I
(v) Impusd; (O) Optionald; (F) Facultativa

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice
3.1 Numdr de ore pe saptamana 4 | dincare:3.2curs | 2 | 3.3 seminar/laborator/proiect 2/-/-
3.4 Total oredin planul de invataméant 56 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 seminar/laborator/proiect 28
Distributia fondului de timp 44
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentara Tn bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 6
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat
Examinari 4
Alte aCtivitafi.........cccoveveevrvrnreene,
3.7 Total ore studiu individual 14
3.9 Total ore pe semestru 100
3.10 Numarul de credite 4

4.1 de curriculum

(Conditionari)

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Sala de curs, videoproiector, calculator, internet

5.2. de desfasurare a seminarului/laboratorului/proiectului

Sala de laborator, dotare specifica de laborator

6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionale

C1. Utilizarea de cunostinte de matematicd, fizicd, tehnica masurdrii, graficd tehnicd, inginerie
mecanica, chimica, electrica si electronica in ingineria sistemelor.

transversale

Competente

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul
genera al
disciplinei

Dezvoltarea capacitdtii cognitive, a gandirii creative, a capacitatii de transfer a cunostintelor, cunoasterea si
utilizarea adecvatd a notiunilor specifice fizicii, dezvoltarea capacitatii de investigare experimentala,
valorificarea cunostintelor si a aptitudinilor dobandite Tn promovarea noilor directii de cercetare stiintifica




7.2 Obiectivele
specifice
- utilizareainstrumentelor specifice de investigare

- identificarea fenomenelor fizice, interpretarea si aplicarea corecta a acestora
- deprinderi si abilitati de masurare experimentala a marimilor fizice specifice

- recunoasterea si selectarea celor mai adecvate metode de rezolvare a problemelor teoretice si practice
- identificarea surselor de informatii necesare dobandirii cunostintelor in domeniu

8. Continuturi*

11.1. Legile fundamentale ale opticii geometrice
11.2. Reflexiasi refractialuminii
11.3. Prismaopticall.4. Oglinzi.Lentile

- problematizarea
- exemplificarea

8.1 Curs Metode de predare | Nr. Ore/
Observatii
PARTEA | Mecanica - prelegerea, 2
Capitolul 1 — Cinematical.l. Cinematica punctului material, - problematizarea
1.2. Miscarea punctului material raportata la diferite sisteme de referintd - exemplificarea
Capitolul 2 — Dinamica2.1. Principiile dinamiciie2.2. Teoremele dinamicii punctului | - prelegerea 3
material - dezbaterea
2.3. Dinamica sistemului mecanic - problematizarea
2.4. Centrul de masa. Ciocnirea particulelor - exemplificarea
Capitolul 3—- Campul gravitational - prelegerea 2
3.1. Legile lui Kepler. Legea atractiei universale - problematizarea
3.2.Intensitatea si potentialul cdmpului gravitational. Acceleratia gravitationald - exemplificarea
Capitolul 4 — Oscilatii - prelegerea 3
4.1. Miscarea oscilatorie armonicd. Aplicatii ale miscérii armonice simple - dezbaterea
4.2. Miscarea armonica amortizata - problematizarea
4.3. Oscilatii fortate. Rezonanta - exemplificarea
4.4. Compunerea oscilatiilor armonice
Capitolul 5- - Notiuni de mecanica mediilor deformabile - prelegerea 3
5.1. Mecanicafluidelor. Staticafluidelor. Dinamica fluidelor. Fluide vascoase - problematizarea
5.2. Unde elastice. Caracteristici ale undelor mecanice. Propagarea oscilatiei. - exemplificarea
PARTEA all-a Fizica moleculara si termodinamica - prelegerea 2
Capitolul. 6.- Notiuni si principii de baza ale teoriei cinetico — moleculare - dezbaterea
6.1 Conceptia atomista asupra structurii moleculelor - problematizarea
6.2.Notiuni si marimi utilizate n fizica moleculara - exemplificarea
Capitolul 7.- Teoria cinetica a gazelor ideale - modelare
7.1. Modelul gazului perfect
7.2. Semnificatia cinetica a temperaturii
7.3. Legea lui Joule. Echipartitia energetica pe gradele de libertate
7.4. Ecuatia de stare a gazului idedl. Legile gazelor perfecte
Capitolul 8 .- Notiuni termodinamice de baza - prelegerea 3
8.1.Notiuni generale - dezbaterea
8.2 Principiul general si principiul zero al termodinamicii - problematizarea
8.3. Scari de temperatura - exemplificarea
Capitolul 9.- Principiul intéi al termodinamicii
9.1. Energia interna
9.2. Lucrul mecanic
9.3. Enuntul principiului intéi al termodinamicii
9.4. Coeficienti calorici
9.5. Lucrul mecanic, cédldura si variatia energiei interne in transformari simple ale
gazului ideal
Capitolul 10.- Principiul al doilea al termodinamicii - prelegerea 4
10.1. Transformari ciclice monoterme - dezbaterea
10.2. Formulari ale principiului al doilea - problematizarea
10.3. Transformari ciclice biterme - exemplificarea
10.4. Randamentul ciclului Carnot
10.5. Entropia
10.6. Principiul & doileaa termodinamicii pentru procesel e nonstatice-ireversibile
10.7. Enuntul principiului al treilea al termodinamicii
PARTEA alll-a  Optica - prelegerea 3
Capitolul 11. Notiuni generale de optica - dezbaterea




11.6. Instrumente optice
PARTEA alV-a Fizicd atomica si nucleara - prelegerea, 2
Capitolul 12. Elemente defizica atomica si nucleara - dezbaterea
12.1. Caracterizarea atomilor s a nucleelor atomice - problematizarea
12.2. Modele atomice - exemplificarea
12.3. Caracteristici ae nucleelor.Descoperirea particulel or el ementare
12.4. Proprietdtile nucleului atomic
12.5. Reactii nucleare
12.6.Interactiunea radiatiei cu substanta
- exemplificarea 1
Capitolul 5. Aplicatii ale fizicii in Stiintele ingineresti
Bibliografie
1.Filip.S., Marcu L., Mecanica clasicd, Tipografia Universitatii din Oradea, 1999
2 S. Filip, C. Horea, Fizica I. Note de curs si aplicatii, Tipografia Universitatii din Oradea, 2007
3.Filip S. Fizica, curs in format electronic, 2020
Metode de predare Nr. Ore/
8.2 Seminar Observatii
1. Unitdti si sisteme de masurd. Vectori. Operatii cu vectori. - problematizarea 2
- exemplificarea
2. Reperul cartezian ortonormat si coordinate carteziene. Componentele - problematizarea 2
vectorilor. Operatii vectoriale cu componente. Operatorii grad., div., rot. - exemplificarea
3. Exemple de miscdri cinematice ale punctului material. - problematizarea 2
- exemplificarea
4. Probleme de dinamica punctului material. - problematizarea 2
- exemplificarea
5. Miscarea in cdmp gravitational. - problematizarea 2
- exemplificarea
6. Compunerea oscilatiilor. Rezonanta. - problematizarea 2
- exemplificarea
7. Caracterizarea undelor mecanice. Compunerea undelor. - problematizarea 2
- exemplificarea
8. Calorimetrie. Aplicatii ale principiului | al termodinamicii: lucru mecanic, - problematizarea 2
energia interna si caldura in transformarile simple ale gazului ideal. - exemplificarea
9. Aplicatii ale principiului al 11-lea al termodinamicii: cicluri termodinamice si | problematizarea 2
motoare termice. Calculul randamentelor. - exemplificarea
10. Reflexiasi refractialuminii. Prismaoptica - problematizarea 2
- exemplificarea
11. Oglinzi.Lentile. Instrumente optice - problematizarea 2
- exemplificarea
123. Nivele energetice Tn atomi si serii spectrale. Tipuri de laseri si principii de | problematizarea 2
functionare. - exemplificarea
13. Contori de detectie a radiatiilor nucleare. Interectiunea radiatiei cu substanta. | problematizarea 2
- exemplificarea
14. Dezintegrarea radioactiva. Reactii nucleare. Radiatii nucleare — clasificare. | problematizarea 2
- exemplificarea
8.3 Laborator
8.4 Proiect
Bibliografie

1.Filip.S., Marcu L., Mecanica clasicd, Tipografia Universitatii din Oradea, 1999
2. Filip S. Fizic, curs in format electronic, 2020

3.S. Filip, C. Horea, Fizica I. Note de curs si aplicatii, Tipografia Universitdtii din Oradea, 2007

* Se va detalia continutul, respectiv numarul de ore alocat fiecarui curs/seminar/laborator/proiect pe durata celor 14

saptamani ale fiecarui semestru al anului universitar.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei este Tn concordanta cu continutul aceleiasi discipline, predate Tn alte centre universitare din
tara si din strdinatate. Ea furnizeaza cunostinte de fizica utile viitorilor specialisti din domeniul Ingineria
Sistemelor, precum si cunostinte de baza in studiul altor problematici, cum ar fi realizarea de mijloacele tehnice




si tehnologice moderne si perfectionarea celor existente.

10. Evaluare

Tip activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Curs

1. Cunoasterea, intelegerea
conceptelor, teoriilor si
metodelor de baza fizicii si
ale ariei de specidizare;
utilizarea lor adecvata in
comunicarea profesionald
2. Utilizarea cunostintelor
de baza din fizica pentru
explicarea si interretarea
unor variate tipuri de
concepte, situatii, procese,
proiecte etc. asociate
domeniului

3.Utilizarea adecvata de
criterii i metode standard
de evaluare din fizica in
aplicatiile din domeniul
programului de studii.

1. Elaborarea de proiecte
cu utilizarea unor principii
si metode consacrate Th

domeniu fizcii

2. Examen scris

1. nota obtinuta pentru sustinerea
proiectului reprezinta 10% din
nota finala

2. nota pentru lucrarea scrisa
reprezinta 60% din nota finald

10.5 Seminar

Aplicarea unor principii Si
metode de baza pentru
rezolvarea de probleme /
situatii bine definite, tipice
domeniului in conditii de
asistenta calificata

- evaluarea pe parcurs,
urmarind implicarea
studentului careiapartela
activitatea de seminar

30% din nota finald

10.6 L aborator

10.7 Proiect

10.8 Standard minim de performanta:
- prezenta la minim 50 % din numarul orelor de curs si 80 % la orele de seminar, cunostinte minimale din
tematica disciplinei (curs, seminar), capacitate minimala de prelucrare si transfer a informatiei

Realizarea unui proiect de complexitate redusd asupra unor teme de fizica cu aplicatii Tn domeniul

programului de studii.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Tnvatamant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul

INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii

INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii

LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea

AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA
/INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumireadisciplinei GRAFICA ASISTATA DE CALCULATOR

2.2 Titularul activitatilor de curs | Sef lucrari.dr.ing. Sebesan Radu

2.3 Titularul activitatilor de Sef lucrari.dr.ing. Sebesan Radu

|aborator/proiect

2.4 Anul de | | 25 Semestrul | 2 | 2.6 Tipul de VP | 2.7 Regimul disciplinel | DF
studiu evauare

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptamana din care: 3.2 2 | 3.3laborator 2
curs

3.4 Total oredin planul de 56 | dincare: 3.5 28 | 3.6 laborator 28
Tnvatamant curs
Distributiafondului de timp ore ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 5
Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformele electronice de speciditate si pe | 5
teren
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 5
Tutoriat 2
Examinari 2
Alteactivitati.........ccccoevevevvierennnnn.
3.7 Total ore studiu 19
individual
3.9 Total orepesemestru | 75
3.10 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 de curriculum | - Cunostinte de geometrie descriptiva
4.2 de
competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)
5.1. de desfasurare a - Videoproiector
cursului
5.2. de desfasurare a - Echipamente aferente desfasurarii orelor de laborator- calculatoare, soft
laboratorul ui AutoCAD
/proiectul ui

| 6. Competentele specifice acumulate




C1. Utilizarea de cunostinte de matematicd, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnicd, inginerie
{ mecanica, chimica, electrica si electronica in ingineria sistemelor

L

CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializata luarea deciziilor si
atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficientd in cadrul echipei

CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continua si valorificarea eficienta a resurselor si
tehnicilor deinvatare pentru propria dezvoltare

Competent | Competen
e te

L

7. Obiectivele discipline (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul | Cursul de ,,Grafica asistata de calculator ” este disciplina de cultura tehnica

generd a generald, obligatorie in formarea viitorilor ingineri. Are ca scop dobandirea

disciplinel cunostintelor fundamentale de grafica inginereasca, limbaj universal de comunicare
in tehnica.

7.2 Obiectivele =  Cursul Tsi propune dobandirea cunostintelor de baza din domeniul

specifice reprezentarii grafice ortogonale, a obtinerii adevaratei marimi, a unor elemente

geometrice precum si a desfasuratelor care definesc piesele tehnice. Tnvata regulile
de reprezentare, cotare si notare a desenelor tehnice, conform cu regulile
generalizate pe plan mondial prin 1SO, cu gutorul calculatorului utilizand
programul AutoCAD.

= Laboratorul familiarizeaza studentii cu aspecte practice privind realizarea
desenelor tehnice, cu gjutorul calculatorului utilizand programul AutoCAD.

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Nr. Ore/
Observatii

Cap.l Prezentarea modului de operare a programului | Expunere libera, cu
AutoCAD. Interfata AutoCAD-ului cu utilizatorul. | prezentarea cursului
Lansarea comenzilor. Introducerea datelor. Selectarea | pe videoproiector si pe
obiectelor. Controlul afisarii. Stabilirea mediului de | tabla 2h
desenare. Incheierea sesiunii de lucru.

Cap. Il. Utilizarea unor comenzi de bazd pentru Idem
desenare, editare si de specificare a unor puncte
caracteristice entitatilor. Comenzi de desenare a 2h

entitatilor de baza. Comenzi utilizate pentru modificarea
si editarea desenelor. Utilizarea modurilor de fixare pe
obiecte (Object SNAP). Seturi de selectie.

Cap.lll. Utilizarea sistemului de coordonate UCS la Idem 2h
desenarea plana (2D). Comenzi pentru realizarea
racordarilor si tesiturilor. Comenzi care permit copierea,
mutarea, scalarea si divizarea entitatilor.

Cap. IV Norme generde de executare a desenelor Idem
tehnice Linii utilizate in desenul tehnic. Formatele 2h
desenelor tehnice. Indicatorul. Scari numerice utilizate
in desenul tehnic. Scrierea standardizata. Reprezentari
utilizate in desenul industrial: Reprezentarea in dubla si
tripla proiectie ortogonala a punctului..




Cap. V. Reprezentarea ortogonald a dreptei. Dubla
proiectie ortogonala a dreptei. Tripla proiectie
ortogonala a dreptei.

Idem

2h

Cap.Vl Reguli de reprezentare si notare a vederilor si
sectiunilor. Dispunerea proiectiilor in plan. Clasificarea
vederilor. Reprezentarea in sectiune a pieselor.
Clasificarea sectiunilor. Notarea traseului de sectionare
a sectiunii.

Idem

2h

Cap. VIl Utilizarema comenzilor pentru cotarea
desenelor. Norme si reguli de cotare. Elementele cotarii.
Simboluri utilizate la inscrierea cotelor. Cotarea unor
elemente specifice. Clasificarea cotelor. Metode de
cotare..

Idem

2h

Cap. VIII. Cotarea desenelor cu gutorul programului
AutoCAD. Configurarea elementelor cotarii.
Tiparirea textului. Stilul de text. Introducerea textului.

Idem

2h

Cap. IX. Vizualizarea unui desen. Hasurarea Si
reprezentarea rupturilor. Studiul unor comenzi de afisare
a desenelor. Hasurarea. Stiluri de hasurare.
Reprezentarea rupturilor.

Idem

2h

Cap. X. Utilizarea layer-elor. Definirea layer-elor.
Crearea si modificarea layer-elor. Stabilirea culorii si
tipului de linie a layer-elor. Definirea blocurilor.
Studierea comenzilor pentru crearea Si inserarea
blocurilor in AutoCAD.

Idem

2h

Cap. Xl. Elemente de baza privind modelarea si
vizuaizarea 3D. Introducere in modelarea 3D. Tipuri de
modele tridimensionale. Modele superficiale. Sisteme
de coordonate in 3D. Crearea suprafetelor. Modelarea
solidelor. Generarea solidelor. Editarea obiectelor
solide. Cotarea’in 3D

Idem

2h

Cap. XI1. Utilizarea blocurilor.

Idem

2h

Cap. XI11. Modelareain spatiul tridimensional.

Idem

2h

Cap. XIV. Construirea solidelor superficiale.
Modelarea solidel or tridimensionale.

Idem

2h

Bibliografie

1.Durgau, M., Sebesan, R., - Desen tehnic in electrotehnica, Ed. Universitatii din Oradea, 2006
2.Dolga, Lia, - Desen tehnic pentru electrotehnica , Ed. Politehnica Timisoara, 2002

3.Segal L., Ciobanasu G.,- Graficainginereasca, Ed. Tehnoexpres lasi, 2003

4.Simion, ., - AutoCAD 2007 pentru ingineri, Ed. Teora, 2007
5.R. Paunescu - Desen tehnic si infografica — Ed.Univ.Brasov, 2006

6. M.Durgau, R.Sebesan - Grafica si Desen tehnic asistate de calculator, Curs Litogr., 2010
7. R.Sebesan - Grafica asistata de calculator, Curs format electronic, e.uoradea.ro, 2022

8.2. Laborator Metode de predare

Observatii

1.Prezentarea laboratorului, a normelor de | Pentru aplicatiile
protectia muncii si a lucrarilor de laborator. laborator studentii vor

de

2h




2.Executarea desenelor cu gutorul coordonatelor | avea  la  dispozitie 2h
absolute, relative, polare si a comenzilor LINE, | materiale scrise  cu
GRID, SNAP, ERASE . prezentarea modului de
3.Redlizareaformatului de desen A3 sandardizat | desfasurare a lucrarii 2h
si a indicatorului. practice. Aplicatiile
4.Reprezentari in dubla si proiectie ortogonala a | contin instructiuni 2h
punctul ui scrise, concrete, precum
Reprezentari Tn dubla proiectie ortogonala a | si informatii generale
dreaptel. despre comenzile noi
5. Redlizarea desenelor utilizand comenzile de | intalnite. Pentru 2h
editare cu specificarea a unor puncte de prindere. | desfasurarea aplicatiilor
6. Reprezentarea in vedere utilizand regulile de | practice studentii vor 2h
reprezentare si notare a vederilor. utiliza  reteaua  de
7. Reprezentarea desenelor in sectiune cu | calculatoare si 2h
respectarea traseelor de sectionare indicate. programul  AutoCAD
aflat n dotarea
laboratorului de desen
tehnic
8.Configurarea elementelor cotérii. Hasurarea 2h
desenelor.
9. Aplicatii cu exersarea principalelor comenzi de 2h
editare: Breack, Offset, Extens, Fillet, Chamfer,
Array.
10.Combinarea comenzilor de desenare si editare 2h
pentru obtinerea modelului dorit.
11.Cotarea desenelor in grafica interactiva Si 2h
utilizarea unor elemente negrafice de tip texte,
tabele, simboluri.
12. Realizarea unui desen tridimensional 3D. 2h
13. Recuperare lucrari laborator . 2h
14.Evaluarea cunostiintelor dobandite in cadrul 2h
orelor de laborator.
Bibliografie
1. Durgau M., Sebesan R., Grafica asistata de calculator / lucrari de laborator, , 2012,
2. M.Durgdu, R.Sebesan — Grafica asistata de calculator — Scheme electrice, 2012
3. M.Durgdu — Lucrari de laborator - Desen tehnic asistat de calculator, 2014
4. R.Sebesan - Grafica asistata de calculator/ indrumator de laborator format electronic,
e.uoradea.ro, 2022

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii
epistemice, asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent

programului

= Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializarilor din domeniul tehnic si din
alte centre universitare care au acreditate aceste specializari, iar cunoasterea regulilor de
proiectare si desenare este 0 cerinta stringenta a angajatorilor din domeniul tehnic.

10. Evaluare
Tip 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 10.3 Pondere
activitate din nota finala

10.4 Curs | - pentru nota 5 este necesara | Verificare

60 %




cunoasterea notiunilor
fundamentale cerute in
subiecte, fard a prezenta
detalii asupra acestora

- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntita a tuturor
subiectelor

Disciplina se incheie la sfarsitul
semestrului 1.
Nota minima de promovare = 5, cu

ambele componente = 5 (curs + laborator)
Modul de examinare: Evaludri partiale
pe baza de teste/teme de casa.

Evaluare globald; Aplicatii — practic
(duratal ora). Teorie/ scris (durata 1 ora)
Structura subiectelor: Test cu intrebari
din tematica cursului.

105
Laborator

- pentru nota 5, utilizarea
minimala a instructiunilor
de desenare utilizate la
realizarea lucrérilor de
laborator

- pentru nota 10,
cunoasterea amanuntita a
modalitatii de realizare
practica a tuturor lucrarilor
de laborator

Test + aplicatie practica

Realizarea unui desen de executie in
AutoCAD

Fiecare student primeste o nota pentru activitatea
la laborator n timpul semestrului si pentru dosarul
cu lucrdrile de laborator. Astfel rezultd o medie
pentru laborator.

40%

10.7 Standard minim de performanta

Curs:

- Capacitatea de a colabora cu specialisti din domenii diverse la elaborarea de proiecte complexe;

- Formarea si dezvoltarea capacitatii de gandire spatiala Tn modelarea formelor industriale si a
deprinderilor grafice necesare realizarii corecte a unui desen;

- Tnsusirea cunostintelor de baza pentru utilizarea programelor specifice de proiectare — AutoCAD cu
alte programe utilitare legate de: baze de date, calcul de rezistenta, design industrial, reprezentari bi
si tridimensionale,

- Tnsusirea cunostintelor de grafica inginereasca asistata de calculator ;

- Participarea la minim jumatate din cursuri.

Laborator:
- Capacitatea de arealiza un desen tehnic conform standardel or tehnice, cu gjutorul programunlui

AutoCAD.

- Participarea la toate lucrarile de laborator.




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvataméant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea INGINERIE ELECTRICA Sl TEHNOLOGIA
INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA _ SISTEMELOR __ AUTOMATE _ SI
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdificarea

AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei Informatica aplicata

2.2 Titularul activitatilor de curs Sef lucr.dr.ing. Viorica Spoiala

2.3 Titularul activitatilor de
|aborator/proiect

Sef lucr.dr.ing. Viorica Spoiala

2.4 Anul de studiu | |

| 25Semestrul | 1 | 2.6 Tipul deevaluare | VP | 2.7 Regimul disciplinel

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 4 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3laborator /proiect | 2/0
3.4 Total ore din planul deinvatdmant | 56 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 28/0
Distributia fondului de timp ore 69
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 25
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 18
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 20
Tutoriat 2
Examinari 4
Alte aCtivitati........ccoceevrereenrennnnns

3.7 Total ore studiu 69

individual

3.9 Tota ore pe semestru 125

3.10 Numérul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 decurriculum | Cunostinte minime de utilizare a calculatorului

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - existenta videoproiectorului in sala de curs;

cursului - prezenta la minim 50% din cursuri.
5.2. de desfasurare a - reieaua de calculatoare din laborator sd functioneze, fiind instalate soft-urile
|aboratorul ui necesare (Windows 10/11, Microsoft Office, Total Commander);

- prezenta obligatorie la toate laboratoarele;
- se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 4 lucrari (30 %);

- frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinei




6. Competentele specifice acumulate

o ()

ag- B C2. Operarea cu concepte fundamentale din stiinta calculatoarelor, tehnologia informatiei si a
c o comunicatiilor
O s

CT2. Identificarearolurilor si responsabilitatilor intr-o0 echipa plurispecializata, luarea

L O deciziilor si atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in
s B cadrul echipei

o O

g

g S CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continua si valorificarea eficienta a resurselor si
O = tehnicilor de Invatare pentru propria dezvoltare.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul genera al disciplinei = Familiarizarea studentilor cu sistemele de calcul, sistemul de

operare Windows 10/11 si cu suita de programe M S Office,
precum si cu principiile algoritmilor

7.2 Obiectivele specifice = Descrierea structurii si a functionarii sistemelor de calcul

= Utilizarea argumentatd a conceptelor din informatica si
tehnol ogia calculatoarel or in rezolvarea de probleme bine
definite din ingineria sistemelor si Tn aplicatii ce impun uti-
lizarea de hardware si software in sisteme industriale sau in
sisteme informatice.

8. Continuturi

8.1.Curs

Metode de predare

Observatii

Cap.l. Bazdle aritmetice ale unui sistem de calcul
1.1. Reprezentarea informatiilor Tn calculator

1.1.1 Codificarea si reprezentarea informatiei

1.1.1.1. Sisteme de numeratie

1.1.1.2. Conversia dintr-o baza de numeratie B
oarecare in baza 10

1.1.1.3. Conversiadin baza 10 intr-o baza de
numeratie oarecare B

1.1.1.4. Conversiadin baza B in baza B* si invers

1.1.1.5. Legétura dintre baza 2 si baza 16

1.1.1.6. Operatii simple cu numere scrise in diferite
baze

1.1.1.7. Biti si bytes

1.1.1.8. Reprezentarea numerelor ntregi ih Marime
si Semn (MS) in complement fata de 1 si
de (C1,C2)

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

6h

Cap.2. Algoritmi
2.1. Algoritmi. Notiuni de baza
2.2. Definitia si proprietatile algoritmului

Expunere liberd, cu




2.3. Obiectele cu care lucreaza algoritmii prezentarea cursului pe
2.4. Reprezentarea (descrierea) algoritmilor videoproiector si pe tabla 2h
2.5. Principiile de baza ale programarii structurate
2.6. Descriereaagoritmilor in limbaj pseudocod
2.7. Erorilein agoritmi

2.8. Proiectarea algoritmilor

2.9. Testareasi depanarea programelor
2.10.Complexitatea al goritmilor

Cap.3. Sisteme de calcul
3.1. Structura, functiile si clasificarea sistemelor de calcul

3.1.1. Structura hardware a calculatorul ui Expunere liberd, cu
3.1.1.1. Unitatea centrala de prelucrare prezentarea cursului pe
3.1.1.2. Unitatea de memorie - - ; x 6h
videoproiector si pe tabla

3.1.1.3.Sistemul de Intrare/lesire (1/0)
3.1.2. Functiile unui sistem de calcul
3.1.3. Clasificarea sistemelor de calcul

Cap.4. Componentele software ale sistemelor de calcul
4.1. Generalitati
4.1.1. Functiile sistemului de operare

4.1.2. Componentele sistemului de operare Expunere libera, cu
4.1.3. Dezvoltari ale sistemului de operare prezentarea cursului pe
4.1.4. Tipuri de sisteme de operare videoproiector si pe tabla 4h

4.2. Programe utilitare
4.2.1.Programe pentru arhivare
4.2.2. Virusi. Programe antivirus
4.2.3. Defragmentarea discul ui
4.2.4. Rescue datarecovery

Cap.5. Sistemul de operare WINDOWS 10/11 Expunere liberd, cu
5.1. Generalitati prezentarea cursului pe 8h
5.2. Aplicatii videoproiector si pe tabla

5.3. Licenta software

Expunere liberd, cu
Cap.6. Utilizar ea programului Adobe Acrobat Pro prezentarea cursului pe 2h

videoproiector si pe tabla

TOTAL 28 h

Bibliografie

1. Spoiala Viorica, Informatica aplicata, cursin format electronic, 2021

2. Spoiala Dragos-Cristian, Spoiala Viorica, Utilizar ea calculatoar €l or, Editura Universitatii din
Oradea, 2010

3. Mirela Pater, Utilizarea si programarea calculatoarelor, Editura Universitatii din Oradea, 2004

4. loan Strainescu, Curs de informatica si tehnologia informatiei,
http://ebooks.unibuc.ro/informatica/info/ CUPRINS.htm

5. http://jal obean.itim-cj.ro/Cursuri/ArhCal c¢/M aterial e/carte/cap3.htm

6. Ana Grama si colectivul, Sub Windows sa invatam Word, PowerPoint, FrontPage si Internet,
Editura Sedcom Libris, lasi, 2004.

7.Thomas H. Cormen, Introducerein algoritmi, Editura Byblos, 2004

8. www.tutoria spoint.com, Windows 10

9. https://support.microsoft.com/en-us/office/activate-office-5bd38f38-db92-448b-a982-ad170b1e187e.

8.2. Laborator Metode de predare Observatii

1. Prezentarea laboratorului. Norme de protectia muncii in 4h
laborator. Baze de numeratie. Conversii si operatii cu
numere in diferite baze




2. Total Commander & File Explorer

3. Utilizarea liniei de comanda in sistemele Windows

4. Microsoft Word. Notiuni introductive. Tabele si ecuatii
5. Microsoft Word. Editarea unui document. Desene si
grafice

6. Microsoft Word. Generarea automata a cuprinsului si a
bibliografiei unui document. Numerotarea automatd a
figurilor, ecuatiilor, tabelelor. iImbinarea corespondentei.
Realizarea de review-uri

7. Microsoft Excel. Notiuni introductive. Functii Excel

8. Microsoft Excel. Reprezentarea grafica a datelor si
suprafetelor

9. Microsoft Excel. Realizarea macros-urilor

10. Microsoft Excel. Pivot-table-uri.

11. Microsoft Powerpoint. Realizarea unei prezentari

Studentii primesc referatele
pentru laborator cu cel putin
0 saptdmana Tnainte pentru
alestudia, urmand cain
timpul orelor de laborator
acestia sa realizeze partea
practicd a lucrarii sub
Tndrumarea cadrul ui
didactic

2h
2h
2h
2h

2h

2h
2h

2h
2h
2h

12. Microsoft Access. Realizareasi gestionarea unei baze de

date

13. Recuperdri si incheierea situatiei la laborator.

2h

2h
TOTAL: 28h

Bibliografie

1. Spoiala Viorica, Informatica aplicata, indrumator de laborator in format electronic, 2019
1. Spoiala Dragos-Cristian, Spoiald Viorica, Utilizar ea calculatoar elor, Indrumator de laborator
Lito Universitatea din Oradea, 2010

8. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regdseste in curricula specializarii de Automatica si Informatica
Aplicata si din alte centre universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea
Tehnica Cluj-Napoca etc), iar notiunile prezentate la curs si laborator sunt indispensabile la
locul de munca, ceea ce constituie si o cerinta a angajatorilor din domeniu (Nidec, Celestica,

Comau, Connect Group, Plexus, €tc).

9. Evaluare
Tip activitate 9.1 Criterii de evaluare 9.2 Metode de evaluare | 9.3 Pondere din nota finald
9.4 Curs - pentru nota 5 este Verificarepeparcurs— | 60 %
necesara cunoasterea scristoral
notiunilor fundamentale | Se dau 2 verificari pe
cerute in subiecte, faraa | parcurs (in sapt. 7-8
prezenta detalii asupra respectiv 13-14).
acestora Studentii primesc spre
- pentru nota 10, este rezolvare subiecte
necesara cunoasterea teoreticesi practice pe
amanuntita a tuturor care trebuie sa le rezolve
subi ectelor pe calculator.
9.5 Laborator - pentru nota 5, operarea | Aplicatii practice 40%

CuU natiunile cele mai
simple din softurile de la
laborator, fara a prezenta
detalii asupra acestora

- pentru nota 10,
cunoasterea amanuntita a
modalitétii de realizare
practicd a tuturor
lucrarilor de laborator

Lafiecare laborator
studentii primesc
aplicatii de rezolvat,
primind o notd pentru
activitatea lalaborator in
timpul semestrului.




9.6 Standard minim de performanta

Curs:

utilizarea conceptelor si instrumentelor din stiinta calculatoarelor si tehnologia informatiei Si
comunicdiilor, pentru rezolvarea de probleme specifice ingineriei sistemelor;

cunoasterea arhitecturii sistemelor de calcul;

cunoasterea componentel or software ale sistemelor de calcul;

cunoasterea componentelor sistemului de operare Windows 10/11;

participarea la minim jumatate din cursuri.

L aborator:

Capacitatea de a opera cu diferite reprezentari ale informatiilor in sistemele de calcul

Capacitatea de a utiliza sistemul de operare Windows 10/11

Capacitatea de arealizasi a lucra cu documente cu aspect profesional, foi de calcul tabelar, prezentari
si baze de date.

Participarea la toate lucrdrile de laborator.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Tnvataméant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 FacultateaDepartamentul FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA Sl
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA/INGINER

2. Date despredisciplina

2.1 Denumireadisciplinei

Limba straina |

2.2 Titularulactivitatilor de curs -

2.3 Titularulactivitatilor de
|aborator/proiect

S.l.dr. Abrudan Caciora Simona Veronica

2.4 Anul destudiu | | | 2.5 Semestrul

|1 [ 2.6 Tipul deevaluare | VP | 2.7 Regimul discipliné | DC

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdptdména 1 din care: - | 3.3 seminar 1
3.4 Total ore din planul deinvatamant | 14 | dincare - | 3.6 seminar 14
Distributia fondului de timp ore 36

Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite

Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 22
Tutoriat

Examinari 4
Alte actiVitati.......ccooerereivreririnenns

3.7 Tota ore studiu 36

individual

3.9 Tota ore pe semestru 50

3.10 Numarul de credite 2

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

Cunostinte de baza limba engleza

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a
cursului

5.2. de desfasurare a
laboratorului /proiectului

6. Competentele specifice acumulate

[}

E 2
S c
o2




tehnicilor de Tnvatare pentru propria dezvoltare

CT 3. Identificarea oportunitatilor de formare continua si valorificarea eficienta a resurselor si
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7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul genera a disciplinei = Seminarul urmdreste sa le ofere studentilor care nu au limba engleza ca
specialitate un mijloc de perfectionare a cunostintelor dobandite in
cadrul liceului, n vederea atingerii nivelului cerut pentru parcurgerea
unor texte stiintifice sau literare englezesti, pentru a vorbi si a scrie
corect in limba engleza. Pentru a atinge aceste scopuri se utilizeaza
manual ele elaborate de colectivul de limbi straine al departamentul ui
de Ingineria Sistemelor Automate si Management.

7.2 Obiectivele specifice =  Familiarizarea cu limbajul tehnic, pregatirea unor documente specifice
domeniului studiat.

8. Continut

Seminar Metode de Observatii

predare

Cap. 1 Seminar introductiv. Test de evaluare a cunostintelor de limba

engleza. 1

Cap.2. Drawings in engineering: Drawing types and scales Lecturd;

Exercitii de vocabular si conversatie. 1

Cap.3 Types of views used in engineering drawings. Lectura, introducerea

unor expresii noi, exercitii applicative. 1

Cap.4. Design development: the initial design phase. Collaborative

development of engineering projects. Lecturd, introducerea unor expresii 1

noi, exercitii applicative.

Cap.5 Design objectives and design calculations Lectura, conversatie,

introducerea unor expresii noi, exercitii applicative. 1

Cap.6. Horizontal and vertical measurements. Expressing linear

dimensions. Exercitii de ascultare si conversatie. Expunere libera, 1

Cap.7 . Locating and setting out: centrelines and offsets. Running ;L;I%rr?;egtoarreae

dimensions and chain dimensions. Exercitii de vocabular si conversatie. tabli: P 1

Cap.8. Expressing dimensions of circles (key dimensions of circles, | brainstorming,

expressing the dimensions of pipes and ducts) Lectura, introducerea unor discutia, 1

expresii noi, exercitii applicative. proiectul

Cap.9 Dimensional accuracy. Discussing the concepts of precision and

tolerance in engineering. Exercitii de vocabular si comunicare verbala in 1

limba engleza.

Cap.10. Expressing numbers and calculations. Decimals and fractions.

Addition, subtraction, multiplication and division. Ascultare si exercitii 1

de vocabular.

Cap.11. Expressing area, size and mass. Referring to weight, mass,

volume and density. Lecturas exercitii de vocabular. 1

Cap.12 Measurable parameters. Defining the concepts of supply, 1

demand, capacity, input, output and efficiency in relation to the




engineering domain. Lectura si conversatie pe marginea textului.

Cap.13. 3D component features (referring to 3D forms of edges and
joints and the 3D formd of fasteners) (Recapitulare si exercitii) 1

Cap.14. Revision of the concepts relating to the engineering domain
discussed during the semester.

Bibliografie

Abrudan Simona V eronica, Bandici Adina, Technical English for Electrical Engineering, Editura Universitatii
“Lucian Blaga” din Sibiu, 2016.

Abrudan Simona Veronica, English for Computer Science Sudents, Editura Universitatii

din Oradea, Oradea, 2009

Abrudan Simona Veronica, ‘English Practice. A Practical Course in English for Intermediary Sudents’,
Editura Universitatii din Oradea, Oradea 2004

Abrudan Simona, Fazecas Eniko, Anton Anamaria, Bentea Violeta, A Practical Course In English Science and
Technology , Editura Universitatii din Oradea, Oradea 2002

Beakdwood, L, A first Coursein Technical English, Heinemann, 1978

Fitzgerald, Patrick,s Marie McCullagh and Carol Tabor, English for ICT Sudies in Higher Education Sudies,
Garnet Education, Reading, UK, 2011.

Ibbotson, Mark, Professional English in Use: Engineering., Cambridge University Press, 2009.

RRR- English for Science and Technology,Cavaliotti,Bucuresti, 1999

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste n curricula specializarii de Electronicadin alte centre
universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca,
Universitatea din Craiova, Universitatea ,,Politehnica”din Timisoara, Universitatea Gh.
Asachi lasi, etc), iar cunoasterea limbii engleze, Tn special engleza tehnica, este o cerinta
stringentd a angajatorilor din domeniu (Comau, Faist Mekatronics, Celestica, GMAB etc).

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Seminar - pentru nota 5 este Verificare scrisa 100 %
necesara cunoasterea Studentii primesc spre

notiunilor fundamentale | rezolvare exercitii, care vor
cerute in subiecte, firaa | testacunostintele prelucrate
prezenta detalii asupra intimpul seminariilor
acestora

- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntita a tuturor
subiectelor

10.7 Standard minim de performanta

Seminar:

Capacitatea de a conversaliber in limba engleza

Capacitatea de a pregati, la cerere, oricare dintre documentele, care au fost prezentate s prelucrate in timpul
seminariilor

Capacitatea de arezolva exercitiile gramaticale prevazute in materia el e de suport




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Tnvatamént superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea Departamentul FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA S
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA  SISTEMELOR  AUTOMATE  SI
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

Limba straina Il

2.2 Titularul activitatilor de curs -

2.3 Titularul activitatilor de
|aborator/proiect

S.l.dr. Abrudan Caciora Simona Veronica

2.4 Anul destudiu | I1 | 2.5 Semestrul

| 3 | 2.6 Tipul deevaluare | VP | 2.7 Regimul disciplinei | DC

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 1 din care: - | 3.3 seminar 1
3.4 Total oredin planul deinvatdmant | 14 | dincare: 3.5curs | - | 3.6 seminar 14
Distributia fondului de timp ore 36

Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite

Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 22
Tutoriat

Examinari 4
Alteactivitati.......ccccoeeveveerenniieen,

3.7 Total ore studiu 36

individua

3.9 Tota ore pe semestru 50

3.10 Numarul de credite 2

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

Cunostinte de baza limba engleza

4.2 de competente

5. Conditji (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a -
cursului

5.2. de desfasurare a
laboratorul ui /proiectului

o
0O
o
3

petentele specifice acumulate

Competente
profesionale




CT 3. Identificarea oportunitatilor de formare continua si valorificarea eficienta a resurselor si
5 B | tehnicilor de invatare pentru propria dezvoltare

-

5 &
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7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul genera a disciplinei = Seminarul urméreste sa le ofere studentilor care nu au limba
engleza ca specialitate un mijloc de perfectionare a cunostintelor
dobéndite in cadrul liceului, Tn vederea atingerii nivelului cerut
pentru parcurgerea unor texte stiintifice sau literare englezesti,
pentru a vorbi si a scrie corect in limba engleza.

7.2 Obiectivele specifice = Familiarizareacu limbgul tehnic S economic, pregatirea unor
documente specifice domeniului studiat.

8. Continut

Seminar Metode de Observatii

predare

Cap.1l. Material types. Metals and non-metals. Elements, compounds 1

and mixtures. Composite materials. Exercitii de vocabular si conversatie.

Cap.2 Polymers. Natural and synthetic polymers. Thermoplastics and

thermosetting plastics. Lecturd, introducerea unor expresii noi, exercitii 1

applicative. Numeralul cardinal si ordinal: Recapitulare.

Cap.3 Material properties (I). Tensile strength and deformation.

Elasticity and plasticity. Stages in eastic and plastic deformation 1

Lectura: identificarea dezvoltarii subiectului in cadrul paragrafelor.

Cap.4. Material properties (). Hardness. Fatigue, fracture toughness

and creep. Basic thermal properties Ascultare: urmarirea rolului accentului 1

n sublinierea ideilor. Vorbire: modalitati de a solicita clarificari.

Cap.5. Interconnection: vocabulary relating to attaching and supporting

and fitting together different parts, specific to the engineering domain. 1

Lecturd, prezentarea unor cuvinte noi.

Cap.6. Mechanical fasteners(l). Bolts. Preload in bolted joints. Washers. | Expunere liberd,

Lectura de text, exercitii de vocabular. Substantive numarabile si | cu prezentarea 1

nenumarabile (exercitii recapitulative). meaterialelor pe

Cap.7. Mechanical fasteners (2). Screws. Screw anchors and rivets. tabla

Lectura de text, conversatie. Numarul substantivelor invariabile (recapitulare 1

si exerecitii).

Cap.8 . Non-mechanical joints: welding, brazing, soldering, adhesives.

Lectura de text s exercitii de vocabular. 1

Cap.9. Referring to types of force and deformation. The concept of

failure in engineering Lectura de text. Exprimarea unor sfaturi, 1

recomandari: Verbele modale (recapitulare).

Cap. 11. Referring to the electrical supply. Direct current and

alternating current. AC generation and supply. DC generation and use. 1

Lectura si exercitii de parafrazare in scris.

Cap.12. Referring to circuits and components. Smple circuits. Mains

AC circuits and switchboards. Printed and integrated circuits. Electrica 1

land electronic components.




Cap.13. Referring to engines and motors. Types and functions of engines

and motors. Lectura de text, exprimare de opinii.

Cap.14. Referring to energy and temperature. Forms of energy. Energy

efficiency. Work and power.

Bibliografie

Abrudan Simona Veronica, Bandici Adina, Technical English for Electrical Engineering, Editura Universitatii

“Lucian Blaga”, din Sibiu, Sibiu, 2016.
Abrudan Simona V eronica, English for Computer Science Sudents, Editura Universitatii

din Oradea, Oradea, 2009
Abrudan Simona Veronica, ‘English Practice. A Practical Course in English for Intermediary Sudents’,

Editura Universitatii din Oradea, Oradea 2004

Abrudan Simona, Fazecas Eniko, Anton Anamaria, Bentea Violeta, A Practical Course In English Science and

Technology , Editura Universitatii din Oradea, Oradea 2002
Ibbotson, Mark, Cambridge English for Engineering, Cambridge University Press, 2008.
Ibbotson, Mark, Professional English in Use: Engineering., Cambridge University Press, 2009.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste n curricula specializarii de Electronicadin alte centre
universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca,
Universitatea din Craiova, Universitatea ,,Politehnica”din Timisoara, Universitatea Gh.
Asachi lasi, etc), iar cunoasterea limbii engleze, Tn special engleza tehnica, este o cerinta
stringentd a angajatorilor din domeniu (Comau, Faist Mekatronics, Celestica, GMAB etc).

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Seminar - pentru nota 5 este Verificare scrisa 100 %

necesara cunoasterea
notiunilor fundamentale
cerute in subiecte, fara a
prezenta detalii asupra
acestora

- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntitd a tuturor
subiectelor

Studentii primesc spre
rezolvare exercitii, care vor
testa cunostintele prelucrate
in timpul seminariilor

10.7 Standard minim de performanta

Seminar:

Capacitatea de a conversa liber in limba engleza
Capacitatea de a pregati, la cerere, oricare dintre documentele, care au fost prezentate s prelucrate in timpul

seminariilor

Capacitatea de arezolva exercitiile gramaticale prevazute in materia el e de suport




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de TnvatAmant superior | UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea INGINERIE ELECTRICA SI TEHNOLOGIA
INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea | AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei MATEMATICI SPECIALE

2.2 Titularul activitatilor de curs FECHETE DORINA

2.3 Titularul activitatilor de IAMBOR LOREDANA

seminar /laborator/proiect

2.4 Anul de | | 25Semestrul | 2 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex. | 2.7 Regimul disciplinel I
studiu

M Impusa; (O) Optionald; (F) Facultativa

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptamana 4 |dincare:3.2curs | 2 | 3.3 Seminar 2

3.4 Tota ore din planul de invatamant 56 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 Seminar 28
Distributia fondului de timp 44 ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 18
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de speciaitate si pe teren 12
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii i eseuri 11
Tutoriat

Examinari 3
Alte aCtivitati........cccooeevvvreenrirnnnnns -

3.7 Total ore studiu individual 44

3.9 Total ore pesemestru 100

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 de curriculum
4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului | -Prelegeri

5.2. de desfasurare a - Prelegeri
seminarului

6. Competentele specifice acumulate

Cl.Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnica, inginerie
mecanica, chimica, electrica si electronica in ingineria sistemelor.

Competente
profesionale




CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializatd luarea
deciziilor si atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si muncé eficientd in
cadrul echipei

Competente
transversale

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general a | Cursul de “Matematici Speciale” isi propune dobandirea de catre student a abilitatilor
disciplinel necesare si a cunostintelor obligatorii de matematici asociate viitorilor ingineri in
domeniul electric pt. a putea aborda temeinic cursurile de specialitate care necesita
cunostinte matematice aprofundate.

7.2 Obiectivele specifice | Rezolvarea cu succes a unor probleme matematice clasice privind ecuatiile diferentiale,
functiile complexe s a transformarilor integrale cu aplicatii preponderent in domeniul

electric
8. Continuturi*
8.1 Curs Metode de predare Nr. Ore/
Observatii
CAP.I. Ecuatii diferentiale ordinare. Prelegere, problematizare,
I.1. Metode elementare de integrare a ecuatiilor | modelare, algoritmizare 4
diferentiale
|.2. Sisteme diferentiale liniare 2
I.3. Ecuatia liniara de ordinul”n” cu coeficienti 2
constanti s ecuatii reductibile la aceasta
CAP. 1. Analizacomplexa Prelegere, problematizare,
[1.1. Multimea nr. complexe,structura to- modelare, algoritmizare 2
pologica limitas continuitate 4
[1.2. Derivabilitatea si integrarea 2
11.3. Serii de puteri.Dezvoltareain serii de 2
puteri
I1.4. Reziduuri.Aplicatii la calculul unor
integrale
CAP. III. Transformari integrale Prelegere, problematizare,
[11.1. Formulaintegralaalui Fourier modelare, algoritmizare 2
[11.2. Transformata Fourier 2
[11.3.Transformata Laplace 2
CAP. V. Functii speciale Prelegere, problematizare, 2
IV.1. Functiile Betas Gammaale lui Euler modelare, algoritmizare 2
IV.2. Poligoane ortogonale.
Bibliografie
[1]. Fechete Dorina, Matematici speciale, Curs pentru uzul studentilor, Oradea, 2013.
[2]. Barbu,V .-Ecuatii diferentiale;lasi,Editura Junimea, 1985
[3]. Chirita,S.-Probleme de matematici superioare; Bucuresti,Editura Didactica si Pedagogica, 1981
[4]. Mocica,Gh.-Probleme de functii speciale;Bucuresti, Editura Didacticasi Pedagogica, 1988
[5]. Morosanu,G.-Ecuatii diferentiale. Aplicatii; Bucuresti,Editura Academiei, 1989
[6]. Sabac,l.Gh.-Matematici speciale; Bucuresti, Editura Didactica s Pedagogica, 1982
[7]. Gal,S.,Scurtu,S.- Matematici special e;Oradea,Editura Universitatii, 1998
8.2 Seminar Metode de predare Nr. Ore/
Observatii
1.Rezolvarea  ecuaiilor s Sistemelor | Rezolvarea detdiata a problemelor | 4
diferentiale prin integrare propuse
2. Rezolvarea ecuatiei diferentiale liniare cu | Rezolvarea detdiata a problemelor | 4
coeficienti constanti. propuse
3. Calculul derivatdlor s a integralelor in | Rezolvareadetaiata a problemelor 4
multimea nr.complexe propuse
4. Dezvoltari in serii de puteri. Rezolvarea detaliata a problemelor 4
propuse




Rezolvarea detaliata a problemelor 4
propuse
Rezolvarea detaliata a problemelor 4
propuse
Rezolvarea detaliata a problemelor 2
propuse

5.Reziduuri

6.Calculul transformatelor Fourier si Laplace.

7.Probleme legate de functiile Beta s
Gamma.
8.Proprietati ale polinoamelor
L egendre,Cebisev,
Hermite
Bibliografie:
[1]. Fechete Dorina, Matematici speciale, Caiet de seminar Tn format electronic, Oradea, 2021.
[2]. Barbu,V .-Ecuatii diferentiale;lasi,Editura Junimea, 1985
[3]. Chirita,S.-Probleme de matematici superioare; Bucuresti,Editura Didactica s Pedagogica, 1981
[4]. Mocica,Gh.-Probleme de functii speciale; Bucuresti, Editura Didacticasi Pedagogica, 1988
[5]. Morosanu,G.-Ecuatii diferentiale. Aplicatii; Bucuresti,Editura Academiei, 1989
[6]. Sabac,l.Gh.-Matematici speciale;Bucuresti, Editura Didactica s Pedagogica, 1982
[7]. Gal,S.,Scurtu,S.- Matematici speciale; Oradea,Editura Universitatii, 1998

Rezolvarea detaliata a problemelor 2
propuse

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,

asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului
Continutul disciplinei se regaseste Tn curricula programului de studii de ,,Automatica si Informatica Aplicata”
si din alte centre universitare din Romania care au acreditate aceste specializari

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 10.3 Pondere din
nota finald
10.4 Curs - Pt.obtinerea notei 5:50% prezente la curs si | Examen scris- durata 3 ore. 75%
seminar,nota 5 la verificarile pe parcurs s nota | Examenul consta din 5
5 la examenul final.Cunostinte:metode | subiecte  din  tematica
elementare de integrare a ec diferentialefunctii | cursului. Pentru
complexe pana la reziduuri s Transformata | promovarea examenul ui
Laplace; fiecare subiect trebuie tratat
- Pt.obtinerea notel 10:75% prezenta la curs si | pentru minim nota 5.
seminar 10 la verificarile pe parcurs de la
seminar s nota 10 la examenul
final.Cunostintella cele pt nota 5 se adauga
sisteme de ec. diferentialela functii complexe
reziduuri si functii speciale(betasi gamma)
10.5 Seminar Idem Verificare pe parcurs 25%

10.6 Standard minim de performanta

Standard minim de performante:cunostintele minime dobandite de student dupa promovarea examenului sunt suficiente
pt.afi capabil saabordeze cu succes orice problema tehnica ce necesita cunostinte matematice incorporate.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE SI
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii
INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdlificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei Mecanica

2.2 Titularul activitatilor de curs Conf.dr.ing. Tiberiu Barabas

2.3 Titularul activitatilor de Conf.dr.ing. Tiberiu Barabas

|aborator/proiect

2.4 Anul destudiu || | 25Semestrul |1 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinei | DD

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptdmana 3 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3laborator /proiect | 1/-
3.4 Tota oredin planul deinvataméant | 42 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 14/-
Distributia fondului de timp ore 58
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 28
Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 8
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 16
Tutoriat 2
Examinari 4
Alteactivitati..........ccoveevevvneinennnnn,

3.7 Total ore studiu 58

individual

3.9 Tota ore pe semestru 100

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditji (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - Prezentd la minim 50% din cursuri
cursului
5.2. de desfasurare a - Prezenta obligatorie latoate laboratoarel €

laboratorului /proiectului | - Studentii vin cu lucrarile de laborator conspectate
- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucréri (30 %);

- Frecventa la orele de laborator sub 75% conduce |a refacerea disciplinei




6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionale

CL1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnicad, inginerie
mecanicd, chimica, electrica si electronica Tningineria sistemelor

responsabila

transversale

Competente

CT1. Aplicarea, in contextul respectarii legislatiei, a drepturilor de proprietate intelectuala
(inclusiv transfer tehnologic), a metodologiei de certificare a produselor, a principiilor, normelor si
valorilor codului de etica profesional& in cadrul propriei strategii de munca riguroasa, eficienta si

CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializata luarea deciziilor si
atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul genera al disciplinei

Studierea si cunoasterea unor elemente de baza din inginerie
mecanica: cinematica si dinamica solidului rigid, calculul
configuratiei si cinematica unor mecanisme.

Formarea orizontului tehnic al viitorului specialist.

7.2 Obiectivele specifice

Cursul vizeaza mai ales furnizarea de cunostinte si metode de
studiu pentru echilibrul si miscarea corpurilor materiale; astfel
de cunostinte fiind necesare studentilor care se pregatesc in
domeniul automaticii si informaticii industriale pentru a
intelege, si apoi a fi in stare sa conceapa noi instalatii de
automatizare din punctul de vedere a organelor acestora, al
pieselor aflate Tn echilibru sub actiunea unor tipuri de forte in
miscare.

Laboratorul ofera deprinderea unor metode ingineresti de
abordare si solutionare a problemelor legate de calculul
elementelor mecanice.

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii

1. Notiuni introductive. (Definitia mecanicii. 2h
Miscarea mecanicd. Modele teoretice utilizate Tn
mecanica. Notiunile fundamentale. Notiuni de

calcul vectorial.) 4h

Statica punctului material. (Reducerea fortelor
aplicate punctului material. Principiul paralelo-
gramului. Echilibrul fortelor aplicate punctului
material supus la legaturi ideale si la legaturi cu
frecare.)

Statica solidului rigid. (Momentul unei forte in
raportcuunpunct si Tn raport cu o0 axa.
Torsorul  unui  sistem de forte.Variatia

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

6h




momentului rezultant la schimbarea polului de
reducere. Axa centrala a sistemului de forte. 6h
Centrul de greutate. Centrul maselor pentru
corpuri omogene.)

Cinematica punctului material. (Elementele
cinematice ale miscdrii punctului material
raportate la diferite sisteme de referinta: 6h
cartezian, polar, cilindric. Miscari particulare
ale punctului material: miscari rectilinii si
miscari circulare.)

Teoreme si metode generale n dinamica.
(Teorema impulsului. Teorema variatiei
impulsului. Legea conservérii  impulsului.
Teorema miscarii centrului de masa. Teorema
variatiei momentului cinetic. Legea conservarii
momentului cinetic. Teorema energiel cinetice. 4h
Lucrul mecanic. Putere mecanicd. Randament
macanic. Energia cineticd. Teorema variatiei
energiei cinetice. Energia potentiala. Energia
mecanicd. Teorema conservarii  energiei
mecanice.)

Structura unui sissem mecanic (notiuni
fundamentale: masina, motor, generator, linie
tehnologica, mecanism, agregat, manipulator,
robot. Element cinematic, cupla cinematica,
grad de libertate, grad de mobilitate).

Bibliografie

1.

2.
3.
4

o

Cornel Marin, Teodor Huidu, Mecanica, Editura Printech, Bucuresti, 1999.

Dumitru Luca, Cristina Stan, Mecanica clasica, Universitatea Al. I. Cuza lasi, 2007

Florescu Daniela, Curs de mecanica tehnica, Editura Alma mater, Bacau, 2007

Octavian G. Mustafa, Elemente de mecanica punctului material si a solidului rigid, Universitatea din
Craiova, 2002

Tudose, Sandu-Ville, Fl., Racocea, C., Farcas, Fl., Hanganu, L., Organe de masini si inginerie mecanica
- aplicatii, Editura Gh. Asachi lasi, 2003

Vlase Sorin., M ecanica. Statica. Ed. Infomarket, Brasov, 2008

Vlase Sorin., M ecanica. Cinematica. Ed. Infomarket, Brasov, 2007

Vlase Sorin., M ecanica. Dinamica. Ed. Infomarket, Brasov, 2005

Barabas Tiberiu, Mecanica, Editura Universitatii din Oradea, 2020

. Laborator Metode de predare Observatii

P ®©O N

Prezentarea lucrarilor de laborator. Protectia
muncii.

Statica punctului material. Operatii cu vectori —
aplicatie pe calculator.

Reducerea fortelor concurente coplanare -
aplicatie pe calculator.

Reducerea fortelor concurente spatiale - aplicatie
pe calculator.

Reducerea sistemelor de forte paralele - aplicatie
pe calculator.

Reducerea sistemelor de forte si momente -
aplicatie pe calculator.

Studentii primesc oh
referatele pentru laborator
. L 2h
la prima sedinta de
laborator, le studiaza, le
. 2h
conspecteza si dau un test
din partea teoretica la oh
Tnceputul [aboratorul ui.
Pe urma, studentii oh
realizeaza partea practica
a lucrarii sub Tndrumarea oh
cadrului didactic.




7. TIncheierea situatiei la laborator. Recuperdri.
Sustinerea referatelor de laborator.

2h

Bibliografie

1. Teodor Huidu, Cornel Marin, Probleme rezolvate de mecanica, Editura Macarie, Targoviste

, 2001

2. Tiberiu Barabas, Fascicule pentru lucrari de laborator, Universitatea din Oradea.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Existd o colaborare puternica cu mediul economic din regiune (Celestica, Comau, GMAB

etc), orientate pe problemesi teme de interes pentru acestia.

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii deevaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Curs - pentru nota 5, obtinerea | Studentii primesc spre 70 %
lafiecaredincele 3 rezolvare céte 3 subiecte.
subiectea1/2 din
punctaj;
- pentru nota 10, raspuns
corect latoate cele 3
subi ecte, medierea notel
rezultate din 70% nota
examen+30% notd
laborator
10.5 Laborator -pentru nota 5, Aplicatie practica 30%
efectuarea celor 12 Lafiecare laborator
lucrdri si predarea studentii primesc o nota.
referatelor de laborator; De asemenea, fiecare
< student primeste o nota
T BT pees v
laborator in timpul
referatelor de aborator semestrului si pentru
dosarul cu lucrarile de
laborator. Astfel rezultd
0 medie pentru laborator.

10.7 Standard minim de performanta

Cunoasterea elementelor de bazad in calculul cinematic si dinamic a unor componente din structura

unor sisteme mecanice.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Tnvatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA
1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA Sl
TEHNOLOGIA INFORMATIEI
1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE SI
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdlificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei Programar ea calculatoarelor si limbaje de programare |1

2.2 Titularul activitatilor de curs Sef.lucr.dr.ing. Coman Simina

2.3 Titularul activitatilor de Sef.lucr.dr.ing. M esar os Diana

|aborator/proiect

24 Anul destudiu || | 25Semestrul | 2 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinei | DF

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 4 din care: 3.2 curs 2 | 3.3laborator /proiect | 2

3.4 Total ore din planul de invatamant 56 | dincare: 3.5 curs 28 | 3.6 laborator /proiect | 28

Distributia fondului de timp ore 69
ore

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 28

Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 15

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 18

Tutoriat 2

Examinari 6

Alteactivitati..........cooveeeevivneieennnne,

3.7 Tota ore studiu individual 69

3.9 Tota ore pe semestru 125

3.10 Numérul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente | Competente de programare in limbajul C

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - sald de curs dotatd cu calculator si videoproiector — prezentare bazata pe slide-uri

cursului - prezenta minim 50% din cursuri

5.2. de desfasurare a - sala de laborator dotata cu calculatoare, C/C++ (Visual Studio/DevC++/MinGW)

laboratorului /proiectului | - prezenta obligatorie latoate |aboratoarele;
- se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 4 lucrdri (30 %);
- frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinei




6. Competentele specifice acumulate

Competente profesionale

C2. Operarea cu concepte fundamentale din stiinta calculatoarelor,
tehnol ogia informatiei si comunicatiilor

Competente transversale

CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa
plurispecializata luarea deciziilor si atribuirea de sarcini, cu aplicarea
de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei

CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continua si
valorificarea eficienta a resurselor si tehnicilor de invatare pentru
propria dezvoltare.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul genera a disciplinei

Continuand elementel e de programare incepute Tn semestrul
anterior, cursul si propune familiarizarea studentilor cu o serie
de tehnici si concepte de programare avansate care permit
proiectarea si dezvoltarea unor programe cu un grad ridicat de
complexitate

Cursul are un caracter puternic aplicativ, in scopul aprofundarii
depinderilor practice de programare ale studentilor, continand un
numar mare de exemple de algoritmi in format sursa, fara a
restringe Tnsa generalitatea conceptelor prezentate.

7.2 Obiectivele specifice

Cursul Tsi propune prezentarea unor tehnici si concepte de
programare avansate impreuna cu metode si algoritmi specifici,
care permit proiectarea si implementarea unor programe
complexe, in scopul rezolvarii diferitelor tipuri de aplicatii:
manipulare avansata a tablourilor, fisierelor, sirurilor de
catactere, Tmpreund cu o serie de algoritmi cunoscuti in
domeniu. Un capitol separat abordeaza, prin exemple, problema
recursivitdtii . Sunt prezentate, de asemenea, notiuni
fundamentale de evaluare a performantelor algoritmilor,
exemplificate prin evaludri comparative precum si de proiectare
si implementare a programelor complexe

Laboratorul, realizat utilizand limbajul C, familiarizeaza
studentii cu aspecte practice privind rezolvarea diferitelor tipuri
de probleme prin implementarea si adaptarea unor algoritmi si
tipuri de date specifice




8. Continuturi

8.1.Curs

Metode de predare

Observatii

CAP. 1. INTRODUCERE
1.1. Tipuri si structuri de date
1.1.1. Tipuri de date statice
1.1.2. Tipuri de date dinamice
1.2. Evaluarea performantelor algoritmilor — concepte utilizate,
notetia O(n)

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

2h

CAP. 2. TIPUL DE DATE TABLOU
2.1. Concepte avansate de manipulare a tablouril or
2.1.1.Tablouri unidimensionale/multidimensionale
2.1.2. Manipulareatablourilor, aritmetica pointerilor,
indecsi, managementul memoriei
2.2.Algoritmi de cautare in tablouri
2.2.1. Tehnicafanionului
2.2.2. Cautarea binara
2.3. Algoritmi pentru sortarea tablourilor
2.3.1. Metode directe de sortare
2.3.1.1. Tehnica sortarii prin insertie
2.3.1.2. Tehnica sortarii prin selectie
2.3.1.3. Tehnica sortarii prin interschimbare
2.3.2. Metode avansate de sortare
2.3.2.1. Tehnica sortdrii prin insertie
cu diminuarea incrementului (shellsort)
2.3.2.2. Tehnica sortdrii arborilor prin
metodaansambl elor (heapsort)
2.3.2.3. Tehnica sortarii prin partitionare (quicksort)
2.4. Utilizarea structurii de tablou Tn implementarea structurilor
de tip LIFO si FIFO. Tablouri circulare.

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

2h

2h

2h

CAP. 3. TIPUL DE DATE FISIER

3.1. Concepte avansate de manipulare a fisierelor

3.2. Algorimi pentru sortarea fisierelor secventiale
3.2.1. Tehnica sortarii fisierelor prin
interclasare echilibrata
3.2.2. Tehnica sortarii fiserelor prin
interclasare naturalad

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

2h

2h

CAP 4. TIPUL DE DATE SIR
4.1. Concepte avansate de manipulare a sirurilor
4.2. Algoritmi de cautare in siruri

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

2h
2h

CAP. 5. RECURSIVITATE
5.1. Generalitati.
5.2. Algoritmi recursivi. Exemple
5.2.1. Algoritmi de divizare
5.2.2. Algoritmi recursivi pentru determinarea
tuturor solutiilor unor probleme
5.2.3. Algoritmi cu revenire (backtracking)
5.2.4. Algoritmi pentru determinarea
optimului (knapsack)
5.3. Recursivitate si structuri de date
6.3.1. Structuri cu autoreferire: liste Tnlantuite, liste
dublu Tnlantuite, structura de multilista

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

2h

2h

2h

2h

2h

CAP. 6. TEHNICA DISPERSIEI

6.1. Principiul tehnicii dispersiei

6.2. Determinarea functiei de dispersie. Tratarea situatiei de
coliziune

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

2h




Bibliografie

1. http://www.cprogramming.com/
2. http://www.algolist.net/Algorithms/

3. P.J.Deitd, H.M. Deitel, C: How to program, Pearson Education International, ISBN 0-13-239300-X, Fifth
Edition, 2007

4. D. Knuth, Arta programarii calculatoarelor, volumul 3 - Sortare s cautare, Editura Teora, 2004

5. D. Zmaranda - Algoritmi si tehnici de programare, Editura Universitatii din Oradea, ISBN 973-613-062-2,
264 pg., 2001, versiune electronica actualizata 2014, https://uoradea-
my.sharepoint.com/personal/rodica_zmaranda _didactic_uoradea ro/Documents/PCLPII/PCLP_1I.pdf

6.V. Cretu, Structuri de date si algoritmi — vol. 1: Sructuri de date fundamentale, Editura Orizonturi
Universitare Timisoara, ISBN 973-9400-74-4, 2000

7.Coman Simina, Programarea calculatoarelor si limbaje de programare, cursin format electronic, 2021

8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Determinarea experimentalaatimpului de Studentii primesc temele 2h
executie al unui program pentru laborator cu cel
2. Tablouri. Tehnici de cautare in tablouri. putin o saptdmana Tnainte, 2h
3. Tehnici de sortare directe ae tablourilor si le studiaza (problemele 2h
4. Tehnici de sortare avansate ale tablourilor de la sfarsitul 2h
5. Utilizarea structurii de tablou. Tablouri laboratorului). 2h
circulare LaTnceputul laboratorului
6. Fisiere. Sortarea fisierelor se discuta modalitatile de 2h
7. Tehnici de cautarein siruri de caractere rezolvare a aplicatiilor 2h
8. Recursivitate — agoritmi recursivi propuse. Pe urmé, studentii 4h
9. Recursivitate - structuri cu autoreferire realizeaza partea practica a 4h
10. Tehnicadispersie lucrarii (problemele 2h
11. Predarealucrarilor, incheierea situdiei la laborator | propuse) sub indrumarea 2h
12. Recuperdri cadrului didactic. 2h
Bibliografie

1. D. Zmaranda, Coman Simina - Algoritmi si tehnici de programare — indrumator de laborator, volumul I ,
Editura Universitatii din Oradea, ISBN 973-613-302-8, 100 pg., 2003, versiune electronica actualizata 2014,
https://uoradea-

my.sharepoint.com/personal/rodica_zmaranda _didactic_uoradea ro/Documents/PCL PII/L aborator PCLPII.pd
f




9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializarilor similare si din alte centre universitare
care au acreditate aceste specializari (Universitatea ,,Politehnica”din Timisoara, Politehnica Bucuresti)
iar cunoasterea tipurilor de date si a algoritmilor prezentati n cadrul acestei discipline reprezinta o
cerintd fundamentala in scopul formarii deprinderilor si abilitatilor de baza de programare necesare

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Curs - pentru nota 5 sunt Examen scris 50 %
necesare raspunsuri Studentii primesc spre
corectelaminim 8 rezolvare fiecare céte un
subiecte tip grila formular cu 18 subiecte
de teorie, tip grila
- pentru nota 10, este
necesara raspunsul
corect latoate subiectele
din cadrul grilei
10.5 Laborator - pentru nota 5, Aplicatie practica 50%
realizarea unei Lafiecare laborator

implementadri functionale
n proportie de 50% a
problemelor propuse la
laborator

- pentru nota 10,
cunoasterea amanuntita a
modalitatii de
implementare practica a
tuturor lucrarilor de
laborator

studentii sunt evaluati pe
baza activitatii
(raspunsuri la Tntrebari,
propuneri de
implementare, etc.),
evaluari care se
concretizeaza la finalul
laboratorului Tntr-o nota
pe activitatea de
laborator din cursul
semestrului. De
asemenea, n ultima ora
de laborator studentii
finalizeaza si predau
toate aplicatiile practice
propuse in cadrul
laboratorului. Media
dintre nota primita
pentru aplicatiile
practice si nota de la
activitateadela
laborator va reprezenta
nota finala la laborator




10.7 Standard minim de performanta

cunoasterea modalitatii de evaluare analitica a performantelor unui algoritm, evaluarea
comparativa a performantelor unor algoritmi simpli

cunoasterea si ntelegerea tehnicilor de programare utilizate in manipularea tablourilor si
fisierelor, Tn cadrul metodelor de cautare Tn tablouri precum si a metodelor sortare directa si
avansata a tablourilor si a fisierelor; aplicarea tehnicilor si conceptelor in diverse categorii de
aplicatii

intelegerea mecanismului recursivitatii, familiarizarea cu principalele tipuri de algoritmi recursivi
si aplicarea diverselor tipuri de algoritmi recursivi Tn cadrul unor aplicatii specifice; manipularea
structurilor cu autoreferire si utilizarea acestora in cadrul aplicatiilor

cunoasterea modalitatilor de manipulare a sirurilor si a algoritmilor specifici de cautare n siruri si
utilizarea acestorain aplicdii specifice




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea INGINERIE ELECTRICA Sl TEHNOLOGIA
INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

Siste

me de operare in automatizari

2.2 Titularul activitatilor de curs

conf.dr.ing. Dragos Spoiala

2.3 Titularul activitatilor de

conf.dr.ing. Dragos Spoiala

laborator/proiect

2.4 Anul de studiu | |

| 25 Semestrul | 2 | 2.6 Tipul deevauare | VP | 2.7 Regimul disciplinei

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdména 4 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3 laborator /proiect | 1/0
3.4 Tota oredin planul deinvataméant | 42 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 14/0
Distributia fondului de timp ore 58
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 28
Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformel e electronice de specialitate si pe teren 4
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 20
Tutoriat 2
Examinari 4
Alteactivitati..........ccoveevevvirirennnnn,

3.7 Tota ore studiu 58

individual

3.9 Tota ore pe semestru 100

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum | Cunostinte de utilizarea calculatorului, informaticd, programare

4.2 de competente

5. Conditji (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - Existenta videoproiectorului Tn sala de curs;
cursului - Prezenta la minim 50% din cursuri.

5.2. de desfasurare a
laboratorului /proiectul ui distributia Linux Fedora;
- Prezenta obligatorie latoate laboratoarel g

- Studentii vin cu lucrérile de laborator insusite teoretic

- Regteaua de calculatoare din laborator sa functioneze, existand instalata

- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucrari (30 %);
- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea discipline.




6. Competentele specifice acumulate

C2. Operarea cu concepte fundamentale din stiinta calculatoarelor, tehnologia informatiei si
comunicatiilor

Competente
profesionae

%% CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitétilor intr-o echipa plurispecializatd luarea

25 deciziilor si atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in
=) cadrul echipei.

S § CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continuasi valorificarea eficienta a resursel or

si tehnicilor de invatare pentru propria dezvoltare.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei = Utilizarea argumentata a conceptelor din informatica si
tehnol ogia calculatoarel or Tn rezolvarea de probleme bine
definite din ingineria sistemelor si Tn aplicatii ce impun uti-
lizarea de hardware si software in sisteme industriale sau in
sisteme informatice.

7.2 Obiectivele specifice » Folosirea proiectarii hardware — software integrate (co-design) si
a ingineriei programdrii cametodologii de dezvoltare, inclusiv in
vederea unei modelari lanivel de sistem

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii
Cap.1. Introducerein sistemele de operare

1.1. Generdlitati Expunere liberd, cu

1.2. Clasificarea sistemelor de operare prezentarea cursului pe 2h
1.3. Evolutia sistemelor de operare videoproiector si pe tabla

1.3. Sisteme de operare moderne

Cap.2. Sistemul de operare UNIX. Studiu de caz
2.1. Introducere
2.2. Scurt istoric

2.3. Arhitectura UNIX Expunere libera, cu
2.4. Functionalitati UNIX prezentarea cursul ui pe 4h
2.5. Implementari UNIX. Linux Fedora Project. Live CD videoproiector si pe tabla

2.6. Comenzi si interfete grafice Tn UNIX
2.7. Documentareain UNIX

Cap.3. Sistemul defisiere UNIX. Studii de caz

3.1. Generalitati

3.2. Partitii si spatiul de swap

3.3. Instalare Linux-Fedora. Boot Menu, editare Fedora
Boot Menu

3.4. Tipuri defisiere

3.5. Comenzi primare referitoare lafisiere si directoare

3.6. Caractere speciaein UNIX

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe 4h
videoproiector si pe tabla




Cap.4. Administrareafisierelor si directoarelor. Studii de
caz
4.1. Introducere

Expunere liberd, cu

4.2. Linia de comanda si comenzi de baza prezentarea cursului pe 4h
4.3. Comenzi legate de hard discuri si partitii videoproiector si pe tabla
4.4. Cautareafisierelor pe disc si a sirurilor de caractere in
fisiere
4.6. Sortareafisierelor
4.7. Arhivarea si compresiafisierelor
Cap.5. Editoare de text. Studii de caz
5.1. Introducere Expunere liberd, cu
5.2. Editorul vi prezentarea cursului pe 2h
5.3. Editorul pico videoproiector si pe tabla
Cap.6. Procese. Studii de caz
6.1. Generalitati Expunere liberd, cu
6.2. Utilitare Unix pentru vizualizarea proceselor prezentarea cursului pe 2h
6.3. Rularea procesel or Tn background. Job-uri $i daemoni videoproiector si pe tabla
6.4. Semnae
6.5. Procese importante
Cap.7.Shell-uri UNIX. Studii de caz
7.1. Definitie si functiuni
7.2. Variante de shell Expunere liberd, cu
7.3. Scurt istoric prezentarea cursului pe
7.4. Shell-uri pentru Linux videoproiector si pe tabla 2h
7.5. Initializarea sistemului i programul de login
7.6. Scriereaunui shell-script
Cap.8 Configurdri si servicii de retea Expunere liberd, cu
8.1. Generalitati prezentarea cursului pe 2h
8.2. Servicii ARPA videoproiector si pe tabla
8.3. Integrarea cu ate sisteme de operare
Cap.9. Securizare
9.1. Generalitati Expunere liberd, cu 4h
9.2. Securizarea sistemului prezentarea cursului pe
9.3. Securizareargelei videoproiector si pe tabla
Cap.10. Mediul grafic. Studii de caz
10.1. Generalitati Expunere liberd, cu
10.2. Interfata grafica in Linux prezentarea cursului pe 2h

10.3. Pornireasi oprirea interfetei grafice
10.4. Configurarea serverului X

videoproiector si pe tabla

Bibliografie

1. Spoiala Dragos-Cristian , Sisteme de oper are. Curs online pentru uzul studentilor, 2021

2. Rughinis R., Deaconescu R., Milescu G., Bardac M., Intoducer e’in sisteme de oper ar e, Editura

Printech

3. D. Acostachioaie, Administrarea si Configurarea Sistemelor Linux, editia a 3-a, Editura Polirom,

2005




4, D. Acostachioaie,Sabin Buraga, Utilizare Linux. Notiuni de baza si practica, Editura Polirom, 2004

5. T. lonescu, Daniela Saru, J. Floroiu, Sisteme de operare. Principii si functionare, Editura Tehnica,
Bucuresti, 1997

6. Palivan, H. Palivan, Linux pentru avansati, Editura Tehnica, Bucuresti, 2001

7.  A.Tanenbaum, Sisteme de operare moder ne, editia 2-a, Ed. Biblos, Bucuresti, 2004

8. UNIX - Tutorid - Internet

9. *** "Operating Systems', Wikipedia, http://en.wikipedia.org/wiki/Operating_system

10.  *** http://fedoraproject.ro/
11 *** http://mirrors.fedoraproject.org/publiclist/

8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Instalare Linux-Fedora I 2h
2. Linux-Fedora Aspecte introductive — Primel e comenzi Sgrl:?rin}zlilbg:ggersgur?e?raheglii 2h
3. Variabile sistem - Operatii de intrare/iesire — Aplicatii de pentru Jaborator cu Fi 2h
retea 0 sadptanjar_la inainte, le

4. Editoare de texte — Procese — Fisiere si directoare ngegé? S:esu:rtcbiialt' 2h
5. Creare de useri si grupuri. Drepturi asupra fisierelor si lab pl I'OS dentii 2h
T —— al_oratoer_J U|.I tudentii

6. Programare Shell. Scripturi shell r‘fzc'rzaiflzgu'g"ﬁ] gmnga 2h
7. Configurarea unui server in Linux cadrului didactic 1lh
8. Incheierea situatiei la laborator ' 1lh

Bibliografie

1. Spoiald Dragos-Cristian, Spoiala Viorica, Sisteme de oper are. Indrumétor de laborator
Universitatea din Oradea, 2016

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializarii de Automatica si Informatica
Aplicata si din alte centre universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea
,,Politehnica” Timisoara, Universitatea Gh. Asachi lasi, Universitatea Politehnica Bucuresti),
iar modul de lucru cu sistemul de operare Linux-Unix este o cerinta stringenta a angajatorilor

din domeniu (Faist Mekatronics, Celestica, Comau, GMAB etc).

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala

10.4.Curs - pentru nota 5 este Verificarepeparcurs-

necesara cunoasterea
notiunilor fundamentale
cerute in subiecte, fara a
prezenta detalii asupra
acestora

- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntita a tuturor
subi ectelor

Lucrare scrisa

- proba scrisa constand
din 10 Tntrebari fiecare
avand punctaj afisat
Proba orala

- dupa obtinerea a minim
notei 5, se desfasoara
proba orala la calculator.
Studentii extrag un bilet
individual cuprinzand un
subiect din lucrarile de
laborator.

- seface media
aritmetica dintre cele
doud note obtinute

- dacd proba oralad nu
este absolvita studentul
nu promoveaza.

50 %




10.5 Laborator

- pentru nota 5, utilizarea
minimala a cunostintelor
utilizate larealizarea
lucrarilor de laborator,

- pentru nota 10,
cunoasterea amanuntita a
modalitétii de realizare
practica a tuturor
lucrarilor de laborator

Aplicatie practica
Fiecare student primeste
0 notd pentru activitatea
lalaborator Tn timpul
semestrului si pentru
modul deredlizarea
lucrarilor de laborator.
Astfel rezulta o medie
pentru laborator.

50%

10.6 Standard minim de performanta

Curs:

- Utilizarea conceptelor si instrumentelor din stiinta calculatoarelor si tehnologia informatiei si
comunicatiilor pentru rezolvarea de probleme specifice ingineriel

L aborator:

- parcurgerea continutului lucrarilor de laborator

- participarea la toate lucrarile de laborator.




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvatamant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

INGINERIE ELECTRICA SI TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul

INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE S| MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii

STIINTE INGINERESTI

1.5 Ciclul de studii

LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea

AUTOMATICA S| INFORMATICA APLICATA/INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

TEORIA PROBABILITATILOR Sl STATISTICA MATEMATICA

2.2 Titularul activitatilor de curs

conf. dr. ing. Novac Ovidiu Constantin

2.3 Titularul activitatilor de seminar
/laborator/proiect

conf. dr. ing. Novac Ovidiu Constantin

2.4 Anul destudiu [ 1 | 2.5 Semestrul

| 2 | 26Tipul deevaluare | VP | 2.7 Regimul discipline | |

V) Impusd; (O) Optionald; (F) Facultativa
3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptamana 3 | dincare:3.2curs | 2] 3.3 seminar/laborator/proiect 1/-/-
3.4 Total ore din planul de Tnvatamant 42 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 seminar/laborator/proiect 14/-/-
Distributia fondului de timp 33 ore
Studiul dupd@ manual, suport de curs, bibliografie si notite 13
Documentare suplimentarad n bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 3
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 13
Tutoriat
Examinari 4
3.7 Total ore studiu individual
3.9 Total ore pe semestru
3.10 Numarul de credite
4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 de curriculum (Conditionari)
4.2 de competente
5. Conditii (acolo unde este cazul)
5.1. de desfasurare a cursului Cursul se defasoara cu tehnicile moderne disponibile: Laptop,
Videoproiector.
5.2. de desfasurare a seminarului Notite de curs, bibliografia recomandata
6. Competentele specifice acumulate
o O
= F C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurdrii, grafica tehnica, inginerie
13 % mecanica, chimicd, electrica si electronica Tn ingineria sistemelor
5%
O s
28
£ &
O 5
7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)
.1 Obiectivul Insusirea si intelegerea unor metode, procedee, metodologii probabilistice i statistice utilizate Tn
eneral a disciplinel |problematicatehnologiei informatiei.
7.2 Obiectivele Utilizénd terminologia si conceptele de baza ale Teoriei probabilitatilor, precum si cele ale Statisticii
specifice matematice, disciplina®i propune dobandirea de abilititi de testare matematica (statisticd) a valorilor
parametrilor de functionare a diferitelor echipamente electronice din domeniul tehnologiei
informatiei.

8. Continuturi*

8.1 Curs

Metode de predare Nr. Ore/
Observatii

| . ELEMENTE DE TEORIA PROBABILITATILOR Prelegere, 2




1.1. Camp de probabilitate. (Camp de evenimente. Camp de probabilitate. Explicatie,
Probabilitate. Evenimente independente. Evenimente dependente. Probabilitati | Exemplificare,
conditionate. Formula probabilitatii totale. Formula lui Bayes.) Exefc,'m’ )
Curs interactiv
1.2. Scheme probabilistice. (Schema binomiald, multinomiald, Poisson, Schema Prelegere,
bilei neintoarse, Schema lui Pascal) Explicatie,
Exemplificare, 2
Exercitii,
Cursinteractiv
1.3. Variabile aleatoare (Fundii de repartitie. Densitate de probabilitate. Prelegere,
Caracteristici numerice ale fundtiilor de repartitie. Operatii cu variabile EXp”CE‘E_i?,
aleatoare. Produsul de convolutie al densititii de probabilitate) Exemplificare, 4
Exercitii,
Cursinteractiv
1.4. Caracteristici numerice ale variabilelor aleatoare.( Media, Dispersia, Momente | Prelegere,
initiale si centrate de ordinul r. Inegalitatea lui Cebisev). Explicatie,
Exemplificare, 2
Exercitii,
Cursinteractiv
1.5. Vectori aleatori. Fundtie de repartitie. Densitate de probabilitate. Repartitii Prelegere,
marginale. Covarianta. Coeficientul de corelatie. Regresie. Explicatie,
Exemplificare, 2
Exercitii,
Cursinteractiv
1.6. Functie caracteristica. Definitie. Proprietati. Prelegere,
Explicatie,
Exemplificare, 2
Exercitii,
Cursinteractiv
1.7. Repartitii probabilistice clasice. Repartitia binomiald, Poisson, Prelegere,
hipergeometricd, Pascal si normala, uniforma, Gamma, Beta, exponentiala, HI Explica;iclz,
patrat, Student, Fischer-Snedecor. Exemplificare, 2
Exercitii,
Cursinteractiv
Il. ELEMENTE DE STATISTICA MATEMATICA Prelegere,
2.1. Elemente de teoria selectiei. Repartitia datelor de selectie. Media si dispersiile Explicatie,
de selectie. Exemplificare, 4
Exercitii,
Cursinteractiv
2.2. Elemente de teoria estimatiei. Tipuri de estimatii. Metode de determinare a Prelegere,
estimatiilor. Metoda verosimilitatii maxime. Metoda intervalelor de incredere. Explicatie,
Exemplificare, 4
Exercitii,
Cursinteractiv
2.3. Verificareaipotezelor statistice. Teste asupramediei: Testul Z, T, teste asupra | Prelegere,
dispersiei Testul Hi Patrat, F. Explicatie,
Exemplificare, 4
Exercitii,
Cursinteractiv
Bibliografie
1. Blezu, D, Statistica - Ed. ,,Alma Mater* Sibiu, 2003;
2. BlagaP., Teoria probabilitatilor si statistica matematica - Ed. Presa Clujana 2002;
3. BlagaP., Satistica matematica prin Matlab, - Ed.Polirom 2004;
4. JabaE. ,GramaA., Analiza stratistica prin SPSS, - Ed.Polirom 2004;
5. Mihoc Gh., Micu N., Teoria probabilitatilor si statistica matematica, - Ed. Did. si Ped., Bucuresti, 1980.
6. Novac O. - Teoria probabilitatilor si statistica matematica, cursn format electronic, 2020
8.2 Seminar Metode de predare Nr. Ore/
Observatii
1. Camp de probabilitate. Formula probabilitatii totale. Formula Rezolvareasi explicarea de exercitii 2




lui Bayes. Scheme probabilistice. si probleme de diferite tipuri

2.Functia de repartitie. Proprietdti. Densitati de repartitie. Rezolvareasi explicarea de exercitii 1
si probleme de diferite tipuri

3.Caracteristici numerice ale variabilelor aleatoare. Rezolvareasi explicarea de exercitii 1
si probleme de diferite tipuri

4. Variabile aleatoare bidimensionale. Covarianta si corelatie. Rezolvareasi explicarea de exercitii 1

Regresie. si probleme de diferite tipuri

5.Functia caracteristica Rezolvareasi explicarea de exercitii 1
si probleme de diferite tipuri

6.Repartitii probabilistice Rezolvareasi explicarea de exercitii 1
si probleme de diferite tipuri

7.Elemente de teoria sel ectiei Rezolvareasi explicarea de exercitii 1
si probleme de diferite tipuri

8.Elemente de teoria estimatiei. Estimatii. Metode de determinare Rezolvareasi explicarea de exercitii 2

a estimatiilor. si probleme de diferite tipuri

9. Testele Z, T asupra mediei Rezolvareasi explicarea de exercitii 2
si probleme de diferite tipuri

10. Testele Hi patrat, F asupa dispersiei Rezolvareasi explicarea de exercitii 2
si probleme de diferite tipuri

Bibliografie
Blezu, D., Statistica - Ed. ,,Alma Mater* Sibiu, 2003;

O hwWNE

Blaga P., Teoria probabilitatilor si statistica matematica - Ed. Presa Clujana 2002;

Blaga P., Satistica matematica prin Matlab, - Ed.Polirom 2004;

Jaba E. ,GramaA., Analiza stratistica prin SPSS, - Ed.Polirom 2004;

Mihoc Gh., Micu N., Teoria probabilitatilor si statistica matematica, - Ed. Did. si Ped., Bucuresti, 1980.
. Novac O. - Teoria probabilitatilor si statistica matematica, caiet de seminar in format electronic, 2021

8.3 Laborator

9. Corobor ar ea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei este Tn concordantd cu ceea ce se face in alte centre universitare care au acreditate ace astd
specializare. S-atinut cont de experienta dobandita in relatiile cu angajatori din Bihor in activitétile de practica ale

studentilor.

10. Evaluare

Tip activitate  |10.1 Criterii de evaluare

10.3 Pondere din
nota finala

10.2 Metode de evaluare

10.4 Curs - corectitudinea si completitudinea notiunilor

asimilate;

studiate si a legaturii cu celalalte discipline
fundamentale;

- coerenta logica;

- gradul de asimilare alimbajului de specialitate;
- criterii ce vizeaza aspectele atitudinale:
congtiinciozitatea, interesul pentru studiul
individual.

- 0 intelegere de ansamblu a importantei disciplinei

Examen scris 60%

10.5 Seminar |- capacitatea de a opera cu cunostinte abstracte;
- capacitatea de aplicare Tn practica;

- criterii ce vizeaza aspectele atitudinale:
constiinciozitatea, interesul pentru studiul

individual.

Teste 20%
Nota acordata pt. calitatea
participdrii la activitatile din
cadrul seminariilor

20%

10.6 Laborator

10.7 Proiect




10.8 Standard minim de performanta:
= Definireanotiunilor, enuntarea rezultatelor teoretice
= |dentificarea si selectarea metodelor pentru abordarea unor probleme concrete simple
= Elaborareade algoritmi pentru rezolvarea unei probleme cu grad redus de dificultate
= Realizarea unor demonstratii pentru rezultate matematice studiate, cu grad mediu de dificultate
=  Modelarea matematicd a unei probleme cu grad redus de dificultate

Cerinte minime pentru nota 5:
= Prezenta la minim 80% din numarul total de ore de curs si seminar
= Rezolvarea temelor individuale din cadrul seminarului (in proportie de 50%)
= Rezolvarea in proportie de 50% a aplicatiilor de la examen

Cerinte pentru nota 10:
= Prezenta la minim 80% din numarul total de ore de curs si seminar
= Rezolvarea integrald a temelor individuale din cadrul seminarului
=  Participare activa la toate activitatile organizate in cadrul orelor de curs si seminar




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul Departamentul de Ingineria Sistemelor Automate si
M anagement

1.4 Domeniul de studii Ingineria Sistemelor

1.5 Ciclul de studii Licenta (ciclul I)

1.6 Programul de studii/Calificarea Automatica si Informatica Aplicata / Inginer

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei Arhitectura calculatoar €lor

2.2 Titularul activitatilor de curs Prof.univ.dr.ing. Daniela Elena POPESCU

2.3 Titularul activitatilor de Prof.univ.dr.ing. Daniela Elena POPESCU
|aborator/proiect

2.4 Anul de [l | 25 Semestrul | 4 | 2.6 Tipul de Ex | 2.7 Regimul discipline | |
studiu evaluare

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdptdména 3 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3 laborator /proiect | 1
3.4 Tota oredin planul deinvatamant | 42 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 14
Distributia fondului de timp ore 33ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 16
Documentare suplimentara n biblioteca, pe platformel e electronice de speciditate si peteren | 4
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat

Examinari 3
Alteactivitati..........ccoveevevverinennnne,

3.7 Total ore studiu 33

individual

3.9 Tota ore pe semestru 75

3.10 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditji (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - prezenta la minim 50% din cursuri
cursului
5.2. de desfasurare a - Prezenta obligatorie la toate laboratoarele;
laboratorului /proiectului | - Studentii trebuie sa fi parcurs partea teoretica a lucrarii;
- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucrari (30 %);
- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinei




6. Competentele specifice acumulate

C2. Operarea cu concepte fundamentale din stiinta calculatoarelor, tehnologia informatiei
S comunicatiilor
o
S
I o C4. Proiectarea, implementarea, testarea, utilizarea si mentenanta sistemelor cu
£ T echipamente de uz general si dedicat, inclusiv retele de calculatoare, pentru aplicatii de
O % automatica si informatica aplicata.
£
s
o o CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continua si valorificarea eficienta a
= resurselor si tehnicilor de invdtare pentru propria dezvoltare
falo)
=
E&
O =

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general a disciplinei = Disciplina are ca obiectiv familiarizarea studentilor de la
specializare cu cat mai multe cunostinte teoretice si practice
legate de structura si functionarea sistemelor de calcul, astfel
Tncat studentii sa fie Tn masura sa conceapa si sa realizeze
sisteme de calcul c& mai eficiente.

7.2 Obiectivele specifice = Cursul isi propune prezentarea solutiilor constructive la nivel
arhitectural, acolo unde conceptele hard si soft se completeaza
reciproc in beneficiul unei structuri proiectate si cat mai
flexibile pentru utilizatori.

= Cursul vizeaza dobindirea de cunostinte privind modul de
functionare si utilizare a elementelor componente din structura
unui calculator, precum si dezvoltarea aptitudinilor de
programare a structurii hardware

= Laborator: Fixarea arhitecturii, a semnalelor de interfatd cu
exteriorul si a setului de instructiuni ,pentru dispozitivul de
inmultire secvential. Realizarea unitatii de procesare a datelor la
nivelul unitatii ce se proiecteaza, implementarea unitatii de
comanda si blocului circuitelor de control

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii

Cap |. Notiuni de baza legate de arhitectura, organizarea,
functia s structura calculatoarelor

1.1Structura de baza a unui sistem de calcul . Descrierea

unitatilor lui functionale: Unitatea de introducere, Unitatea

de extragere,

1.2Memoria interna, Memoria externa.  Unitatea

Aritmetica si Logica s Unitatea de comanda. Folosirea

Expunere libera curs cu
videoproiector si tabla
intr-o maniera 2h
interactiva: punctate din
cand in cand intrebari

" T o entru studenti in scopul
adresarii cu baza. Posibilitati de adresare a operanzilor in greﬂerii gradului de P 2h
calculatoarele cu registre Generale. Adresarea operanzilor : L=
. i s interactivitate
in calculatoarele cu registre generale. Modul in care se .
aduc operanzii Indicarea unor teme .
1.3Executia instructiei. Secventierea. Generarea pentru documentare si 2h

impulsurilor de sincronizare cu perioada variab., s durata studiu individual

prescrisa, posibilitati de conditionare. Ciclul redlizarii
instructiel in ansamblu.




Cap. || Memoria Structura memoriei operative (MO).

2.1Memoria RAM. Memoria organizata pe blocuri.
Memoria organizata pe module. Memoria cu
mai multe puncte de acces.

2.2Memoria intermediara rapida (MIR) Memoria

Expunere libera curs cu

intermediara rapida cu structura modulara y|deopr0|gctor s tabla 4h
e X ) : intr-o maniera
Memoria intermediara organizata pe blocuri cu . o .
. o , . interactiva: punctate din 4h
coresp. Arbitrara. Memoria intermediara rapida : ) .
X cand in cand intrebari
Cu adresare arbitrara pe sectoare. -
o : ; : pentru studenti in scopul
2.3Memoria intermediara rapida cu adresare pe banci de . :
. L : cresterii gradului de
date. Memoria asociativa (MA). Memoria . L5 4h
L . 4 . interactivitate
complet asociativa. Memoria stivaMemoria i
tampon. Indicarea unor teme _
24Protectia memoriei. Alocarea statica a memoriei. ger:;[_ru_d(()j(_:u_rger;'ltares 4h
Alocarea dinamica a memoriei. Relocarea udiuindividu
dinamica. Exemplu de dispozitiv de alocare si
relocare dinam. Memorie virtuala Metoda
paginarii segmentelor
Cap. |11 Unitatea centerala de prelucrare Structura Unitatii Expunere libera curs cu
Aritmetice si Logice (UAL). videoproiector s tabla
3.1Sumatorul. Unitatea centrala. Structura UC. intr-o maniera 2h
3.2Aducerea instructiei la IBM 360. Blocul circuitelor interactiva: punctate din 2h
pentru aducerea datelor. cand in cand intrebari
3.3Generarea comenzilor. Comanda microprogramata. pentru studenti in scopul 2h

Bocul circuitelor de intrerupere

cresterii gradului de
interactivitate

Bibliografie

1. William Stalings, Computer Organization and Architecture, 9th Edition,

10: 013293633X | ISBN-13: 978-0132936330, Computer Science Series

2. Note de curs Arhitectura sistemelor de calcul, D.E.Popescu, postat pe platforma Office pentru studentii

CTI

3. Popescu Daniela E.. — Arhitectura si organizarea sistemelor conventionale de calcul,, Editura

Universitatii din Oradea, Oradea, 2002, ISBN 973-613-225-0, 2002

4. D.E.Popescu, C.Popescu, Arhitectura sistemelor de calcul, EdituraUniversitati, indrumator de laborator,

ISBN 973-613-225-9, 2002

5. Popescu Daniela E., Introducere in arhitectura sistemelor de calcul, editura MATRIX ROM Bucuresti,

ISBN 973 — 685-067 —6

6. K.Hwang, F.A.Briggs — Computer Architecture and Parallel processing, Editura Treira , Mc Graw -

Hill Book company 1987

7. Mircea Popa, Introduceri in arhitecturi paralele si neconventionale, Editura AS Computer Press

Timigoara 1992

March 11, 2012 | ISBN-

8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Prezentarea laboratorului, a normelor de protectia 2h
muncii si a semnelor conventionale specifice domeniului | Tn fiecare ori de laborator,

sistemelor de calcul — generalitati privind arhitectura | cy gjutorul

sistemelor de calcul. Videoproiectoru| ui, se 2h
2. Codificarea informatiei in sistemele de calcul - | aprofundeazi partea

adunarea si scaderea in complement fata de 2. teoretica prin exemple (care 2h
3. Operatiile de inmultire si impartire in complement fata | jjystreazi metode de calcul, 2h
de 2. cazuri particulare, prevenirea

4. Structura partii de procesare a datelor pentru unitatea | erorilor etc.), apoi li se cere 2h
aritmetica si logica. studentilor si rezolve

5. Implementarea unitatii de comanda pentru ALU prin 2h

aplicdii practice.




metoda tabelului de stéri.

6. Implementarea unitdtii de comanda pentru UAL prin
metoda elementului de intérziere.

7. Recuperari de laboratoare si incheierea situatiei.

Evaluarea studenilor se
realizeaza prin doua teste. 2h
Media aritmeticd a notelor
acestor teste reprezinta nota
cu care acestia intra in

examen.

Bibliografie

1. D.E.Popescu, C.Popescu, Arhitectura sistemelor de calcul, EdituraUniversitati, indrumdtor de laborator,
ISBN 973-613-225-9, 2002

2. William Stalings, Computer Organization and Architecture, 9th Edition,

10: 013293633X | ISBN-13: 978-0132936330, Computer Science Series

March 11, 2012 | I1SBN-

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializarii de Automatica si Informatica
Aplicata si din alte centre universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea
Tehnica din Cluj-Napoca, Universitatea din Craiova, Universitatea ,,Politehnica”din
Timisoara, Universitatea Gh. Asachi lasi, etc), iar cunoasterea arhitecturii si organizarii
sistemelor de calcul precum si a modului de functionare si proiectare a acestora este o cerinta
stringenta a angajatorilor din domeniu (Comau, Nidec, IPTE, RDS& RCS, Plexus, Neologic,
Celestica, Keysys etc).

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii deevaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Curs - pentru nota 5 este Examen oral 70 %
necesara cunoasterea Studentii aleg spre
notiunilor fundamentale rezolvare fiecare céte un
cerutein subiecte, farda | bilet cu 2 subiecte
prezenta detalii asupra
acestora
- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntitd a tuturor
subiectelor
10.5 Laborator - pentru nota 5 este Teste pe parcursul 30%
necesara rezolvarea semestr ului

numarului corespunzétor
de subiecte, in functie de
baremul testului (care
apare Tnscris pe foaiade
test).

- pentru nota 10, este
necesara rezolvarea

Evaluarea studertilor se
realizeaza prin doua teste,
suginute pe parcursul
semestrului.

Media aritmeticd a
notelor acestor teste
reprezinta nota cu care

corectd a tuturor acestia intrd Tn examen.
subiectelor depefoaia | Deasemenea, studentii
de test. pot obtine puncte

suplimentare, Tn functie
de participareain cadrul
|aboratorului Si
rezolvarea unor exercitii
cu grad de dificultate mai
ridicat. Aceste puncte pot
fi utilizate la calculul
notel de lateste.

10.7 Standard minim de performanta




Asimilarea unor cunostinte detaliate despre constructia, functionarea si proiectarea unitatilor centrale
de prelucrare a calculatoarelor numerice, precum si despre organizarea diferitelor tipuri de memorii
asociate acestora.

Metodele de proiectare studiate sunt exemplificate pe arhitecturi existente, incluzand si studiul
arhitecturilor speciae.

calificata, a problemelor care necesita aplicarea de principii si reguli respectand normele deontologiei
profesionale.

Asumarea responsabild de sarcini specifice in echipe plurispecializate si comunicarea eficienta la
nivel institutional.

Dezvoltare a spiritului de echipd, spiritului de ajutorare reciproca, constientizarea importantei
pregatirii pe parcursul semestrului pentru obtinerea rezultatelor bune si durabile, constientizarea
importantei cautarii, cercetarii proprie legate de Tnvatare (biblioteca, internet), cultivarea unei
discipline a muncii, efectuate corect si la timp




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Tnvatdmant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI TEHNOLOGIA
INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE S| MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA- ciclul |

1.6 Programul de studii/Calificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei Circuite electroniceliniarell

2.2 Titularul activitdtilor de curs Conf.dr. Simona Cristina CASTRASE

2.3 Titularul activitdtilor delaborator Sef |.dr.ing. Adrian Burca

24 Anu destudiu | Il | 25Semestrul | 3 | 2.6 Tipul deevaluare | Vp | 2.7 Regimul disciplinei |

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numdr de ore pe sdptaméana 3 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3 seminar/laborator 1

3.4 Total ore din planul de Tnvatamént 42 | dincare:35curs | 28 | 3.6 seminar/laborator 14

Distributia fondului de timp ore 58ore

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 26

Documentare suplimentara Tn bibliotecd, pe platformele electronice de specidlitate 14

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14

Tutoriat

Examinari 4

3.7 Total ore studiu individual | 58

3.9 Total ore pe semestru 100

3.10 Numérul de credit 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum Analiza matematica, Fizica

4.2 de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Videoproiector

5.2. de desfasurare a laboratorului Laborator cu dotdri specifice

6. Competentele specifice acumulate

C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnica, inginerie mecanica,
chimica, electrica si electronica Tningineria sistemelor.
C5. Dezvoltarea de aplicgii si implementarea algoritmilor si structurilor de conducere automata, utilizand

principii de management de proiect, medii de programare si tehnologii bazate pe microcontrolere, procesoare de
semnal, automate programabile, sisteme incorporate.

Competente
profesionale

ente

CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitdtilor intr-o echipa plurispecializatd luarea deciziilor si atribuirea de
sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei

Compet

4

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul | Disciplina Tsi propune sa familiarizeze studentii cu terminologia utilizatd in electronica si sa le formeze
general al acestora o viziune de ansamblu ih domeniu.

disciplinei Curs. Tnsusirea notiunilor fundamentale privind: conceptele, tehnologii, principiilor de functionare a
principalel or dispozitive electronice, cunostinte de baza si Tnsusirea unor metode de abordare si rezolvare
a circuitelor electronice. Studiul principiilor si analiza functionarii unor tipuri de circuite electronice i
aplicatii ale acestora. Evidentierea la fiecare tema abordata a problemelor esentiale necesare intelegerii
fenomenelor care sa permita studentului sa-si formeze un mod de a gindi si dezvolta creativ problemele
care vor aparea ulterior in acest domeniu. Laborator: Aprofundarea cunostintelor dobandite la curs si
formarea de deprinderi practice prin verificarea experimentald a unor dispozitive si circuite uzuale.

T

7.2 Dobéndirea unor deprinderi practice si abilitati in lucrul cu principalele aparate de laborator si n
Obiectivele realizarea fizica a circuitelor electronice ; Familiarizarea studentilor cu metodele de proiectare Sl
specifice simulare a circuitelor electronice.Asimilarea cunostintelor teoretice privind proiectarea si simularea




| circuitelor electronice,Analiza unor circuite de complexitate medie-mare utilizind programe de smulare. |

8. Continuturi

8.1 Curs Metode de predare Nr. ore
Analizaregimului dinamic Tn circuite pasive. Circuite RL/RC in curent continuu., 2
aplicatii.

Circuite Tn regim alternativ sinusoidal .Metode de rezolvare a circuitelor inregim 2
sinusoidal. Elementeideale de circuit in c.a..Circuitein c.a

Redresoare monofazate monoalternanta.Redresoare monofazate bialternanta. 4
Redresoare trifazate

Filtre de semnal. 2
Scheme de stabilizare. Stabililizatoare de tensiune Scheme de stabilizare a 4
el LI Prelegere, videoproiectie
Circuite de amplificare fundamentale Generalitati. Parametrii. Clase de functionare cgere, P t 2
ale amplificatoarel or. Caracteristica de transfer a etajului de amplificare.
Aplicatii — Etaje de amplificare cu tranzistor 4
Amplificatoare operationale. Amplificatorul operational ideal. Amplificatorul 2
operational real. Aplicatii liniare si neliniare cu AO.

Oscilatoare. Reactia pozitiva. Oscilatoare RC 2
Oscilatoare L C. Scheme practice cu oscilatoare 2
Circuite de impulsuri; circuite liniare si neliniare de formare aimpulsurilor, 2
comparatoare cu histerezis, oscilatoare de relaxare, circuite basculante.

Bibliografie

1.Simona Castrase — Electronica- curs - ISBN 978-606-10-1257-2, Ed. Universitatii Oradea, 2013

Simona Castrase - Dispozitive si circuite electronice, vol.1,Ed. Universitatii Oradea, 2004

C. Gordan —Electronica Analogica si Digitald, Ed. Universitatii Oradea, 2011

K.Bondor, T.Maghiar, - Dispozitive si circuite electronice, Ed. Universitdtii Oradea, 2004

K.Bondor, C. Gordan, C. Cret - Dispozitive si circuite electronice, Litografia Universitatii din Oradea, 1997

Oltean, G., Dispozitive si circuite electronice. Dispozitive electronice, Ed. Risoprint, Cluj-Napoca,2004.

8.2 Seminar/labor ator Metode de predare Obs.
1. Prezentarea laboratorului, echipamentelor de laborator; prezentarea lucrarilor 2
si aprogramului de simulare WorkBench mediul de lucru a

2. Redresoare cu diode. Filtrarea tensiunii redresate. programului de simulare 2
3. Stabilizatoare de tensiune. WorkBench, 2
4. Amplificatoare elementare cu tranzistor bipolar: emitor comun, baza | Lucru pe grupe de 2-3 2
comund, colector comun. studenti, explicatii si sprijin

5. Amplificatoare electronice. Aplicatii AO. indirect n laborator, lucru 2
6. Studiul oscilatoarelor individual pt. intocmirea 2
7. Recuperari. Verificarea cunostintelor. referatelor de laborator 2

Bibliografie:

Simona Castrase, A. Burca, C. Gordan-*Dispozitive si circuite electronice”, Tndrumétor lab., ISBN 978-606-10-1610-5,

Ed. Universitatii Oradea, 2015

S. Castrase, S. Popa - Dispozitive si circuite electronice, indr. delab., val.2, Ed. Universitatii Oradea, 2004
S. Castrase, S. Popa - Dispozitive si circuite electronice, Indr. de lab., vol.1, Ed. Universitatii Oradea, 2003

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei seregasestein curricula specializarii si din alte centre unniversitare care au acreditate

aceste specializari.

10. Evaluare

Tip 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode | 10.3 Pondere

activitate deevaluare | dinnota
finald

10.4 Curs | Conditiile minime necesare pentru promovarea examenului (nota 5): | Examen 80%

circuitele electronice; cunostinte privind modul

pentru redresoare, amplificatoare,
Pentru nota 10

cunostinte privind notiunile de semnale electrice, legi si teoreme privind
de reprezentare si
functionare a dispozitivelor electronice;cunostinte privind notiuni generale

cunostinte temeinice privind modelare matematica a curentilor si caderilor
de tensiune pe circuite, calculul marimilor de interes. cunostinte temeinice




privind constructia si functionarea dispozitivelor electronice; capacitatea de
a explica fungtionarea redresoarelor de tensiune; cunostinte temeinice
privind realizarea, functionarea, calculul etajelor de amplificare;

105 Cunostinte pentru nota 5: Test de 20%
laborator cunostinte privind modul de reprezentare a dispozitivelor electronice, | evaluare a
cunostinte privind functionarea dispozitivelor electronice, cunostinte | cunostintelor
minime privind utilizarea programului de simulare electronica teoreticesi
Cunostinte pentru nota 10: aplicative
cunostinte privind constructia si functionarea dispozitivelor electronice,
cunostinte de reprezentare a semnalelor pe un circuit, capacitatea de a
determina performantele unui un circuit electronic, cunostinte de modelare
matematica a curentilor si caderilor de tensiune pe circuite, calculul
marimilor de interes.
Activitatea de laborator este incheiata si notatd cu nota 10.

10.8 Standard minim de performanta:
Solutionarea la termen, in activitati individuale si activitati desfasurate Tn grup, in conditii de asistentd calificatd, a
problemelor care necesita aplicarea de principii si reguli respectand normele deontologiei profesionale.




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvataméant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE |INGINERIE ELECTRICA I
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea

AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

Comunicare

2.2 Titularul activitdtilor de curs

Sef lucrari dr.ing. Sanda Dale

2.3 Titularul activitatilor de
laborator/proiect/seminar

2.4 Anul destudiu | 11 | 2.5 Semestrul | 4 | 2.6 Tipul deevaluare | VP | 2.7 Regimul disciplinei

e

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdptdména 1 din care: 3.2 1 | 3.3 laborator -/-1-
curs /proiect/seminar

3.4 Tota oredin planul de 14 | dincare: 3.5 14 | 3.6 laborator -/-I-

Tnvatdmant curs /proiect/seminar

Distributia fondului de timp ore 1lore

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 6

Documentare suplimentara n biblioteca, pe platformel e electronice de speciditate si peteren | 1

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri

Tutoriat

Examinari

Alteactivitati..........ccoveeeevvnrirennnn,

3.7 Tota ore studiu
individua

3.9 Tota ore pe semestru

3.10 Numarul de credite 1

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditji (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a
cursului

- prezenta la minim 50% din cursuri

5.2. de desfasurare a
laboratorul ui
/proiectului/seminarului




6. Competentele specifice acumulate

(=
D
g
£
O 5

8

o

o
L O CT1. Aplicarea, in contextul respectdrii legislatiei, a drepturilor de proprietate intelectuald
5 3 (inclusiv transfer tehnologic), a metodologiei de certificare a produselor, a principiilor, normelor si
S g valorilor codului de etica profesionala in cadrul propriei strategii de munca riguroasd, eficientd Si
§ 5 responsabil.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul genera al disciplinei » Disciplina are ca obiectiv familiarizarea studentilor de la
specializarea Automatica si Informaticd Aplicatd cu cunostintele
si aptitudinile de comunicare manageriala

7.2 Obiectivele specifice =  Cursul porneste de la ideea cd aptitudinile de comunicare
profesionald trebuie Tnvatate si perfectionate in permanenta. De
aceea scopul principal al acestui curs este dobandirea de cétre
studenti a abilitatilor de comunicare necesare in interactiunile
determinate de mediul profesional, ludndu-se Tn considerare
utilizarea a diverse mijloace de comunicare, inclusiv cele

tehnice.
8. Continuturi
8.1.Curs Metode de predare Observatii
Cap.l. Obiectul comunicarii profesionale oh

1.1.Scopul cursului. Definitii )
Expunere liberd, cu

1.2.Decaogul comunicarii prezentarea cursului pe

Cap.Il . Comunicareain afaceri videoproiector si pe tabla
2.1.Definireacomunicarii in afaceri

2.2.Rolul s regulile comunicarii in afaceri
2.3.Trasaturi s functii ale comunicarii in afaceri

2h




Cap.III. Ascultarea activa. Rolul feedback-ului
in comunicare.

Ascultare si ascultare activa. Factori care
determina succesul sau esecul comunicarii

Cap.lV . Comunicarea orala. Sedinta. Modalitati
de comunicare in cadrul organizatiei

Cap.V . Comunicarea orald. Interviul ca forma de
comunicare Tn cadrul organizatiei

Cap.VI. Comunicarea scrisa
6.1.Scrisorile de af aceri

6.2. Brosura

6.3. Raportul

6.4. Mijloace de comunicare online

2h

2h

2h

4h

Bibliografie

1. Abrudan Simona Veronica, Dale Sanda - Fundamentele comunicarii economice, Editura

Universitatii din Sibiu, 2009

2.Bentea Violeta, Abrudan Simona Veronica - Comunicare profesionala, (Note de curs), Editura

Asociatiei, ,,Societatea Inginerilor de Petrol si Gaze”, Bucuresti, 2008

3. Danid Bougnoux, Introducere in stiintele comunicarii, Editura Polirom, lasi, 2008

4. Dale Sanda— Comunicare, cursin format €l ectronic, 2021

8.2. Seminar Metode de predare Observatii
Bibliografie
8.3. Proiect Metode de predare Observatii

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste si in curricula specializarii din ate centre universitare care
au acreditate aceste specializari (Universitatea Tehnicd din Cluj-Napoca, Universitatea din
Craiova, Universitatea ,,Politehnica”din Timisoara, Universitatea Gh. Asachi lasi, etc), iar
cunoasterea mijloacelor de comunicare profesionald si in cadrul unei echipe este o cerinta
stringentd a angajatorilor din domeniu (Comau, Faist Mekatronics, Celestica, GMAB etc).

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii deevaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Curs - pentru nota 5 este Examen oral 100 %

necesara cunoasterea
notiunilor fundamentale
cerute Tn subiecte, fara a
prezenta detalii asupra
acestora

Studentii Tntocmesc
prezentari asupra unor
subiecte date, Tn echipe
de céte 3-4




- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntitd a tuturor
subiectelor

10.7 Standard minim de performanta

T

calificatd, a problemelor care necesita aplicarea de principii si reguli respectand normele deontologiei
profesionale.

Asumarea responsabila de sarcini specifice in echipe plurispecializate si comunicarea eficientd la nivel
institutional.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Thvatdmant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

Facultatea de Inginerie Electrica si Tehnologia Informatiei

1.3 Departamentul

Electronica si Telecomunicatii

1.4 Domeniul de studii

Ingineria Sistemelor

1.5 Ciclul de studii

Licenta (ciclul I)

1.6 Programul de studii/Cdlificarea

Automatica si Informatica Aplicata / I nginer

2. Date despre disciplina

2.1 Denumireadisciplinei

Electronica de putere

2.2 Titularul activitatilor de curs

Prof.univ.dr.ing. Trip Nistor Daniel

2.3 Titularul activitatilor de seminar | $.1. dr.ing. Tepelea Laviniu

/laborator/proiect

2.4 Anul de Il | 2.5 Semestrul
studiu

| | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinel I

M Impusa; (O) Optionald; (F) Facultativa

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice

3.1 Numar de ore pe saptamana 3 | dincare 3.2 2 133 -11-
curs seminar/labor ator /proiect

3.4 Total ore din planul denvatdmant | 42 | din care: 3.5 28 | 3.6 -114/-
curs seminar/labor ator /proiect

Distributia fondului de timp 33

Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 20

Documentare suplimentara n biblioteca, pe platformele electronice de speciditate si pe teren -

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10

Tutoriat -

Examinari 3

Alteactivitati .........ccoeevevvirenene,

3.7 Total ore studiu individual | 33

3.9 Total ore pe semestru 75

3.10 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum (Conditionari)

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

5.2. de desfasurare a
seminarului/laboratorul ui/proiectul ui




6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionae

C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnica, inginerie mecanica,
chimicd, electrica si electronica n ingineria sistemelor.

transversale

Competente

CT2. Identificarearolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializatd, luarea deciziilor si atribuirea
de sarcini cu aplicarea de tehnici de relgionare si munca eficienta in cadrul echipei.

7. Obiectivele discipline (reiesind din

rila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei

Disciplina Tsi propune sa contribuie la dobandirea unor cunostinte de
baza: teoretice si practice, din domeniul electronicii de putere. Se pune
accent pe modalitatile clasice si cele recente de conversie a energiei
electrice folosind: circuite de redresare, stabilizatoare de tensiune
continua si Tn comutatie etc. bazate pe dispozitive electronice de putere.

7.2 Obiectivele specifice

Se urmareste Tnsusirea modul de functionare si modelare a circuitelor
electronice de putere pentru conversia a energie electrice folosind tehnici
de comutatie naturald si fortata a unor dispozitive electronice de putere,
tehnicile de comandda PWM, imbundtatirea unor parametri electrici de
circuit prin tehnici de comutatie.

8. Continuturi*

8.1 Curs Metode de predare Nr. Ore/
Observatii

Introducere. Dispozitive electronice de putere — generalitati. Prelegere interactiva. 2

Modelarea dispozitivelor electronice de putere.

Regimul dinamic a dispozitivelor electronice de putere. Prelegere interactiva. 2

Redresoare monofazate, monoalternanta si bialternanta cu Prelegere interactiva. 2

sarcina rezistiva. Randamentul conversiei.

Tiristorul. Redresoare comandate. Redresoare trifazate Prelegere interactiva. 2

comandate.

Redresoare necomandate si comandate cu sarcina rezistiv Prelegere interactiva. 2

inductiva.

Redresoare cu sarcina rezistiv capacitiva(conexiune in paralel).

Redresoare PWM. Circuite defiltrare. Prelegere interactiva. 2

Stabilizatoare de tensiune. Circuite integrate specializate de Prelegere interactiva. 2

stabilizare atensiunii.

Stabilizatoare de tensiune din familia LM 78XX. Aplicatii. Prelegere interactiva. 2

Surse de tensiune continua in comutatie. Introducere. Prelegere interactiva. 2

Sursa de tensiune continua in comutatie de tip Buck. Prelegere interactiva. 2

Sursele de tensiune continud Tn comutatie de tip Boost si Buck- | Prelegere interactiva. 2

boost.

Surse de tensiune continua in comutatie cu izolare: Forward si Prelegereinteractiva. 2

Flyback.

Circuite de corectie a factorului de putere. Surse Prelegereinteractiva. 2

neintreruptibile.

Invertoare PWM. Prelegere interactiva. 2

Bibliografie

1. T. Maghiar, M. Calugareanu, C. Stanescu, K. Bondor, Electronica industriald, Editura Universitdtii din
Oradea, 2001.




2. Bondor Kéaroly, Maghiar Teodor, Dispozitive si circuite electronice, Editura Universitatii din Oradea, 2004.

3. N.D. Trip, Electronica Industriald, Editura Universitatii din Oradea, 2004.

4. N.D. Trip, A. Gacsadi, D. Scurtu, Electronica Industriald, Tndrumétor de laborator, Editura Universitatii din

Oradea, 2005.
5. N.D. Trip, Electronica de putere, Editura Universitatii din Oradea, 2020.
8.2 Seminar Metode de predare Nr. Ore/
Observatii

8.3 Laborator

Prezentarea tematicii si protectia muncii pentru laboratorul | Expunere. 2

de Electronica Ind. Aparaturd si metode de masura folosite

n cadrul laboratorului.

Dioda semiconductoare de putere in regim dinamic de Simulare si experimentare. 2

functionare (comutatie). Verificarea rezultatelor si
referatului.

Tranzistorul MOSFET de putere in regim de comutatie. Simulare si experimentare. 2
Verificarea rezultatelor si
referatului.

Redresorul monofazat comandat. Simulare si experimentare. 2
Verificarea rezultatelor si
referatul ui.

Circuitul integrat specializat LM 78xx. Simulare si experimentare. 2
Verificarea rezultatelor si
referatului.

Sursa de tensiune continua Tn comutatie de tip Buck. Simulare si experimentare. 2
Verificarea rezultatelor si
referatului.

Circuit de corectie a factorului de putere. Simulare. Verificarea 2
rezultatelor si referatului.

Bibliografie

1. Bondor Kéroly, Maghiar Teodor, Dispozitive si circuite electronice, Editura Universitatii din Oradea, 2004.

2. N.D. Trip, Electronica Industriald, Editura Universitdtii din Oradea, 2004.

3. N.D. Trip, A. Gacsadi, D. Scurtu, Electronica Industriald, Tndrumator de laborator, Editura Universitatii din

Oradea, 2005.
4. N.D. Trip, Electronicd de putere, Editura Universitdtii din Oradea, 2020.

* Se va detalia continutul, respectiv numarul de ore alocat fiecarui curs/seminar/laborator/proiect pe
durata celor 14 saptamani ale fiecarui semestru al anului universitar.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei Electronica de putere raspunde pe deplin cerintelor angajatorilor din domeniul
Ingineria Sistemelor, intrucat in prezent, o mare parte din productia acestora este legatd de circuite
de alimentare pentru diferite tipuri de echipamente, circuite de comanda a unor actiondri electrice
etc.

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii deevaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finald
10.4 Curs Implicarea activa in cadrul | Evaluare orala sau in scris. | 60%

orelor de curs prin
comunicare, argumentare,
ingeniozitate, pe marginea
temelor supuse dezbaterii.
Cunoasterea notiunilor de
baza privind toate
subiectele abordate Tn
cadrul orelor de curs.




10.5 Seminar Nu este cazul. -
10.6 L aborator Realizarea cerintelor Teste practice si scrise de 40%
indicate in lucrdrile de verificare amodului de
laborator. Parcurgerea pregdtire a studentilor
bibliografiei. Un procent de | pentru activitatea de
10 % din notafinalade la laborator; verificarea
laborator, se acordapentru | corectitudinii rezultatel or
finalizarea cu succes a obtinute pe cale
tematicii de studiu experimentald / simulare.
individual.
10.7 Proiect Nu este cazul. -

10.8 Standard minim de performanta: Curs - cunostinte pentru nota 5 - Cunostinte minime privind abordarea
fiecarui subiect impus: scheme electronice de principiu, forme de unda ce descriu functionarea circuitelor studiate si
relatii de proiectare; Laborator - cunostinte pentru nota 5 - Efectuarea tuturor aplicatiilor de laborator prevazute in
fisa disciplinei si intocmirea referatelor.




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvataméant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul Departamentul de Ingineria Sistemelor Automate i
M anagement

1.4 Domeniul de studii Ingineria Sistemelor

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea Automatica si Informaticd Aplicatd / Inginer

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei Electronica digitala |

2.2 Titularul activitatilor de curs Conf.univ.dr.ing. loan BUCIU

2.3 Titularul activitatilor de Conf.univ.dr.ing. loan BUCIU

|aborator/proiect

2.4 Anul destudiu | Il | 25Semestrul | 3 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinei | DD

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdptdména 3 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3 laborator /proiect | 1/-
3.4 Total ore din planul deinvatamant | 42 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 14/-
Distributia fondului de timp ore ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 15
Documentare suplimentara n bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 6
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 8
Tutoriat

Examinari 4
Alte aCtivitati........c.ccoovvvreerrrannnne

3.7 Total ore studiu 33

individual

3.9 Tota ore pe semestru 75

3.10 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditji (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - videoproiector, tabla
cursului

5.2. de desfasurare a
laboratorului /proiectului

- aparatura si circuite integrate specifice

| 6. Competentele specifice acumulate




%—’" C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnica, inginerie
154 mecanica, chimicd, electrica si electronica in ingineria sistemelor
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o o CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializatd luarea deciziilor si
= atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei
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7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general a disciplinei = Disciplina are ca obiectiv familiarizarea studertilor de la specializare
cu problemele legate de utilizarea circuitelor integrate digitale, a
functiilor, caracteristicilor si parametrilor acestora in functie de
familiile integrate cdrora le apartin.

7.2 Obiectivele specifice = Cursul isi propune prezentarea caracteristicilor de baza ale circuitel or

digitale — atat realizate cu componente discrete, cat s realizate cu
tehnologii de integrare.

=  Sunt parcurse tehnologiile bipolare in ordinea aparitiei lor istorice

= Cursul vizeaza dobindirea de cunostinte privind modul de functionare
si utilizare a elementelor componente din cadrul familiilor de circuite
digitale

= Laborator: Urmarirea valorilor ssmnalelor in diferitele puncte de
masura— lanivelul circuitelor realizate discret, cat si lanivelul
circuitelor in varianta integrata

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii
Cap.1 GENERALITATI, SISTEME DE NUMERATIE Sl | - Expunere libera curs cu
CODURI. Avantajele electronicii digitale fata de videoproiector si tabla
electronica analogica. Sisteme de numerdie: Tntr-o maniera
zecimale, binare, hexazecimale, octal. Conversie interactiva: punctate
sisteme de numeratie. Codul ASCII. Exemple de din cand in cand 4 ore
aplicaii ale sistemelor de numeratie. Elemente ntrebari pentru studenti
de comunicaii digitale — seride s paralele. in scopul cresterii
Tipuri de capsule pentru circuite integrate. gradului de
interactivitate.
Cap.2 METODE DE ANALIZA A CIRCUITELOR
PENTRU IMPULSURI. Dispozitive pentru
formarea impulsurilor: releu, dioda, tranzistor.
Circuite elementare de formare a impulsurilor. Ibidem 4 ore
Metode de andliza a circuitelor de comutare.
Filtru RC trece jos. Filtru RC trece sus. Analiza
tranzistorului bipolar in regim saturat-blocat.
Cap.3 CIRCUITE LOGICE ELEMENTARE. Poarta SAU,
Sl, INVERSOARE, SAU — NU, SI — NU. Poarta
SAU - EXCLUSIV, Poarta SI — EXCLUSIV. Ibidem 4 ore
Aplicaii cu porti logice: generator de paritate,
comparator.




Cap.4 ALGEBRA BOOLEANA, LOGICA
COMBINATIONALA SI FUNCTII LOGICE.
Axiomele si teoremele logicii booleene,
diagrame de timp si tabele de adevar, | - Ibidem 6 ore
simplificarea fundiilor logice. Exemple de
logicd combinationald. Diagrame Karnaugh.

Cap.5 OPERATII ARTMETICE S| LOGICE. Adunarea,
scaderea, Tnmultirea si impartirea numerelor
binare. Circuite aritmetice, sumatoare, unitati | -  Ibidem 6 ore
logice aritmetice.

Cap.6 CIRCUITE LOGICE INTEGRATE DE TIP RTL,
DTL SI TTL. Caracteristica statica de transfer.
Caracteristica de intrare. Caracteristica de iesire.
Variatia parametrilor cu temperatura. Marginea

de zgomot. Factorul de incarcare. Puterea Ibidem 4ore
disipata. Timpii de propagare.Reguli de utilizare
a portilor TTL. Evolutia circuitelor integrate
TTL.
Bibliografie
1. William Kleitz, Digital Electronics - A Practical Approach With VHDL 9th, Pearson; 9 edition (July
20, 2011)

2. Thomas L. Floyd, Digital Fundamentals (9th Edition) 9th Edition , Pearson; 9 edition (July 23, 2005)
3. Buciul., Electronica digitald, curs in format electronic, 2020

8.2. Laborator Metode de predare Observatii
Prezentarea laboratorului, a normelor de protectia muncii si | Studentii primesc referatele 2h
a semnelor conventionale specifice domeniului sistemelor | pentru laborator cu cel putin
de calcul - general, generalitati privind arhitectura 0 saptdmana Tnainte, le
sistemelor de calcul. studiazd, le conspecteaza Si 2h
2. Porti Logice dau un test din partea 2h
3. Minimizarea functiilor logice teoreticd la inceputul 2h
4. Filtru RC trece jos. Filtru RC trece sus laboratorului. Pe urma, 2h
5. Oscilatoare studentii realizeaza partea 2h
6. Testarea parametrilor statici si dinamici la circuitele practica a lucrarii sub
integrate TTL. Tndrumarea cadrul ui 2h
7. Recuperari de laboratoare si incheierea situatiei. didactic.
Bibliografie
1. William Kleitz, Digital Electronics - A Practical Approach With VHDL 9th, Pearson; 9 edition (July
20, 2011)

2. ThomeasL. Floyd, Digital Fundamentals (Sth Edition) Sth Edition , Pearson; 9 edition (July 23, 2005)
3. Ovidiu Neamtu, Laviniu Tepelea, Buciu loan, CIRCUITE INTEGRATE NUMERICE, Indrumator de
laborator, 2013.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializarii de Automaticd si Informaticd Aplicata si
din alte centre universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea Tehnica din Cluj-
Napoca, Universitatea din Craiova, Universitatea ,,Politehnica”din Timisoara, Universitatea Gh. Asachi
lasi, etc), iar cunoasterea principiilor utilizate in circuitele digitale, precum si a modului de functionare
si proiectare a acestora este o cerinta stringentd a angajatorilor din domeniu (Rds&Rcs, Plexus,
Neologic, Celestica, Keysys €tc).

10. Evaluare

Tip activitate | 10.1 Criterii deevaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota finala




10.4 Curs - pentru nota 5 este Examen scris 70 %
necesara cunoasterea Studentii primesc spre
notiunilor fundamentale rezolvare 2 subiecte
cerute Tn subiecte, fard a
prezenta detalii asupra
acestora

- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntitd a tuturor

subiectelor

10.5 Laborator - pentru nota 5, cunoasterea | Test + aplicatie practica 30%
inlinii mari ale familiilor Lafiecare laborator
decircuite logice, cu studentii primesc un test si
caracteristicile lor proprii, o notd. De asemenea,
respectiv parametrii fiecare student primeste o
specifici fara a prezenta notd pentru activitatea la
detalii asupraimplementarii | laborator in timpul
acestora semestrului si pentru
Concret: Pentru nota 5: dosarul cu lucrarile de
raspuns corect la minim 1 laborator. Astfel rezulta o
ntrebare din 3 pentru medie pentru laborator.
fiecare lucrare.
- pentru nota 10, Tntrebarile sunt puse pe
cunoasterea amanuntita a baza referatel or Tntocmite
modalitatii de realizare la lucrdrile de laborator.

practica a tuturor
operatorilor familiilor
studiate

Concret: Pentru nota 10:
raspuns corect la toate
intrebarile

10.7 Standard minim de performanta

Conversia binar — zecimal si zecimal — binar; Simbolul si tabelul de adevar pentru portile logice elementare; Axiomele si
teoremele logicii booleene. Minimizarea functiilor logice.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Thvatamant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA Sl
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul

Departamentul
M anagement

de Ingineria Sistemelor Automate si

1.4 Domeniul de studii

Ingineria Sistemelor

1.5 Ciclul de studii

Licenta (ciclul I)

1.6 Programul de studii/Calificarea

Automatica si Informaticd Aplicata / Inginer

2. Date despre disciplina

2.1 Denumireadisciplinel

Electronica digitala ||

2.2 Titularul activitatilor de curs Conf.dr.ing. Marius Ovidiu NEAMTU

2.3 Titularul activitatilor de
seminar /laborator/proiect

Conf.dr.ing. Marius Ovidiu NEAMTU

2.4 Anul de [l | 25 Semestrul | 3 | 2.6 Tipul de Ex | 2.7 Regimul disciplinel M
studiu evaluare
(V1)  Impusa; (O) Optionald; (F) Facultativa

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)
3.1 Numar de ore pe saptdméana 3 | dincare 3.2 curs 2 | 3.3 laborator 1
3.4 Total ore din planul de invatdamant | 42 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator 14
Distributia fondului de timp ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 15
Documentare suplimentard in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 6
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 8
Tutoriat
Examinari 4
3.7 Total ore studiu individual | 33
3.9 Total ore pe semestru 75
3.10 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 de curriculum (Conditionari)
4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)
5.1. de desfasurare a cursului proiector si acces lainternet in sala de curs
5.2. de desfasurare a pentru fiecare student, calculator cu acces la internet s module

seminarului/laboratorul ui/proiectul ui

electronice necesare desfasurarii laboratorul ui

| 6. Competentele specifice acumulate




Competente profesionale

C1. Utilizarea de cunocstinte de matematica, fizica, tehnica masurdrii, grafica tehnica, inginerie
mecanica, chimica, electrica si electronica in ingineria sistemelor.

Competente transversale

CT2. Identificarearolurilor i responsabilitatilor Tntr-o echipa plurispecializatd, luarea deciziilor i
atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relgionare si munca eficientd in cadrul echipei.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general a disciplinei

Tendintele moderne sunt de a realiza circuite integrate  logice
complexe care sa fie Tncapsulate intr-un singur cip. Intr-o astfel de
opticd un rol foarte Tnsemnat 1l joaca arhitectura internd a circuitelor.
Sunt prezentate structurile clasice de circuite, pentru functii logice
secventiale. Importanta aplicativd pleaca de la un dublu aspect:
intelegerea functionala in stransa dependenta cu marimile electrice.

7.2 Obiectivele specifice

- cunoasterea arhitecturii interne a integratelor digitale clasice si a
modului de asociere a marimilor electrice analogice cu starile logice
binare.

- cunoasterea aplicativa functionald pentru circuite integrate clasice:
astabile, monostabile, bistabile, numaratoare, registre, memorii;

- implementarea schemelor electronice cu circuite integrate numerice
atat in simulare de nivel Tnalt cat si experimental prin functionare
adecvatd cu testare parametrica.

8. Continuturi

8.1 Curs Metode de predare Nr. ore/
Observatii

1. Structuri logice fundamentale

1.1 Circuite logice in tehnologie NMOS prelegere, dezbatere s 5
exemplificare

1.2 Circuite logice in tehnologie CMOS prelegere, dezbatere s 5
exemplificare

1.3 Circuite logice in tehnologie 12C prelegere, dezbatere s 5
exemplificare

1.4 Circuite de validare Tn arhitecturile integratel or prelegere, dezbatere 5
exemplificare

1.5 Integrate combinationale n aplicatii prelegere, dezbatere si 5
exemplificare

2. Circuite pentru functii logice secventiale




2.1. Circuit bistabil detip RS prelegere, dezbatere s 1
exemplificare

2.2. Circuit bistabil master-slave detip JK prelegere, dezbatere s 1
exemplificare

2.3. Circuit bistabil detip D prelegere, dezbatere s 1
exemplificare

2.4. Circuit bistabil detip T prelegere, dezbatere s 1
exemplificare

3. Numaratoare prelegere, dezbatere si
exemplificare

3.1. Numaratoare binare asincrone prelegere, dezbatere s 1
exemplificare

3.2. Numaratoare binare sincrone prelegere, dezbatere s 1
exemplificare

3.3. Numadratoare binare modulo "p". prelegere, dezbatere si 1
exemplificare

3.4. Numaratoare integrate de mare capacitate prelegere, dezbatere si 1
exemplificare

4. Registre

4.1 Registre de memorie prelegere, dezbatere s 1
exemplificare

4.2 Registre de deplasare prelegere, dezbatere 1
exemplificare

4.3 Registru universal prelegere, dezbatere s 1
exemplificare

4.4 Convertor binar paralel-serie si serie paralel prelegere, dezbatere si 1
exemplificare

5. Circuite basculante monostabile si astabile

5.1. Circuite basculante monostabile sintetizate cu porti | prelegere, dezbatere si 1

logice exemplificare

5.2. Circuite basculante astabile sintetizate cu porti logice prelegere, dezbatere s 1
exemplificare

5.3. Circuite basculante monostabil e/astabile integrate prelegere, dezbatere s 1
exemplificare

6. Circuitede memorie

6.1. Memorii ROM prelegere, dezbatere s 1
exemplificare

6.2. Memorii PROM prelegere, dezbatere s 1
exemplificare

6.3. Memorii cu acces aleator RAM prelegere, dezbatere si 1
exemplificare

Total 28

Bibliografie

1. Ovidiu Neamtu, Laviniu Tepelea, Circuite Integrate Numerice Editura Universitatii din Oradea,

2008, ISBN 978-973-759-655-0

2. Tony R. Kuphaldt, Lessons In Electric Circuits, Volume IV . Digital, Fourth Edition,, 2007.
3. T. Muresan, Circuite integrate numerice — aplicaii, Editura de Vest, Timisoara, 1996
4. 1.Sztojanov, De la poarta TTL la Microprocesor, Ed. Tehnicd, Bucuresti, 1987

8.3 Laborator Metode de predare | Nr. ore/
Observatii

1. Masurarea parametrilor statici si dinamici la circuitele experimentare 2
integrate CMOS

2. Codificatoare logice, decodificatoare logice si afisare experimentare 2
multiplexata

3. Circuite basculante astabile. experimentare 2
4. Circuite basculante bistabile SR, JK, T, D. experimentare 2




5. Numaratoare integrate experimentare 2
6. Registre de memorare si deplasare experimentare 2
7. Circuite integrate specializate — ceas electronic. experimentare 2

Bibliografie

1. Ovidiu Neamtu, Laviniu Tepelea, Circuite Integrate Numerice — Indrumator de |aborator, 2010,
2. Ovidiu Neamtu, Alexandru Gacsadi, Laviniu Tepelea,
circuite logice combinationale “E-Laboratory Practical Teaching for Applied Engineering
Sciences”, EPRAS, 2011, http://epras.webhost.uoradea.ro/labl.html

2. Tony R. Kuphaldt, Lessons In Electric Circuits, Volume IV . Digital, Fourth Edition,, 2007.
4. T. Muresan, Circuite integrate numerice — aplicatii, Editura de Vest, Timisoara, 1996
5. Low-voltage logic, Data book, Texas Instruments, 2012.

E-Laboratorul 1, Aplicatii ale unor

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= prin insusirea conceptelor teoretico-metodologice s abordarea aspectelor practice incluse in
disciplina Circuite integrate numerice, studentii dobandesc un bagaj de cunostinte consistent, in
concordanta cu competentele cerute

= cursul exista Tn programa de studii a universitatilor si facultatilor de profil din Roménia

= continutul cursului este apreciat de companiile care au ca angajati absolventi ai acestui curs

efectuarea lucrdrilor de
laborator si demonstrarea
competentelor aplicative
si teoretice in proportie
de 50%;

Nota 10 - raspuns corect la
toate intrebdrile

aplicatiilor realizate

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Curs Nota 5 scris /testare cunostinte 70 %
prezentarea subiectelor | teoreticesi aplicative
n proportie de 50%
Nota 10 - raspuns corect si
punctaj maxim lafiecare
subiect

10.6 Laborator Nota5 - oral / intrebari pe baza 30%

10.8 Standard minim de performanta

Notascrisminim 5 s notaoral minim5




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Tnvatamant superior | UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea INGINERIE ELECRTICA SI TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea | AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei ELECTROTEHNICA I

2.2 Titularul activitatilor de curs ARION MIRCEA NICOLAE

2.3 Titularul activitatilor de ARION MIRCEA NICOLAE/SLOVAC FRANCISC

seminar /laborator

2.4 Anul destudiu | 11 | 2.5 Semestrul | 3 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplingi | |

(VI  Impusa; (O) Optionald; (F) Facultativa

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdptdména 4 |dincare: 3.2 curs 2 |3.3 seminar/laborator U1
3.4 Total ore din planul deinvatdmant | 56 |dincare: 3.5curs | 28 |3.6 seminar/laborator 14/14
Distributia fondului de timp 69
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 28
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 28
Tutoriat
Examinari 3
Alte activitati
3.7 Total orestudiu individual | 69
3.9 Total ore pe semestru 125
3.10 Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum Electrotehnica |

4.2 de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului | Cursul se desfagoard in amfiteatru cu tehnicile moderne disponibile:
Videoproiector, Ecran, Tabla, Vorbire libera

5.2. de desfasurare a Seminarul dezbate aspecte teoretice din curs si aplicatii ale acestora cu contributii
seminarului/laboratorul ui personale ale studentilor.

Aplicatiile practice se realizeaza utilizand mijloacele moderne de lucru existente
in laboratorul de Electrotehnica (statii de lucru DEGEM, aparate de masura
performante si actuale, softuri de modelare etc.).

Studentii vin cu lucrdarile de laborator conspectate

Prezenta obligatorie la toate laboratoarele

Se poate recupera pe parcursul semestrului 1 [ucrare de laborator;

Frecventa la orele de laborator sub 80% conduce la refacerea disciplinei

| 6. Competentele specifice acumulate




Competente
profesionae

C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnica, inginerie
mecanica, chimica, electrica si electronica iningineriasistemelor

C5. Dezvoltarea de aplicdii si implementarea algoritmilor si structurilor de conducere automata,
utilizand principii de management de proiect, medii de programare si tehnologii bazate pe
microcontrolere, procesoare de semnal, automate programabile, sisteme Thcorporate.

transversale

Competente

CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor ntr-o echipd plurispecializatd luarea
deciziilor si atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in
cadrul echipel

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general a
disciplinei

Cursul de "Electrotehnica I1" asigura pregatirea tehnica teoretica si practica de baza a
studentilor, prezinta fenomenele electromagnetice din punct de vedere al aplicatiilor in
tehnica. Este o disciplind fundamentald de specialitate ce prezinta metode de calcul de
interes general, necesare rezolvarii diferitelor probleme specifice electrotehnicii clasice
sau moderne.

Disciplina incearca sa formeze si urmatoarele competente atitudinale: manifestarea
unei atitudini pozitive si responsabile fata de domeniul stiintific / valorificarea optima
si creativa a propriului potential Tn activitatile stiintifice / implicarea in promovarea
inovatiilor stiintifice / angajarea n relatii de parteneriat cu alte persoane / participarea
la propria dezvoltare profesionala

7.2 Obiectivele specifice

Cursul de "Electrotehnica 11" prezinta in continuare elemente de teoria circuitelor
electrice: abordarea pe regimuri a circuitelor electrice (circuite electrice trifazate,
circuite electrice liniare in regim periodic nesinusoidal, circuite electrice liniare n
regim tranzitoriu) precum si metodele specifice de analiza ale circuitelor electrice
prezentate. Cursul continua cu prezentarea elementelor de baza (marimi, unitéti, legi
generdle si de material) ale teoriei macroscopice a electromagnetismului, pentru
intelegerea aplicatiilor tehnice ale acestei teorii. Studiul relatiilor fundamentale s
fenomenelor electrostatice, ale regimului electrocinetic si regimului stationar al
campului magnetic. Formularea sistemului de ecuatii ale lui Maxwell, care permite
rezolvarea oricarei probleme de camp sau de circuite Tn anumite conditii specificate, si
prezentarea unor aplicatii de importanta deosebita in domeniul electric. Legile generale
ale electrotehnicii: Legea circuitului magnetic, Legea inductiei electromagnetice,
Ecuatiile lui Maxwell.

Aplicatiile de seminar urmaresc aprofundarea cunostintelor predate la curs:
fundamentarea metodelor de calcul al circuitelor electrice trifazate, circuite electrice
liniare Tn regim periodic nesinusoidal, circuite electrice liniare in regim tranzitoriu,
calculul capacitatii, a energiei electrostatice si a fortelor in cAmp electric; sa rezolve
probleme de camp electromagnetic.

Activitatea la laborator este axatd pe aplicatii specifice capitolelor predate la curs si
urmareste verificarea experimentala a relatiilor de baza pentru sisteme fizice intalnite.
Efectuarea lucrarilor de laborator oferd, pe langa formarea unor deprinderi Tn domeniul
electric, utilizarea modelarii fizice si numerice, dimensionarea unor montaje, utilizarea
corectd a aparaturii de masura, evaluarea erorilor in determindrile experimentale
efectuate. Instrumente: utilizarea metodelor de lucru in laborator, utilizarea tehnicilor
de masurare folosind aparatura din dotare, folosirea modelelor matematice de calcul a
erorilor, trasarea graficelor de variatie a marimilor si interpretarea rezultatelor obtinute
practic.

8. Continuturi

8.1 Curs Metode de predare Nr. Ore
CAPITOLUL 1. CIRCUITE ELECTRICE TRIFAZATE Videoproiector, dide-uri i 2
Circuite si sisteme trifazate. Generalitati Predare interactiva la tabla

Producerea unui sistem trifazat simetric de tensiuni € ectromotoare
Conexiunile circuitelor trifazate.
Conexiunea stea a circuitelor trifazate.




Conexiunea triunghi a circuitelor trifazate

Receptoare trifazate conectate in stea cu conductor neutru

Receptoare trifazate conectate in stea fara conductor neutru

Circuite trifazate conectate Tn triunghi

Circuite trifazate alimentate cu sisteme trifazate nesimetrice de tensiune
Puterea electrica in circuite electrice trifazate

Videoproiector, slide-uri
si Predare interactiva la
tabld

CAPITOLUL 2. CIRCUITE ELECTRICE LINIARE IN REGIM
PERIODIC NESINUSOIDAL

Regimul periodic nesinusoidal. Generalitdti. Descompunerea functiilor
periodice in serii Fourier

Valori efective si medii ale functiilor periodice. Coeficientii caracteristici
functiilor periodice

Videoproiector, dide-uri
si Predare interactiva la
tabld

Calculul retelelor in regim periodic nesinusoidal prin descompunere in
armonici

Rezistorul sub tensiune la borne nesinusoidala

Bobina sub tensiune la borne nesinusoidala

Condensatorul sub tensiune la borne nesinusoidala

Circuite RLC sub tensiune la borne nesinusoidala

Puteri in regim nesinusoidal

Videoproiector, dide-uri
si Predare interactiva la
tabla

CAPITOLUL 3. CIRCUITE ELCTRICE LINIARE 1IN REGIM
TRANZITORIU

Generalitati. Metoda directa

Circuite RL seriein regim tranzitoriu

Circuite RC seriein regim tranzitoriu

Videoproiector, slide-uri
si Predare interactiva la
tabla

Circuite RLC serie in regim tranzitoriu

Metoda transformatei Laplace

Transformata Laplace. Teoreme ale transformatel Laplace

Unele precizari privind aplicarea transformatei Laplace n studiul
circuitelor electrice

Videoproiector, dide-uri
si Predare interactiva la
tabld

Forma operationald a ecuatiilor circuitelor electrice.

operationale

Impedante

Réspunsul unui circuit dipolar liniar pasiv la un semnal de intrare u(t)

Videoproiector, slide-uri
si Predare interactiva la
tabld

CAPITOLUL 4. CAMPUL ELECTROMAGNETIC IN REGIM
ELECTROSTATIC

Campul electrostatic in vid

Starea de electrizare si campul electric. Sarcina electrica si intensitatea
campului electric

Cémpul sarcinilor punctiforme. Campul
electrizate plasate in vid

Linii de camp electric. Teorema lui Gauss. Teorema potentialului
electrostatic. Tensiune electrica

Ecuatiile campului electrostatic n vid

Campul electrostatic Tn corpuri.

electric produs in corpuri

Videoproiector, dide-uri
Si
Predare interactiva la tabld

Dipolul electric. Polarizarea moleculelor

Medii conductoare Th cémp electrostatic. Polarizarea dielectricilor.
Vectorul de polarizare

Legea polarizatiei electrice temporare. Vectorul inductie electrica. Legea
fluxului electric

Legea legaturii intre D, E si P. Ecuatiile cAmpului electric stationar in
medii dielectrice

Strapungerea dielectricilor. Rigiditate dielectrica

Unele teoreme ale electrostaticii

Teoreme de continuitate. Teorema refractiei liniilor de cdmp electric.
Teorema capacitatii electrice. Calculul capacitatii unor sisteme simple.
Teorema capacitatilor echivalente

Teorema transfigurarii triunghi-stea si invers a condensatoarelor

Retele de condensatoare

Videoproiector, slide-uri
si Predare interactiva la
tabla




Teorema energiei si fortele in cAmp electrostatic

CAPITOLUL 5 CAMPUL ELECTROMAGNETIC IN REGIM
ELECTROCINETIC

Generalitatii. Efectele electrocineticii

Intensitatea curentului electric de conductie

Densitatea curentului electric de conductie. Legea conservarii sarcinii
electrice libere

Consecinte ale legii conservarii sarcinii electrice libere

Camp electric imprimat

Legea conductiei electrice

Variatia rezistivitatii conductoarelor cu temperatura.
Supraconductibilitatea

Teorema relaxatiei

Legea transformarii energiei electromagnetice prin curenti electrici de
conductie

Videoproiector, dide-uri si
Predare interactiva la tabla

Ecuatiile campului electrocinetic stationar

Teoreme de continuitate. Teorema refractiei. Teorema unicitatii
determinarii campurilor electrocinetice stationare. Teorema superpozitiei
campurilor electrocinetice stationare

Teorema rezistentei. Rezistor cu cAmp omogen. Rezistor cilindric. Rezistor
semisferic.

Efectul Joule-Lenz dezvoltat intr-un rezistor.

Teorema corespondentei Tntre campurile electrostatice si cAmpurile
electrocinetice stationare

Videoproiector, dide-uri si
Predare interactiva la tabla

CAPITOLUL 6. CAMPUL ELECTROMAGNETIC IN REGIM
MAGNETIC STATIONAR.

Campul magnetic stationar in vid. Actiuni ponderomotoare ale campului.
Vectorul inductie magnetica

Relatia lui Biot-Savart. Teorema superpozitiei. Legea fluxului magnetic
Intensitatea cAmpului magnetic. Teorema lui Ampére

Ecuatiile cdmpului magnetic n vid

Videoproiector, dide-uri si
Predare interactiva la tabla

Campul magnetic stationar in corpuri. Starea de magnetizare. Vectorul de
magnetizare

Legea magnetizatiei temporare

Legea legaturii intre B, H si M

Proprietatile caracteristice ale mediilor feromagnetice

Ecuatiile campului magnetic stationar Tn medii magnetice

Teoreme de continuitate. Teorema refractiei liniilor de camp magnetic
Inductivitati. Energia si fortele in cdmp magnetic

Circuite magnetice

Videoproiector, dlide-uri si
Predare interactiva la tabla

CAPITOLUL 7. LEGILE GENERALE ALE ELECTROTEHNICI|I
Legea circuitului magnetic
Forma integrala a legii circuitului magnetic
Forma diferentiala a legii circuitului magnetic
Legea inductiei electromagnetice
Bazele experimentale ale fenomenului de inductie electromagnetica
Forma integrald a legii inductiei electromagnetice
Forma diferentiald a legii inductiei electromagnetice
Regulalui Lenz
Aplicatii ale fenomenului de inductie electromagnetica
Energia transmisa de undele electromagnetice. Propagarea energiei
electromagnetice
Cazul undelor plane directe
Cazul general de propagare a energiei electromagnetice

Videoproiector, dlide-uri si
Predare interactiva la tabla

Bibliografie

9. Leuca, T.- Elemente de teoria campului electromagnetic. Aplicatii utilizand tehnici informatice, Editura

Universitatii din Oradea, 2002.

10. Leuca, T., Molnar Carmen - Circuite electrice. Aplicatii utilizand tehnici informatice, Editura Universitatii din

Oradea, 2002.




11. Leuca, T., Maghiar, T. - Electrotehnica, Probleme, vol. 1V, Litografia Univ. din Oradea, 1994.
12. Leuca, T., M. Silaghi, Laura Coroiu, Carmen Molnar. - Electrotehnica, Probleme, vol.V, Litografia Univ. din

Oradea, 1996.

13. Leuca, T. - Bazele electrotehnicii - indrumator de laborator, litografiat Univ. din Oradea, 1991
14. Maghiar, T., Leuca, T., Silaghi, M., Marcu, D. - Circuite de curent continuu in regim permanent sinusoidal -
Tndrumadtor de laborator, litografiat Universitatea din Oradea, 1997.

15. Molnar Carmen, Arion M. — Electrotehnica. Aplicatii practice — Editura Universitatii din Oradea, 2003.

16. Arion M. — Electrotehnica, curs in format electronic, 2020

8.2 Seminar

Metode de predare Nr. Ore
Circuite electrice liniare Tn regim permanent sinosuidal cu Aplicatii cu predare interactiva la tabla 2
cuplaje magnetice cu contributii personale si ale
studentilor.
Circuite electrice liniare in regim periodic nesinosuidal . Aplicatii cu predare interactiva la tabla 2
Circuite electrice trifazate cu contributii personale si ale
studentilor.
Circuite electrice liniare in regim tranzitoriu, metoda directa Aplicatii cu predare interactiva la tabla 2
cu contributii personale si ale
studentilor.
Circuite electrice liniare Tn regim tranzitoriu, metoda Aplicatii cu predare interactiva la tabla 2
transformatei Laplace, in conditii initiale nule cu contributii personale si ale
studentilor.
Circuite €electrice liniare Tn regim tranzitoriu, metoda | Aplicatii cu predare interactiva la tabla 2
transformatei Laplace, in conditii initiale nenule cu contributii personale si ale
studentilor.
Calcul vectorial. Campul electrostatic in vid si in corpuri Aplicatii cu predare interactiva la tabla 2
cu contributii personale si ale
studentilor.
Campul electrostatic. Calculul capacitati si rezolvarea retelelor | Aplicatii cu predare interactiva la tabla 2
de condensatoare cu contributii personale si ale
studentilor.
8.3 Laborator Metode de predare Nr. Ore
Notiuni teoretice de protectie si securitate. Sunt prezentate si discutate aspecte 2
privind normele de protectia si
securiatea muncii in laboratorul de
electrotehnica.
Studiul circuitelor capacitive in curent alternativ. Cu ajutorul modulelor DEGEM si a 2
aparatelor de masura se parcurge
lucrarea cu aceladi titlu
Studiul circuitelor inductive Tn curent alternativ. Cu ajutorul modulelor DEGEM si a 2
aparatelor de masura se parcurge
lucrarea cu acelasi titlu
Studiul circuitelor RC in curent alternativ. Studiul circuitelor Cu ajutorul modulelor DEGEM si a 2
RL 7n curent alternativ aparatelor de masura se parcurge
lucrareacu acelasi titlu
Rezonanta circuitelor RLC in curent alternativ Cu ajutorul modulelor DEGEM si a 2
aparatelor de masura se parcurge
lucrarea cu acelasi titlu
Modelarea campurilor Laplaciene prin retele electrice Cu ajutorul modulelor DEGEM si a 2
aparatelor de masura se parcurge
lucrarea cu aceladi titlu
Verificarea cunostintelor Test de verificare 2

Bibliografie

8. Leuca, T., Molnar Carmen - Circuite electrice. Aplicatii utilizand tehnici informatice, Editura Universitatii din

Oradea, 2002.

9. Leuca, T., Maghiar, T. - Electrotehnica, Probleme, vol. 1V, Litografia Univ. din Oradea, 1994.
10. Leuca, T., M. Silaghi, Laura Coroiu, Carmen Molnar. - Electrotehnica, Probleme, vol.V, Litografia Univ. din

Oradea, 1996.

11. Radulet, R. - Bazele electrotehnicii, Probleme, vol. 11,111, E.D.P., Bucuresti, 1958, 1981
12.Leuca, T. - Bazele electrotehnicii - Tndrumator de laborator, litografiat Univ. din Oradea, 1991




13.Maghiar, T., Leuca, T., Silaghi, M., Marcu, D. - Circuite de curent continuu Tn regim permanent sinusoidal -
indrumator de laborator, litografiat Universitatea din Oradea, 1997.
14. Molnar Carmen, Arion M. — Electrotehnica. Aplicatii practice — Editura Universitatii din Oradea, 2003.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,

asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei este adaptat si satisface cerintele impuse de piata muncii, fiind agreat
de parteneri sociali, asociatii profesionale si angajatori din domeniul aferent programului de

licenta.
10. Evaluare
Tip activitate | 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 1.0'3 Ponderev
din nota finald

10.4 Curs - Pentru nota 5: toate subiectele trebuiesc Examen scris si oral. 50%
tratate la standarde minime; La examenul scris studentii
- Pentru note >5 toate subiectele trebuiesc | primesc 2 subiecte de teorie cu
tratate |a standarde maxime; 3 subpuncte fiecare si 2
Cerinte pentru nota 5: Cunoasterea | probleme.
fundamentald a teoriei circuitelor electrice. | Toate subiectele trebuie tratate
Aplicarea metodelor de calcul in vederea | denota5
solutionarii problemelor circuite electrice | La examenul oral studentii
liniare in regim stationar, neliniare de | detaliazd subiectele de la
curent continuu, in regim permanent | examenul scris, si discutd asupra
sinusoidal lucrarii scrise cu cadrul didactic

titular de curs.

10.5 Seminar Cerinte pentru nota 5: Cunostinte | La examenul scris studentii | 40%
minime privind modul de solutionare a | primesc 2 probleme.
problemelor de circuite electrice liniare Tn | Toate subiectele trebuie tratate
regim stationar, neliniare de curent | denota5
continuu, Tn regim permanent sinusoidal

10.6 Laborator | Cerinte pentru nota 5: Redlizarea | - Toate lucrdrile de laborator | 10%
referatului, cunostinte teoretice minime | trebuie efectuate;
despre fiecare lucrare de laborator. - Se admite recuperarea doar a
Test de evaluare finala. unui laborator restant (in ultima
Calificativul obtinut confera dreptul de-a saptdmand a semestrului)
intrain examen.

10.7 Proiect - - -

10.8 Standard minim de performantd: Realizarea de lucrari si aplicatii, pentru rezolvarea unor probleme specifice
circuitelor electrice, cu evaluarea corecta a situtiei existente, a resurselor disponibile, Tn conditii de aplicare si
realizare corectd a normelor de securitate si sanatate in munca. Principiul de functionare si componenta circuitelor
electrice.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE |INGINERIE ELECTRICA S
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA/INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei ELECTROTEHNICA INDUSTRIALA

2.2 Titularul activitatilor de curs Prof.dr.ing. Silaghi Alexandru Marius

2.3 Titularul activitatilor de S.l.dr.ing. Pantea Mircea Danut

|aborator/proiect

2.4 Anul destudiu | Il | 25Semestrul | 4 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinei | DS

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 3 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3laborator /proiect

3.4 Total oredin planul deinvatamant | 42 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect

Distributia fondului de timp ore

Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite

Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri

Tutoriat

Examinari

A€ ACHVITAL ..oovverererrerrerereeeereeeeeeen

3.7 Tota ore studiu 33
individua

3.9 Tota ore pe semestru 75

3.10 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 decurriculum | Cunostinte de matematica s fizica

4.2 de competente | Electrotehnica

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - prezenta la minim 50% din cursuri
cursului
5.2. de desfasurare a - Prezenta obligatorie latoate orele de laborator;

laboratorului /proiectului | - Studentii vin cu lucrarile de laborator conspectate
- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucréri (30 %);

- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinei.




6. Competentele specifice acumulate

C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurdrii, grafica tehnica, inginerie
& mecanica, chimicd, electrica si electronica in ingineria sistemelor
[}
1]
o
=
o
o
Lo CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializata luarea deciziilor si
5 g atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei
(<5
=
&
O =

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul genera al disciplinei = Cursul de" Electrotenicalndustriaa’ propune o familiarizare a
studentilor de la domeniul Ingineria Sistemelor cu unele cunostinte din
cadrul electrotehnicii teoretice si al masinilor electrice, obiectivul
acestuia fiind de-a prezenta diferite metode de calcul necesare
rezolvarii problemelor care apar in electrotehnica industriala, clasica
sau modernd, iar lucrérile de |aborator se refera la dimensionarea unor
montaje, utilizarea corectd a aparatelor de masura si la introducerea
unor aplicatii industriale.

7.2 Obiectivele specifice =  Obiectivul acesteia este prezentarea unor metode de calcul, intr-un
cadru unitar, care sunt necesare rezolvarii problemelor din
electrotehnica industriala clasicd sau moderna.

= Fara aneglijaaspectul teoretic al problemelor tratate, s-a pus un accent
mai mare pe aplicatiile practice, cursul continnd exemple de calcul.

= Parteadelaborator familiarizeaza studentii cu aspecte practice privind
functionarea sistemelor electrice .

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii
Cap.1. Notiuni introductive oh
1.1. Notiuni de energetica industriala Expunere libera

1.2. Notiuni de electromagnetism 2h
Cap.2. Transformatorul electric monofazat 3h
2.1. Functionarea transformatorului Expunere libera

2.2. Ecuatiile de functionare 3h
Cap.3. Prezentarea masinilor de curent continuu

3.1. Generatorul de curent continuu. Principiul de Expunere libera 3h
functionare

3.2.Caracteristici de functionare a generatoarelor de 3h
curent continuu

Cap.4. Prezentarea masinilor de curent alternativ Expunere libera 3h
4.1. Masina asincrona

4.2. Caracteristicile masinii asincrone 3h
Cap.5. Procesarea materialdlor in camp -
electromagnetic Expunere libera 3h
5.1. Incdlzirea materialelor dielectrice prin inductie




electromagnetica

5.2. Procesarea materialelor dielectrice ih camp de

; 3h
microunde

Bibliografie

1.Silaghi,M.,Maghiar,T.,Leuca, T.,-Electrotehnica industriald, Editura Universitatii din Oradea, 2002, SBN 973-
613-111-4

2.Pantea, M.D , Silaghi , A.M. — Electrotehnica, Editura Universitatii din Oradea, 2010, ISBN 978-606-10-
0011-1

3.Silaghi , A.M., Pantea, M.D. - Introducere in Electrotehnica, Editura Risoprint, 2010, ISBN 978-973-53-0258-
0

4.Silaghi , A.M., Pantea, M.D., Silaghi, Helga— Electrotehnica industriala, Editura Universitatii din Oradea,
2010, ISBN 978-606-10-0186-6

5.Silaghi A.M. -Electrotehnica industriala, curs in format €lectronic, 2020

8.2. Laborator Metode de predare Observatii

1. Masurarea tensiunii, curentului si a rezistentelor. Studentii primesc

Teorema lui Thevenin referatele pentru oh
laborator cu cel putin o
2. Teorema superpozitiei si a transferului maxim de saptamana fnainte, le °h

studiaza, le conspecteza

putere . .
si dau un test din partea

3. Transfigur ar ea stea-triunghi si triunghi-stea. teoretica la inceputul 2h
Detectarea erorilor Tn circuitele de curent continuu laboratorului. Pe urma

4. Masurarea vitezei motorului in curent continuu. studentii realizeaza partea | 2h
Tensiunea electromotoare inversa a unui motor n practica a lucrarii sub
curent continuu _ Tndrumarea cadrul ui
5. Sarcina unui motor n curent continuu didactic. 2h
Prezentare libera privind

6. Reglarea vitezei, eficienta, momentul de torsiune si modul derealizarea 2h
puterea montajelor si verlflcarea__

- = - = acestora dupa ce studentii
7. Verificarea cunostintelor Tnsusite. au realizat montagjul. 2h
Recuperari.Incheierea situatiei
Bibiografie

Hantilal.,F.,Silaghi,M.,Leuca,T.-Elemente de circuit cu efect de camp electromagnetic,Editura
| CPE,Bucuresti,1998

Maghiar,T.,Leuca,T.,Silaghi,M.,Marcu,D.-Circuite electrice liniare in regim permanent sinusoidal. Tndrumator
de laborator Litografiat Universitatea Oradea, 1997

Maghiar,T.,T.,Silaghi,Leuca, T.,Pantea,M.,Soproni,D.-Electrotehnicd industriald. Tndrumator de laborator,
Editura Universitdtii din Oradea, 2001, ISBN 973-613-066-5

Pantea, M.D , Silaghi , A.M. - Electrotehnica, Editura Universitatii din Oradea, 2010, ISBN 978-606-10-0011-1

Silaghi,M.,Maghiar, T.,Leuca,T.,-Electrotehnica industrialda, Editura Universitatii din Oradea, 2002,I1SBN 973-
613-111-4

Pantea, M.D , Silaghi , A.M. — Electrotehnica, Editura Universitatii din Oradea, 2010, ISBN 978-606-10-0011-1
Silaghi , A.M., Pantea, M.D. - Introducere in Electrotehnica, Editura Risoprint, 2010, ISBN 978-973-53-0258-0

Silaghi , A.M., Pantea, M.D., Silaghi, Helga— Electrotehnica industriala, Editura Universitatii din Oradea, 2010,
ISBN 978-606-10-0186-6

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinel se regasestein curriculaspecializarii de Automaticasi Informatica
Aplicata si din alte centre universitare din Romania care au acreditate aceste specializari ,
astfel cunoasterea notiunilor de baza din Electrotehnica a acestora este o cerintd stringenta a
angagjatorilor din domeniu (Faist Mekatronics, Celestica, Comau, GMAB etc) din zona Parc




Industrial Oradea.

10. Evaluare

Tip activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Curs

Examinarea se face scris si
oral .

Scris

Nota 5

1pt. - din oficiu -

prezenta la curs

4pt. — 4 subiecte de nivel

mediu

Nota7 ---
Integral Nota 5 si Tn plus
2pt. — aplicatii

Oral Nota10 ---

Integral Nota 7 si in plus
3pt. - 1 subiect de nivel
dificil

Examen scrissi oral
Biletele de examen vor
contine 9 subiecte de teorie

80 %

10.5 Laborator

-pentru nota 5 trebuie sa
stie s& mdsoare un curent, 0
tensiune si sa determine
valoarea unei rezistente pe
un circuit simplu, precum si
sa Tsi regleze aparatul de
masura  pe  domeniile
respective, iar pentru notele
6 (sase) si 7(sapte) creste
complexitatea circuitelor,
adica circuite pe care nu au
lucrat. Pentru notele 8(opt),
9(noud) si  10(zece) pe
langa cele de mai sus
trebuie sa poatd sa citeasca
valoarea unei rezistente cu
gjutorul codului culorilor,
sa poata afla curentul de
scurt- circuit pe diferite
circuite, precum si sa poata
determina valoarea unui
curent pe o portiune de
circuit fara a cunoaste
tensiunea si fard a 0 masura
direct.

Test + aplicatie
practica

Studentii primesc un test de
teorie format din 9 intrebari
din partea teoretica a
lucrdrilor care sunt cotate
Cu céte un punct rezolvarea
fiecarei din Tntrebdri, dupa
care dacd au obtinut minim
nota 5(cinci), pot continua
cu evaluarea pe aplicatiile
practice.

Astfel rezulta o medie
pentru activitatea de
laborator care vaaveao
ponderein notafinalaa
examenul ui

20%

10.6 Notafinala examen: Nfe=0,8Nse+0,2Nla, Nla=5

10.7 Standard minim de performanta

Curs:

- Cunosterea partilor constructive si a principiului de functionare al diferitelor echipamente electrice .
- Capacitatea de aidentifica un anumit tip de circuit electric
- Participarea la minim jumatate din cursuri.

L aborator:

- Capacitatea de a concepe si a citi 0 schema electricad
- Capacitatea de arealiza practic un montgj electric;
- Participarea la toate lucrarile de laborator.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE |INGINERIE ELECTRICA S
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE S
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii Ingineria sistemelor

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA/INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

Limba straina 111

2.2 Titularul activitatilor de curs -

2.3 Titularul activitatilor de
laborator/proiect

S.l.dr. Abrudan Caciora Simona Veronica

2.4 Anul destudiu | 11 | 2.5 Semestrul

| 3 | 2.6 Tipul deevaluare | Vp | 2.7 Regimul disciplinei | O

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 1 dincare: 3.2curs | - | 3.3 seminar 1

3.4 Tota oredin planul deinvatamant | 14 | dincare: 3.5curs | - | 3.6 seminar 14
Distributia fondului de timp ore 36
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 14

Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 12
Tutoriat 2
Examinari 4
Alteactivitati..........cceveevevinninennnnn,

3.7 Tota ore studiu 36

individual

3.9 Tota ore pe semestru 50

3.10 Numarul de credite 2

4.1 de curriculum

Cunostinte de baza limba engleza

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a -
cursului

5.2. de desfasurare a -
seminarului

| 6. Competentele specifice acumulate
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7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general a disciplinei » Aprofundarea cunostintelor de limba straina, precum si

alte materiale de suport.

invatarea limbajului tehnic, util viitorilor ingineri. Pentru a
atinge aceste scopuri se utilizeaza manual ele elaborate de
colectivul delimbi straine ala departamentului, precum si

7.2 Obiectivele specifice = Familiarizarea cu limbgjul tehnic s economic, pregatirea unor

documente specifice domeniului studiat.

8. Continut

Seminar

Metode de
predare

Observatii

Cap.1l. The Electromagnetic Field. The Laws of Electrimagnetism.
Exercitii de vocabular si conversatie.

Cap.2 Electromagnetic radiation. Radio waves. Radio Frequency.
Microwaves. Lectura, introducerea unor expresii noi, exercitii applicative.
Numeralul cardinal si ordinal: Recapitulare.

Cap.3 Procesing Techniquesin a High-Frequency Electromagnetic Field.
Capacitive and Microwave Heating. Drying. Lecturd: identificarea
dezvoltarii subiectului In cadrul paragrafelor. Abrevieri si acronime.

Cap.4. Electric Heating. Conduction and Induction Heating. Ascultare:
urmarirea rolului accentului Tn sublinierea ideilor. Vorbire: modalitati de a
solicita clarificari.

Cap.5. Ohmic (Resistive) Heating. Electromagnetic Induction Heating.
Lectura, prezentarea unor cuvinte noi. Pluralul substantivelor: Recapitulare si
exercitii aplicative

Cap.6. Materials Used in the Construction of Heating Equipment.
Insulators. Refractories. Lectura de text, exercitii de vocabular. Substantive
numarabile si nenumarabile (exercitii recapitulative).

Cap.7. Types of Electric Heating Equipment. Radiant and Convection
heaters. Electric Stoves. Electric Arc Furnaces. Induction Furnaces.
Lectura de text, conversatie. Numarul substantivelor invariabile (recapitulare
si exerecitii).

Cap.8 . Electrical Energy Sources. Conventional Methods of Generating
Electricity: Fossil Fuelsand Nuclear Fusion. Lectura de text.

Expunere libera,
Cu prezentarea
materiaelor pe

tabla




Cap.9. Renewable Energy Sources. General Considerations. Lectura de
text. Exprimarea unor sfaturi, recomandari: Verbele modale (recapitulare). 1

Cap.10. Hidropower and Wave power .. Lecturd, conversatie.

Cap. 11. Geothermal Energy. Lectura si exercitii de parafrazare in scris.

Cap.12. Solar energy.

[ S N I

Cap.13. Wind Power and Bioenergy. Lectura de text, exprimare de opinii.

Cap.14. Devices employed in Power Stations and Other Types of
Electricity-generating Stations. 1

Bibliografie

Abrudan Simona Veronica, Bandici Adina, Technical English for Electrical Engineering, Editura Universitatii
“Lucian Blaga” din Sibiu, Sibiu, 2016.

Abrudan Simona Veronica, English for Computer Science Sudents, Editura Universitatii

din Oradea, Oradea, 2009

Abrudan Simona Veronica, ‘English Practice. A Practical Course in English for Intermediary Sudents’,
Editura Universitatii din Oradea, Oradea 2004

Abrudan Simona, Fazecas Eniko, Anton Anamaria, Bentea Violeta, A Practical Course In English Science and
Technology , Editura Universitatii din Oradea, Oradea 2002

Oliu, Walter, Writing that Works, Prentice Hall, New Y ork: St. Martin, New Y ork, 2000

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializarii de AlA din ate centre universitare
care au acreditate aceste specializari (Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca, Universitatea
din Craiova, Universitatea ,,Politehnica”din Timisoara, Universitatea Gh. Asachi lasi, etc), iar
cunoasterea limbii engleze, in special engleza tehnica, este o cerinta stringenta a angajatorilor
din domeniu (Comau, Faist Mekatronics, Celestica, GMAB etc).

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii deevaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Seminar - pentru nota 5 este Studentii primesc teme 100 %

necesara cunoasterea
notiunilor fundamentale
cerute in subiecte, fara a
prezenta detalii asupra
acestora

- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntita a tuturor
subiectelor

din domeniul studiat, pe
care le prezinta in limba
engleza.

10.7 Standard minim de performanta

Seminar:

Capacitatea de a conversa liber in limba engleza
Capacitatea de a pregati, la cerere, oricare dintre documentele, care au fost prezentate s prelucrate in timpul

seminariilor

Capacitatea de a rezolva exercitiile gramaticale prevazute in materia el e de suport




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatdmant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE [INGINERIE ELECTRICA S
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii Ingineria sistemelor

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA/INGINERE

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei Limba straina 1V

2.2 Titularul activitatilor de curs -

2.3 Titularul activitatilor de S.l.dr. Abrudan Caciora Simona Veronica

laborator/proiect

2.4 Anul destudiu | Il | 25 Semestrul | 4 | 2.6 Tipul deevaluare | Vp | 2.7 Regimul disciplinei | DC

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numadr de ore pe siptdmana 1 din care: 3.2 curs 3.3 seminar 1

3.4 Total oredin planul deinvatdmant | 14 | dincare: 3.5 curs 3.6 seminar 14

Distributia fondului de timp ore 36

Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 14

Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 4

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 12

Tutoriat 2

Examinari 4

Alte activitati.........ccovvrveevesienirennns

3.7 Tota ore studiu 36

individual

3.9 Tota ore pe semestru 50

3.10 Numarul de credite 2

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 decurriculum | Cunostinte de baza limba engleza

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a -
cursului

5.2. de desfasurare a -
seminarului

| 6. Competentele specifice acumulate
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7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general a disciplinei » Aprofundarea cunostintelor de limba straina, precum s
invatarea limbajului tehnic, util viitorilor ingineri. Pentru a
atinge aceste scopuri se utilizeaza manual ele elaborate de
colectivul delimbi straine ala departamentului, precum si
alte materiale de suport.

7.2 Obiectivele specifice = Familiarizarea cu limbgjul tehnic s economic, pregatirea unor
documente specifice domeniului studiat.

8. Continut

Seminar Metode de Observatii
predare

Cap.1l. Electric Light Sources. Incandescent lamps. Halogen 1

L amps. Exercitii de vocabular si conversatie.

Cap.2. Low-pressure and High-pressure Discharge Lamps. Lectura de

text, exercitii de vocabular. 1

Cap.3. Electric Power Distribution Systems. The Electric Circuit.

Exercitii de scriere: Parafrazare, transformarea notelor in propozitii 1

complexe. Expunere

Cap.4. Electric Machines: Electric Motors, Electric Generators. liberd, cu

Transformers. Reading, Speaking. prez_entarea 1

Cap.5. Considerations on Electric Power Conversion. Lectura de text s mate?akl)llevlor be

exercitii de vocabular. abla 1

Cap.6. DC to DC Converson. AC to DC Conversion. Ascultarea

exprimarii unor opinii diverse. Notarea ideilor, pe baza materialelor de 1

ascultat.

Cap.7. DC to AC Converson. AC to AC Conversion. Exercitii de

conversatie. 1

Cap.8. Computer Modeling and Software Used in Engineering. Lectura

detext s exercitii de vocabular. 1

Cap. 9 Computational electromagnetics (electromagnetic modeling):

FDTD, FEM, BEM. Exercitii de scriere. Discutarea unor acronime. 1

Cap. 10 Programming L anguages. Comunicarea scrisa: organizare, cuvinte L

cheie.




Cap.11. Finding a Job in the field of Engineering. CVs and Letters of
application. Exercitii de vocabular legat de tehnicile de persuasiune. 1
Cap. 12. Speaking: Job interview. Joc de rol s exercitii de expunere
verbalaa unor argumente 1
Cap. 13. Writing L eaflets Promoting Education in Engineering. Exercitii
de scriere si vocabular specific. 1
Cap. 14 Revision of conceptsrelating to the engineering domain. 1

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste Tn curricula specializarii de AIA din alte centre universitare
care au acreditate aceste specializari (Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca, Universitatea
din Craiova, Universitatea ,,Politehnica”din Timisoara, Universitatea Gh. Asachi lasi, etc), iar
cunoasterea limbii engleze, in special engleza tehnicd, este o cerinta stringentd a angajatorilor

din domeniu (Comau, Faist Mekatronics, Celestica, GMAB €tc).

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Seminar - pentru nota 5 este 100 %

necesara cunoasterea
notiunilor fundamentale
cerute in subiecte, fara a
prezenta detalii asupra
acestora

- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntita a tuturor
subi ectelor

Studentii primesc teme
din domeniul studiat, pe
care le prezinta in limba
engleza.

10.7 Standard minim de performanta

Seminar:

Capacitatea de a conversa liber in limba engleza
Capacitatea de a pregati, |a cerere, oricare dintre documentele, care au fost prezentate s prelucrate in timpul

seminariilor

Capacitatea d arezolva exercitiile gramatical e prevazute in materialele de suport




Universitatea din Oradea

Facultatea de Inginerie Electrica si Tehnologia Informatiei

Departamentul de Inginerie Electrica

FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Tnvatamant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

Inginerie Electrica si Tehnologia Informatiei

1.3 Departamentul

INGINERIEA SISTEMELOR AUTOMATE SI MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii

INGINERIEA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii

Studii universitare de licenta (ciclul I)

1.6 Programul de studii/Calificarea

AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA «dlnginer

2. Date despre disciplina

2.1 Denumireadisciplinei

MASURARI SI TRADUCTOARE

2.2 Titularul activitatilor de curs Sef |. dr. ing. MARIUS CODREAN

/laborator/proiect

2.3 Titularul activitatilor de seminar | Sef I. dr. ing. MARIUS CODREAN

2.4 Anul destudiu | Il | 2.5 Semestrul

| 4 | 2.6 Tipul de evaluare

| EX | 2.7 Regimul disciplinei

(V1)  Impusd; (O) Optionald; (F) Facultativa

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptamana 3 din care: 3.2 curs 2 3.3 laborator 1
3.4 Total ore din planul de Tnvatamant 42 | dincare: 3.5 curs 28 | 3.6 laborator 14
Distributia fondului de timp 33ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 10
Documentare suplimentara n biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 5
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat -
Examinari 8
Alte activitati.........ccoourvvevrievriennn, -
3.7 Total ore studiu individual 33

3.9 Total ore pe semestru 75

3.10 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum (Conditionari) -
4.2 de competente -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului | Videoproiector

5.2. de desfasurare a

electronic.

Existenta aparatelor si echipamentelor necesare pentru desfasurarea in conditii
laboratorului optime a lucrarilor prevazute n fisa disciplinei.
Punerea la dispozitia studentilor a indrumatorului de laborator in format tiparit sau

6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionale

C1. Utilizarea de cunostinte de matematicd, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnica, inginerie mecanica,
chimicd, electrica si electronicd in ingineria sistemelor.
C5. Dezvoltarea de aplicatii si implementarea algoritmilor si structurilor de conducere automata, utilizand
principii de management de proiect, medii de programare si tehnologii bazate pe microcontrolere,
procesoare de semnal, automate programabile, sisteme incorporate.




ompetente
transversale

CT2. Identificarearolurilor si responsabilitatilor ntr-o echipa plurispecializata, luarea deciziilor si atribuirea
de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficientd in cadrul echipei.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul = Cursul este predat studentilor din anul 11 Automatizari si Informatica Aplicata. In cadrul cursului sunt abordate notiuni
general al care vor permite viitorilor absolventi sa dispuna de un bagaj informational bogat cu privire la utilizarea tehnicilor de
edaliee masurare a marimilor electrice si neelectrice si a sistemelor de senzori si traductoare n analiza si proiectarea sistemele

ISCIplinel electrice.
7.2 Identificarea, selectareaterminologiei, conceptelor si metodelor din proiectarea tehnica si tehnologica a proceselor din
Obiectivele industria electrica si electronica

ifi Utilizarea cunostintelor de baza pentru explicarea si interpretarea unor probleme ce apar in proiectarea tehnica si

Specitice tehnologica a proceselor electrice si electronice cu respectarea conditiilor de calitate.

Aplicarea de principii si metode de baza pentru proiectarea tehnica si tehnologica specifica proceselor electrice si
electronice n conditii de asistentd calificata.

Elaborarea de proiecte tehnice si tehnologice relative la procesele activitatilor din domeniul Automaticii si Informatiei
Aplicate, prin utilizarea unor metode si principii consacrate

Utilizarea adecvata de criterii si metode standard de identificare, de evaluare si de modelare a unor procese prin aplicarea
de programe informatice, incluzand si aplicatii grafice, specifice domeniului Automaticii si Informatiei Aplicate
Elaborarea de proiecte profesionale specifice unor activitati din domeniul Automaticii si Informatiei Aplicate, pe baza
selectarii si utilizdrii unor principii, metode si aplicatii informatice

8. Continuturi*

8.1 Curs Metode de predare Nr. Ore/
Observatii
CAP. | INTRODUCERE Prelegere interactiva; expunere; | 2 ore
1.1. Obiectul stiintei masurarii prezentare videoproiector
1.2. Clasificarea marimilor masurabile
1.3. Sistemul legal de unitati de masura
1.4. Etaloane
CAP. Il ERORI DE MASURARE Prelegere interactiva; expunere; | 2 ore
2.1. Clasificareaerorilor de masurare prezentare videoproiector
2.2. Estimarea erorilor aleatoare
2.3. Estimarea erorilor sistematice
2.4. Estimarea erorilor totale pentru metodele indirecte de masurare
2.5. Prelucrarea si prezentarea rezultatelor masurarii
2.6. Interpretarea informationald a erorilor de masurare
CAP. Il METODE SI MIJLOACE DE MASURARE ELECTRICE. | Prelegere interactiva; expunere; | 2ore
CARACTERISTICI METROLOGICE prezentare videoproiector
3.1. Procesul de masurare
3.2. Clasificarea metodelor electrice de médsurare
3.3. lerarhia metodelor electrice de masurare
3.4. Definirea mijloacelor de masurare electrice
3.5. Schemele functionale ale mijloacelor de masurare electrice
3.6. Caracteristicile metrologice ale mijloacelor de masurare electrice
CAP. IV MIJLOACE DE MASURARE IN REGIM DINAMIC Prelegere interactiva; expunere; | 2 ore
4.1. Generalitati prezentare videoproiector
4.2. Comportamente tipice ale mijloacelor de masura
CAP. V MIJLOACE DE MASURARE ANALOGICE Prelegere interactiva; expunere; | 2 ore
5.1. Principiile de functionare ale instrumentelor electromecanice prezentare videoproiector
5.2. Elemente constructive ale instrumentelor electromecanice
CAP. VI APARATE DE MASURAT NUMERICE Prelegere interactiva; expunere; | 2 ore
6.1. Principiul de lucru si caracteristicile aparatelor numerice prezentare videoproiector
6.2. Elemente componente ale aparatelor numerice
CAP. VIl MASURARE A CURENTULUI SI A TENSIUNII ELECTRICE Prelegere interactiva; expunere; | 2 ore
7.1. Masurarea curentului prezentare videoproiector
7.2. Metode si mijloace de masurare ale tensiunii electrice
CAP. VIIl MASURAREA REZISTENTELOR SI IMPEDANTELOR Prelegere interactiva; expunere; | 2 ore
8.1. Generalitati prezentare videoproiector
8.2. Masurarea rezistentelor cu ajutorul ohmmetrelor simple
8.3. Masurarea rezistentelor cu metode de punte
8.4. Convertoare rezistenta - tensiune
8.5. Masurarea parametrilor de circuit R,L,C cu ajutorul puntilor de c.a.
CAP. IX MASURAREA PUTERII Prelegere interactiva; expunere; | 2 ore
9.1. Introducere. prezentare videoproiector
9.2. Madsurarea puterii in c¢. c. si c.a. monofazat cu wattmetrul
electrodinamic.
9.3.Masurarea puterii in radiofrecventa
CAP. X MASURAREA ENERGIEI ELECTRICE. Prelegere interactiva; expunere; | 2 ore
10.1. Generalitdti. prezentare videoproiector
10.4. Contoare electronice pentru masurarea energiei.
CAP. XI ARHITECTURA SISTEMELOR DE ACHIZITIE S| GENERARE DE Prelegere interactiva; expunere; | 2 ore




DATE ANALOGICE [1] prezentare videoproiector
11.1. Generalitdti.
11.2. Sisteme de achizitie de date(DAS).
11.3. Sisteme de generare a datelor (DGS).
11.4. Tehnici de interfatare

CAP. Xl TRADUCTOARE ELECTRICE Prelegere interactiva; expunere; | 6 ore
13.1. Consideratii generale; prezentare videoproiector
13.2. Traductoare rezistive;
13.3. Traductoare capacitive;
13.4. Traductoare inductive;
13.5 Traductoare de inductie;
13.6. Traductoare termoelectrice;
13.7. Traductoare galvanomagnetice;
13.8. Traductoare fotoel ectrice;
13.9 Traductoare piezoelectrice

Bibliografie

1. Gordan M., - Masurari electrice Tn electrotehnica, Ed. Universitatii din Oradea, 2003.

2. Gordan M., - Masurdri electrice si sisteme de masurare, Ed. Universitatii din Oradea, 2001.

3. Gordan M. — Masurdri electrice si electronice, Ed. Universitatii din Oradea, 1999.

4. Gordan M. — Masurari electrice si electronice — Culegere de probleme, Lito Univ. din Oradea, 1998.

5. Gordan M., - Echipamente de masura si control, Ed. Universitatii din Oradea, 2003.

6. Gordan M. - Masurari electrice si electronice — Curs format electronic POSDRU DIDATEC 2013, p.291;

7. Diaconescu E. Achizitii de date s instrumentatie Ed. Matrixrom 2006.

6. Ignea, A, Stoiciu, D., Masurari electronice, senzori si traductoare, Editura Politehnica, Timisoara, 2007

7. Cardarelli F., Encyclopedia of Scientific units, weights and measures, 2006.

8. E. Nicolau si colectiv - Manualul inginerului electronist, E.T. Bucuresti 1980.

9. Tanovan I. G., Metrologie electrica si instrumentatie, Ed. Mediamira Cluj - Napoca 2003.

10. Ciocarlea-Vasilescu, Aurel ; Mariana, Constantin ; Neagu, lon, Tehnici de masurare in domeniu, Bucuresti: Editura CD PRESS 2007.
11. C. Mich-Vancea, |.M. Gordan —Traductoare, interfete si Achizitii de date, Note de curs, Editura Universitatii din Oradea 2010.
12. Stefanescu C., Cupcea N., - Sisteme inteligente de masurare si control, Ed. Albastra Cluj-Napoca 2002.

12. Gordan M. si colab. - M&suréri electrice in electrotehnici — indrumétor de laborator, Ed. Universitatii din Oradea, 2003.

13. Gordan M., Tomse M., - M&surari in energetic - Indrumétor de laborator, Lito. Univ. din Oradea, 1999.

14. Gordan M., Tomse M., - Masurari electrice si electronice - Tndrumétor de laborator, Lito Univ. din Oradea, 1997.

15. Codrean M.- Masurdri si traductoare, curs in format electronic, 2021

8.2 Seminar Metode de predare Nr. Ore/
Observatii

8.3 Laborator

1. Introducere. Estimarea erorilor de masurare si interpretarea rezultatelor Aplicatii practice. Discutii 2ore

2. Verificarea metrologica a aparatelor analogice si a celor numerice Aplicatii practice. Discutii 2ore

3. Masurarea rezistentelor prin metoda volt-ampermetrica. Aplicatii practice. Discutii 2ore

4. Masurarea puterii in circuite de c.c. Aplicatii practice. Discutii 2ore

5. Traductoare termoel ectrice Aplicatii practice. Discutii 2ore

6. Traductoare fotoel ectrice Aplicatii practice. Discutii 2ore

7. Finalizarea activitatii de laborator. Recuperare. Evaluare finala. Aplicatii practice. Discutii 2ore

8.4 Proiect

Bibliografie

1. Gordan M., - Masurari electrice Tn electrotehnica, Ed. Universitatii din Oradea, 2003.

2. Gordan M., - Masurdri electrice si sisteme de masurare, Ed. Universitatii din Oradea, 2001.

3. Gordan M. — Masurdri electrice si electronice, Ed. Universitatii din Oradea, 1999.

4. Gordan M. — Masurari electrice si electronice — Culegere de probleme, Lito Univ. din Oradea, 1998.

5. Gordan M., - Echipamente de masura si control, Ed. Universitatii din Oradea, 2003.

6. lliescu C., lonescu-Golovanov C., si altii - Masurari electrice si electronice, E.D.P. Bucuresti 1983.

7. G. lonescu - Masurdri si traductoare, E.D.P. Bucuresti 1985.

6. A. Millea- Masurdri electrice, Ed. tehnicd, Bucuresti 1980.

7. T. J. Byers - Electronic test equipment, McGraw-Hill Book Company New Y ork 1987.

8. E. Nicolau si colectiv - Manualul inginerului electronist, E.T. Bucuresti 1980.

9. Ténovan |. G., Metrologie electrica si instrumentatie, Ed. Mediamira Cluj - Napoca 2003.

10. Tiron M.- Teoria erorilor de masurare si metoda celor mai mici patrate. E.T. Bucuresti 1972.

11. Pop E., Stoica V., Nafornita |., Petriu E., - Tehnici moderne de masurare, Ed. Facla Timisoara 1983.

12. Stefanescu C., Cupcea N., - Sisteme inteligente de masurare si control, Ed. Albastra Cluj-Napoca 2002.

12. Gordan M. si colab. - M&surri electrice in electrotehnici — indrumétor de laborator, Ed. Universitatii din Oradea, 2003.
13. Gordan M., Tomse M., - M&surari in energetic - Indrumétor de laborator, Lito. Univ. din Oradea, 1999.

14. Gordan M., Tomse M., - Masuréri electrice si electronice - Indrumator de laborator, Lito Univ. din Oradea, 1997.
15. Codrean M.- Masurari si traductoare, ndrumétor de |aborator in format electronic, 2021

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice, asociatiilor profesionale si angajatori
reprezentativi din domeniul aferent programului

= Introducereain cadrul cursurilor si lucrdrilor de laborator a unor subiecte de interes pentru mediu economic de
profil din zona industriala a orasului.

10. Evaluare



Tip activitate | 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de 10.3 Pondere
evaluare din nota finald
10.4 Curs Participare activa la discutiile dezvoltate. Argumente Evaluare orald sau in 70 %
documentate. Oferirea de solutii pertinente la problemele scris. Discutii.
supuse dezbaterii. Cunoasterea notiunilor de baza privind Argumentare.
toate subiectele abordate.
10.5 Seminar - - -
10.6 Laborator [Test scris notat cu minim 5. Realizarea practicd a tuturor Test scris. Test practic. 30%
cerintelor impuse de lucrarea de laborator. Argumente bine Discutii. Argumentare.
documentate. Parcurgerea bibliografiei impuse.
10.7 Proiect s - -

10.8 Standard minim de performantd: obtinerea notei 5 la fiecare test de laborator; participarea si indeplinirea tuturor
cerintelor impuse de fiecrae lucrarea de laborator; obtinerea notei 5 la testele de la curs, ca medie aritmetica a notelor
obtinute la acest tip de activitate. Cunoasterea notiunilor de baza privind toate subiectele predate.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Tnvatamant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

Facultatea de Inginerie Electrica si Tehnologia Informatiei

1.3 Departamentul

Ingineria Sistemelor Automate si Management

1.4 Domeniul de studii

Ingineria Sistemelor

1.5 Ciclul de studii

Licenta (ciclul 1)

1.6 Programul de studii/Calificarea

Automatica Si Informaticd Aplicatd / I nginer

2. Date despre disciplina

2.1 Denumireadisciplinel

Metode numerice

2.2 Titularul activitatilor de curs

s.l.dr.ing. Novac Corndia Mihaela

2.3 Titularul activitatilor de seminar
/laborator

s.l.dr.ing. Novac Corndlia Mihaela

2.4 Anul de studiu |11 | 2.5 Semestrul

|3 | 2.6 Tipul deevaluare | VP | 2.7 Regimul discipline

(IX)  Impusa; (O) Optionald; (F) Facultativa

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

3.1 Numar de ore pe saptamana dincare: 3.2curs |2 |3.3 seminar/labor ator 0/2
3.4 Total ore din planul de invatamant |56 |dincare: 3.5curs |28 |3.6 seminar/laborator 0/28
Distributia fondului de timp

44ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 16
Documentare suplimentara n biblioteca, pe platformele electronice de speciditate si pe teren 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 12
Tutoriat 2
Examindri 4
Alte activitati.
3.7 Total orestudiu individual | 44
3.9 Total ore pe semestru 100
3.10 Numarul de credite 4

4.1 de curriculum

Cunostinte de utilizarea caculatoarelor, algebra liniara si analiza matematica.

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

Videoproiector, laptop

5.2. de desfasurare a seminarului/laboratorului

Calculatoare personale, programe software (Matlab)

6. Competentele specifice acumulate

Compete

nte

C1. Utilizarea de cunostinte de matamatica, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnica,inginerie
mecanica, chimica,electrica si electronica n ingineria sistemelor.




transversale

Competente

CT2 .Identificarea rolurilor si responsabiltatilor intr-o echipa plurispecializata, luarea decizilor si
atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca efectiva in cadrul echipei.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general a
disciplinei

Familiarizarea studentilor cu principiile de baza ale metodelor numerice,

interpretarea practica a formulelor din metodele prezentate cu ajutorul unui
sistem de calcul si realizarea unor programe de calcul cu aplicatii n

domeniul Ingineria Sistemelor, scrise Tn limbajul de programare Matlab.

Pregatirea studentilor pentru utilizarea limbajelor, mediilor si tehnologiilor de

programare;
Pregatirea studentilor pentru cercetarea multidisciplinara;

7.2 Obiectivele specifice

Dupa parcurgerea disciplinei ”Metode numerice”, studentii dobandesc

urmétoarele abilitati:

Cunoasterea si utilizarea adecvata a notiunilor specifice calculului
NUMeric;

Interpretarea corecta a ideilor teoretice care stau la baza metodelor
numerice studiate;

Tntelegerea continutului si a esentei lucrarilor de laborator;

Aplicarea metodelor numerice in  probleme din domeniul inginria
sistemelor

Utilizarea limbajului de programare Matlab pentru calculul numeric
in domeniul Ingineria sistemelor;

Alegerea metodei numerice adecvata fiecarui tip de problema;
Rezolvarea cu gjutorul unui sistem de calcul aproblemelor de naturad
inginereascd mai complexe, la care solutiile analitice nu exista, sau
sunt nesatisfacatoare.

Dobéndirea capacitatii de a folosi ceea ce au fnvatat la aceasta
disciplind in cazul unei abordari riguroase si abstracte a problemelor
practice ce pot aparea n activitatea de cercetare ulterioara (masterat,

doctorat).
8. Continuturi*
8.1 Curs Metode de predare Nr. Ore/
Observatii
1. Elemente fundamental e de programare in Matlab Prezentare 2h
1.1 Introducere. liberd+videoproiector
1.2 Instructiuni si comenzi Matlab.
1.3. Constante si variabile predefinite.
1.3 Graficain Matlab. Prezentare 2h
1.3.1. Functii Matlab, Instructiuni Matlab, comenzi | liber&+videoproiector
de citire si afisare n Matlab
1.3.2. Functii grafice pentru reprezentari in 2D s

3D.
2. Notiuni introductive. Erori. Prezentare 2h

2.1. Eroarea absoluta. Eroarea relativa. liberd+videoproiector

2.2. Cifre senificative exacte.

2.3. Sursele erorilor.
3.Metode Numerice pentru rezolvarea sistemelor | Prezentare 2h




algebrice liniare

3.1. Metode directe:
3.1.1. Metodade eliminare a lui Gauss.
3.1.2. Metoda factorizarii LU.

liberd+videoproiector

3.2. Metode indirecte: Prezentare 2h
3.2.1.Metoda lacobi. Metoda Gauss-Seidel. liberd+videoproiector
3.2.2.Metodarelaxarii successive.

4. Interpolarea si aptoximarea functiilor Prezentare 2h

4.1. Interpolarea functiilor. liberd+videoproiector
4.1.1. Interpolarea Lagrange.

4.1.2. Utilizarea functiilor Matlab pentru interpolare.

4.2 Aproximarea in medie patratica Prezentare 2h
4.2.1. Regresia liniara. liberd+videoproiector
4.2.2. Regresia polinomiala
4.2.3. Utilizarea functiilor Matlab pentru regresie

5. Rezolvarea ecuatiilor neliniare. Prezentare 2h

5.1 Metoda aproximatiilor succesive liberd+videoproiector

5.2. Metoda bisectiel.

5.3. Metoda tangentei.

5.4. Metoda secantel.

5.5. Metoda lui Newton-Raphson pentru sisteme de Prezentare 2h

ecuatii neliniare. liberd+videoproiector
6. Derivarea si integrarea numerica. Prezentare 2h
6.1. Diferente finite. Derivarea numericd a functiilor. liberd+videoproiector
6.2.Integrarea numerica Prezentare 2h

6.2.1. Formula trapezul ui.Formula de cuadratura. liberd+videoproiector

6.2.2. Formulele lui Simpson.Formule de cuadratura.

6.2.3. Formule de cuadratura de tip Newton-Cotes. Prezentare 2h

Comenzi de integrare numerica in Matlab liberd+videoproiector

6.2.4.. Formula lui Gauss de cuadratura numerica. Prezentare 2h

Transformarea de coordonate. liberd+videoproiector
Procedura generala.
7.  Metode numerice de rezolvare a ecuatiilor Prezentare 2h

diferentiale.
7.1. Metodalui Euler.
7.2. Metodalui Milne.

libera+videoproiector

Bibliografie

1. MihaelaNovac-“ Metode numerice”, Editura Universitatii din Oradea, 2005.
2. Mihaela Novac - Metode numerice utilizand MatLAB : pentru ingineri- Editura Universitatii

din Oradea, 2014.

3. MihaglaNovac - “Metode numerice indrumator de laborator”, Editura Universitatii din Oradea,

2012.

4. M. Ghinea, V. Fireteanu, - “ Matlab calculul numeric-grafica-aplicatii.”, Editura Teora, 1997.

5. LA Viorel,D. M. lvan — “Metode numerice cu aplicatii in ingineria electrica”, Editura

Universitatii din Oradea, 2000.

6. Rusu, I-“Metode numerice in electronicd”, Editura Tehnica Bucuresti, 1997
7. Mihaela Novac-“ Metode numerice utilizand Matlab pentru ingineri”, Editura Universitatii din

Oradea, 2014
8.2 Laborator Metode de predare Nr. Ore/
Observatii
1. Utilizareamediului de programare Matlab Prezentare libera si  programe | 2h
aplicative ce se ruleazd cu ajutorul




caculatorului

2. Constructia fisierelor function in Matlab Prezentare libera si programe 2h
aplicative ce se ruleaza cu ajutorul
calculatorul ui

3. Utilizarea mediului grafic Matlab. | Prezentare libera si programe 2h

Reprezentari grafice 2D si 3D. aplicative ce se ruleaza cu ajutorul
calculatorul ui

4. Programe de rezolvare a sistemelor | Prezentare liberd si programe 2h

algebrice liniare directe Metoda de eliminare a | aplicative ce se ruleaza cu ajutorul

lui Gauss.. calculatorul ui

5. Programe de rezolvare a sistemelor | Prezentare libera si programe 2h

agebrice liniare  directe.  Modificarea | aplicative ce seruleaza cu ajutorul

algoritmului  Gauss n agoritmul Gauss- | calculatorului

Jordan.

6. Programe de rezolvare a sistemelor | Prezentare libera si programe 2h

algebrice liniare iterative. Algoritmul Gauss- | aplicative ce se ruleaza cu ajutorul

Seidel. calculatorul ui

7. Programe Matlab pentru interpolare Prezentare libera si programe 2h

polinomiala.Interpolarea Lagrange. aplicative ce se ruleaza cu ajutorul

Interpretare grafica. calculatorului

8. Programe scrise in Matlab pentru regresia Prezentare libera si programe 2h

liniara si regresia polinomiala. aplicative ce se ruleaza cu ajutorul
calculatorului

9. Programe scrise Tn Matlab pentru Prezentare libera si programe 2h

rezolvarea ecuatiilor neliniare. Metoda aplicative ce se ruleaza cu ajutorul

bisectiei. calculatorul ui

10. Programe scrise in Matlab pentru Prezentare libera si programe 2h

rezolvarea ecuatiilor neliniare.Metoda secantei. | aplicative ce se ruleaza cu ajutorul
calculatorului

11. Metoda lui Newton sau a tangentei Prezentare libera si programe 2h

implementatd pentru ecuatii neliniare. aplicative ce se ruleaza cu ajutorul
calculatorul ui

12. Aplicarea diferentelor divizate in calculul Prezentare libera si programe 2h

derivatelor numerice. aplicative ce se ruleaza cu ajutorul
calculatorul ui

13. Derivarea numerica cu polinoame de Prezentare libera si programe 2h

interpolare. Algoritmi pentru derivarea aplicative ce se ruleaza cu ajutorul

numerica. calculatorului

14. Integrarea numericd. Formula de Prezentare  liberda si programe | 2h

cuadratura a trapezului.Formulele de integrare
numerica a lui Simpson. Calculul integralel or
in Matlab.

aplicative ce se ruleazd cu ajutorul

caculatorului

8.4 Proiect

Bibliografie

1. MihaglaNovac-* Metode numerice”, Editura Universitatii din Oradea, 2005.

2. Mihagla Novac, O. Novac -
Universitatii din Oradea, 2003.

3. Mihagla Novac - “Metode numerice indrumator de laborator”, Editura Universitatii

din Oradea, 2012.
4. M. Ghinea, V. Fireteanu,
Teora, 1997.

“Metode numerice utilizand Matlab”, Editura

- * Matlab calculul numeric-grafica-aplicatii.”, Editura




5. |.A Viorel,D. M. Ivan — “Metode numerice cu aplicatii in ingineria electrica”,

Editura Universitatii din Oradea, 2000.

* Se va detalia continutul, respectiv numarul de ore alocat fiecarui curs/seminar/laborator/proiect pe
durata celor 14 saptamani ale fiecarui semestru al anului universitar.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,

asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei este in concordantd cu materia predata si n alte centre universitare. Pentru o
mai buna adaptare la cerintele pietei muncii a continutului disciplinei au avut loc intalniri cu
angajatori reprezentativi Tn domeniu.

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere
din nota finald
10.4 Curs Cunoasterea si utilizarea adecvata | Verificare pe parcurs, 70%
aplicatii practice pe
a notiunilor specifice calculului calculator.
numeric;
Capacitatea de a adege metoda
numericd adecvata fiecdrui tip de
problema.
10.5 Seminar
10.6 Laborator Realizarea tuturor aplicatiilor de Aplicatie practica 30%
laborator prevazute n fisa
disciplinei, probleme specifice din
domeniul eectronicii. Participarea
activa la toate orele de laborator cu
o0 prezentare foarte bund a
lucrdrilor de cdtre student.
10.7 Proiect
10.8 Standard minim de performanta:
Nota de trecere de la 50% din cerinte indeplinite.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Tnvatamant superior | UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea Inginerie Electrica si Tehnologia Informatiei

1.3 Departamentul Ingineria Sistemelor Automate si Management

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii Studii universitare de licenta - Ciclul |

1.6 Programul de studii/Calificarea | AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA / Inginer

2. Date despre disciplina

2.1 Denumireadisciplinel Prducrarea semnalelor

2.2 Titularul activitatilor de curs S.l. dr. ing. Reiz Romulus

2.3 Titularul activitatilor de S.l. dr. ing. Reiz Romulus

seminar /laborator/proiect

2.4 Anul de Il | 25 Semestrul | IV | 2.6 Tipul deevaluare | Vp | 2.7 Regimul disciplinei I
studiu

()] Impusd; (O) Optionald; (F) Facultativa

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptamana 3 |dincare: 3.2curs | 2| 3.3 laborator 1
3.4 Total ore din planul de invatamant | 42 | din care: 3.5curs 28| 3.6 laborator 14
Distributia fondului de timp 33 ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 14 ore
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren | 3 ore
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 12 ore
Tutoriat
Examinari 4 ore
Alte activitati..........cccooveevvceiernennnne. -
3.7 Total ore studiu individual | 33
3.9 Total ore pe semestru 75
3.10 Numarul de credite 3
4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 de curriculum (Conditionari)
4.2 de competente
5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului Videoproiector
5.2. de desfasurare a Retea de calculatoare, Matlab cu toolbox signals processing,
seminarului/laboratorul ui/proiectului | Generatoare de semnal, Analizoare de spectru, Osciloscoape
6. Competentele specifice acumulate

C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnica, inginerie

mecanicd, chimica, electrica si electronica in ingineria sistemelor.

- Explicarea temelor de rezolvat si argumentarea solutiilor din ingineria sistemelor, prin

o, 8 | utilizarea tehnicilor, conceptelor si principiilor din matematica, fizica, graficé tehnicé, inginerie
T & | electrica, electronica.
2P - Rezolvarea problemel or uzuale din domeniul ingineriel sistemelor prin identificarea de tehnici,
§ “g_ principii, metode adecvate si prin aplicarea matematicii, cu accent pe metodele de calcul numeric.




transversale

Competente

- CT2 Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializata luarea deciziilor
si atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din

rila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul genera a disciplinei

Aceasta disciplina Tsi propune familiarizarea studentilor, de la
specializarea amintita, cu nofiunile, transformatele si metodele de baza
folosite Tn analiza si prelucrarea semnalelor analogice si digitale.
Totodatd, realizeaza o introducere in teoria filtrarii (analogica, cu
capacitati comutate, digitald) si propune cateva metode de proiectare a
acestor categorii de circuite.

7.2 Obiectivele specifice

- Cunoasterea conceptelor de baza din domeniul analizei semnalelor
continue si discrete, periodice si aperiodice.

- Capacitatea de a alege metoda potrivita pentru analiza Tn timp si
spectrald a unui semnal stationar.

- Abilitatea de a proiecta structuri simple de filtre pasive (k constant, in
punte, derivate m, compuse), active (cu reactie simpla sau multipla, cu
sursa de tensiune comandata)

- Capacitatea de a analiza functiile de transfer ale filtrelor active.

8. Continuturi*

8.1 Curs Metode de predare Nr. Ore/
Observatii

1. Semnale periodice definite Tn timp continuu - Seriile Fourier | Prelegere, expunere, 2 ore

(trigonometrica, armonicd, complexd); Definirea spectrelor de | dezbatere

amplitudini si de faze; Distributia spectrala a energiei.

2. Semnade aperiodice definite Tn timp continuu I. - | Prelegere, expunere, 2ore

Transformata Fourier (definitii, conditii de existentd, definirea | dezbatere

spectrelor de amplitudini si de faze); Transformata Laplace

(definitii, conditii de existentd).

3. Semnale aperiodice definite in timp continuu II. - Semnale | Prelegere, expunere, 2ore

modulate cu purtator armonic (in amplitudine, frecventa, faza); | dezbatere

Definirea coeficientilor de modulare, continutului spectral,

benzii utile, valorii efective.

4. Semnale definite Tn timp discret | - Definirea semnalelor | Prelegere, expunere, 2 ore

esantionate; Teorema esantionarii; Transformata z (definirea | dezbatere

formelor directd si inversa; domeniu de existenta).

5. Semnale definite Tn timp discret Il - Semnale modulate cu | Prelegere, expunere, 2 ore

purtator in impulsuri (in amplitudine, in pozitie, in frecventa, in | dezbatere

durata).

6. Filtre electrice pasive | - Filtre detip K constant (structuri de | Prelegere, expunere, 2 ore

tip trece-jos, trece-sus, trece-banda, opreste-banda). dezbatere

7. Filtre electrice pasive Il - Filtre de tip derivat m (generalitdti, | Prelegere, expunere, 2ore

derivéri m serie si paralel, structuri de tip trece-jos, trece-sus, | dezbatere

trece-banda, opreste-banda).

8. Filtre electrice pasive Il - Filtre in punte (generalitati, | Prelegere, expunere, 2 ore

structuri de tip trece-jos, trece-sus, trece-bandd, opreste-bandd). | dezbatere

9. Filtre electrice active | - Filtre active cu reactie simpld | Prelegere, expunere, 2ore

(generalitdti, structuri de tip trece-jos, trece-sus, trece-banda, | dezbatere

opreste-banda).

10. Filtre electrice active Il - Filtre active cu reactie multipla | Prelegere, expunere, 2ore

(generalitdti, structuri de tip trece-jos, trece-sus, trece-banda, | dezbatere

opreste-banda).




11. Filtre electrice active 111 - Filtre active cu sursa de tensiune | Prelegere, expunere, 2 ore
comandatd (generalitdti, structuri de tip trece-jos, trece-sus, | dezbatere
trece-banda, opreste-banda).

12. Filtre cu capacitdti comutate - Principiul utilizarii Prelegere, expunere, 2o0re
capacitatilor comutate; Metode de proiectare a filtrelor cu dezbatere

capacitdti comutate.

13. Filtre numerice | - Generalitati; Structuri de filtre recursive | Prelegere, expunere, 2ore
si nerecursive. dezbatere

14. Filtre numerice Il - Metode de proiectare a filtrelor | Prelegere, expunere, 2 ore

numerice (bazate pe transformarea z biliniard, pe aproximarea | dezbatere
ecuatiei diferentiale a filtrului analogic, filtre cu caracteristica
de faza liniard).

Bibliografie

1. Semnale, circuite si sisteme, C. Gordan, Editura Univ.Oradea 2000.

2. Analiza si sinteza semnalelor, Cornelia Gordan, Romulus Reiz, Editura Univ. Oradea
2008

3. Circuite cu capacitati comutate, Ad.Mateescu, Al.Serbanescu, Editura Militard, Bucuresti
1995.

4. Semnale si sisteme — Aplicatii in filtrarea semnalelor, Ad.Mateescu, s.a., Editura Teora
Bucuresti, 2001.

5. Filtre, C.Gordan, R.Reiz, Editura Univ.Oradea 2006, ISBN 973-759-176-0

8.2 Seminar Metode de predare Nr. Ore/
Observatii

8.3 Laborator

1. Studiul semnalelor periodice Aplicatie practicd 2o0re

2. Determinarea seriilor Fourier pentru semnale periodice | Aplicatie practica 2ore

oarecare

3. Transformatele Fourier directd si inversa a semnalelor | Aplicatie practica 2ore

continue

4. Esantionarea semnalelor Aplicatie practica 2o0re

5. Studiul semnalelor modulate cu purtétor armonic Aplicatie practica 2ore

6. Filtru activ de ordinul doi cu reactie simpla Aplicatie practica 2ore

7. Filtru activ de ordinul doi cu reactie multipla Aplicatie practica 2ore

8.4 Proiect

Bibliografie

1.Reiz Romulus — Prelucrarea semnalelor, indrumator de laborator — format electronic, 2020
2. Cornelia Gordan, Romulus Reiz - Analiza si sinteza semnalelor, Editura Univ. din Oradea 2008

* Se va detalia continutul, respectiv numarul de ore alocat fiecarui curs/seminar/laborator/proiect pe
durata celor 14 saptamani ale fiecarui semestru al anului universitar.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei este in concordantd cu materia predata si Tn alte centre universitare. Pentru o
mai buna adaptare la cerintele pietei muncii a continutului disciplinei au avut loc intélniri cu
angajatori reprezentativi Tn domeniu.

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Curs Verificarea cunostintelor | Evaluare scrisa (in 70%
teoretice. Tratarea corectd i | timpul semestrului).




completda a subiectelor de
examen legate de analiza si
sinteza semnalelor Si
cunoasterea in detaliu a
principiilor de functionare, a
relatiilor si a schemelor
fundamentale pentru filtrele
pasive si active si aplicatiile
acestora;

Cunogstinte pentru nota 5.
Cunostinte  minime  de
analiza si sinteza semnalelor
continue Si discrete,
periodice si aperiodice, de
proiectare a unor structuri
simple de filtre pasive si
active

10.6 Laborator Efectuarea tuturor aplicatiilor | Evaluare scrisa (in 30%
de laborator prevazute in fisa | timpul semestrului):
disciplinei. Participarea | referat.

activa la toate orele de
laborator cu o prezentare
foarte bund a lucrarilor de
cdtre student.

Cunostinte pentru nota 5.
Efectuarea aplicatiilor de
laborator prevazute in fisa
disciplinei

10.8 Standard minim de performanta: cunoasterea elementelor fundamentale de teorie, rezolvarea unei
probleme simple. Cunoasterea semnalelor elementare, a celor mai utiliyate scheme de filtre anal ogice
pasive si active.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Tnvatdmant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

INGINERIE ELECTRICA SI TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul

INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE S| MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii

INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii

LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdificarea

AUTOMATICASI INFORMATICA APLICATA/INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei

PROGRAMARE ORIENTATA PE OBIECTE

2.2 Titularul activitatilor de curs

Conf.univ.dr.ing. Mirela Pater

2.3 Titularul activitatilor de seminar

S.l.dr.ing. Diana Mesaros

2.4 Anul destudiu | Il | 25Semestrul | 3 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplingi | |

X) Impusa; (O) Optionala; (F) Facultativa

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptdmana 3 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3 laborator 1
3.4 Total ore din planul de invatamant | 42 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator 14
Distributia fondului de timp ore 58
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 12
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 20
Tutoriat

Examinari 6
Alte activitati.........c..ccceeeveininnnne.

3.7 Total ore studiu 58

individual

3.9 Tota ore pe semestru 100

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - Sala de curs dotatd cu videoproiector

cursului - prezenta la minim 50% din cursuri

5.2. de desfasurare a - Sala dotata cu calculatoare si programe specifice

seminarului/laboratorului | - Prezenta obligatorie latoate |aboratoarele;
- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucrari (20 %);
- Frecventa la orele de laborator sub 80% conduce la refacerea disciplinei

| 6. Competentele specifice acumulate




Competente
profesionae

comunicatiilor

C1l. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurdrii, grafica tehnica, inginerie
mecanica, chimica, electrica si electronica in ingineria sistemelor.

C2. Operarea cu concepte fundamentale din stiinta calculatoarelor, tehnologia informatiei si

transversale

Competente

CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continua si valorificarea eficienta a resurselor si
tehnicilor de Tnvatare pentru propria dezvoltare

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei

Cursul are ca scop familiarizarea studentilor cu tehnica de
programare orientatd pe obiecte. Cursul prezinta notiunile
fundamentale de baza ale programarii obiectuale cu exemplificari
prin programe Java. In cadrul laboratorului studentii implementeaza
si verifica pe calculator att programele discutate la curs cét si alte
programe propuse, aprofundand notiunile teoretice si practice
dobandite. S-a considerat necesara studierea unui limbaj de
programare de nivel Tnalt cu larga raspandire si de actualitate,
respectiv limbajul Java.

7.2 Obiectivele specifice

Cunostinte teoretice:

Utilizarea adecvata in comunicarea profesionala a conceptelor
proprii calculabilitatii, complexitatii, paradigmelor de programare si
modelarii sistemelor de calcul si comunicatii

Utilizarea de teorii si instrumente specifice (algoritmi, scheme,
modele, etc.) pentru explicarea functionarii si structurii sistemelelor
software

Sa cunoasca conceptele fundamentale ale programarii orientate pe
obiecte, conceptele de clase si obiecte, constructori si destructori,
tehnicile de supraincarcare a operatorilor si a functiilor, tehnica
mostenirii si derivarii claselor, a polimorfismului

Sa cunoasca facilitatile obiectuale oferite de limbajul de programare
Java

Abilitati dobandite:

Sa stapaneasca si sa foloseasca limbajul de programare Java

Sa utilizeze Tn crearea aplicatiilor facilitatile obiectuale oferite de
limbajul de programare Java

Sa rezolve diverse probleme folosind conceptele de clase, obiecte

Sa rezolve diferite probleme folosind tehnicile de supraincarcare a
operatorilor si a functiilor, de mostenire si polimorfism

Sa evalueze si sa justifice eficienta unor metode alese pentru
implementare si s& adopte solutiile optime din diferite puncte de
vedere

8. Continuturi

8.1 Curs

Metode de predare Nr.Ore/
Observatii

CAPL. Concepte fundamentale in POO — Premisele | Prelegere, Prezentare Power 2h




POO. Concepte fundamentale. Scurta caracterizare a | Point cu videoproiector

limbajului Java.

CAP.2. Bazele Java Prelegere, Prezentare Power 2h

Object and Driver Classes; Tipuri de date si Point cu videoproiector

operatori; Siruri de caractere

CAP.3. Declarétiile conditionate; Prelegere, Prezentare Power 2h

Declaratiile de control Point cu videoproiector

CAP.4. Siruri de caractere si exceptii Prelegere, Prezentare Power 2h
Point cu videoproiector

CAP.5. Clase, obiecte s metode Prelegere, Prezentare Power 2h
Point cu videoproiector

CAP.6. Parametrii si supraincarcarea metodelor. | Prelegere, Prezentare Power 2h
Point cu videoproiector

CAP.7. Modificatorul static si clase imbricate Prelegere, Prezentare Power 2h
Point cu videoproiector

CAP.8. Mostenire. Prelegere, Prezentare Power 2h
Point cu videoproiector

CAP.9. Polimorfism Prelegere, Prezentare Power 2h
Point cu videoproiector

CAP.10. Interfete Java Prelegere, Prezentare Power 2h
Point cu videoproiector

CAP.11. Clase abstracte si generice Prelegere, Prezentare Power 2h
Point cu videoproiector

CAP.12. Colectii Prelegere, Prezentare Power 2h
Point cu videoproiector

CAP.13. Sortari S cautari Prelegere, Prezentare Power 2h
Point cu videoproiector

Recapitulare 2h

Bibliografie

[1] H. M. Deitel, P. J. Deitel, Java: How to Program, 4/e, Prentice Hall, 2003

[2] B. Eckel, Thinking in Java, 3/e, Prentice Hall, 2002

[3] J. Gosling, B. Joy, G. Steele, G. Bracha, The JavaTM Language Specification, 3/e, Addison-Wesl ey,

2005

[4] S. Tanasa, C. Olaru, S. Andrei, Java dela 0 la expert, Editura Polirom, 2003
[5] C. S. Horstmann and G. Cornell, Core Java 2: Vol.1-Fundamentals, 6/e, Prentice Hall, 2002
[6] C. S. Horstmann, Computing concepts with Java 2 Essentials, 3/e, John Wiley, 2003

[7] D. Logofatu, Algoritmi fundamentali Tn Java. Aplicatii, Editura Polirom, 2007
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[8] M. Pater, Programare orientatd pe obiecte, cursin format electronic, 2019

8.2 Seminar

8.3 Labor ator

Metode de predare

Nr. Ore / Observatii

1. Introducere. Tehnologii utilizate in cadrul
laboratorului: Eclipse

Prelegere, Aplicatii-
programe; Asistentd in
folosirea software de
dezvoltare;

1h

2. Aplicatii clase s obiecte, tipuri de date s Prelegere, Aplicatii- 1h
operatori, siruri de caractere programe; Asisterta in
folosirea software de
dezvoltare;
3. Aplicatii declaratii Aplicatii- programe; 1h




Asistenta in folosirea
software de dezvoltare;

4. Aplicatii siruri de caractere si exceptii Aplicatii- programe; 1h
Asistentd in folosirea
software de dezvoltare;

5. Aplicatii clase, obiecte st metode Aplicatii- programe; 1h
Asistenta in folosirea
software de dezvoltare;

6. Aplicatii Parametrii S supraincarcarea Aplicatii- programe; 1h
metodel or Asistentd in folosirea
software de dezvoltare;
7. Aplicatii modificatorul static si clase Aplicatii- programe; 1h
imbricate Asistenta in folosirea
software de dezvoltare;
8. Aplicatii mostenire Aplicatii- programe; 1h

Asistenta in folosirea
software de dezvoltare;

9. Aplicatii polimorfism Aplicatii- programe; 1h
Asistenta in folosirea
software de dezvoltare;

10. Aplicatii interfete Aplicatii- programe; 1h
Asistenta in folosirea
software de dezvoltare;

11. Aplicatii clase abstracte si generice Aplicatii- programe; 1h
Asistenta in folosirea
software de dezvoltare;

12. Aplicatii colectii Aplicatii- programe; 1h
Asistenta in folosirea
software de dezvoltare;

13. Aplicatii sortari si cautari Aplicatii- programe; 1h
Asisterta in folosirea
software de dezvoltare;
14. Test final de laborator 1lh
Bibliografie

[1] H. M. Deitel, P. J. Deitel, Java: How to Program, 4/e, Prentice Hall, 2003

[2] M. Pater, Programare orientata pe obiecte, cursin format electronic, 2019

[3] J. Gosling, B. Joy, G. Steele, G. Bracha, The JavaTM Language Specification, 3/e, Addison-Wesley,
2005

[4] S. Tanasa, C. Olaru, S. Andrei, Java dela 0 la expert, Editura Polirom, 2003

[5] C. S. Horstmann and G. Cornell, Core Java 2: Vol.1-Fundamentals, 6/e, Prentice Hall, 2002

[6] C. S. Horstmann, Computing concepts with Java 2 Essentials, 3/e, John Wiley, 2003

[7] D. Logofatu, Algoritmi fundamentali Tn Java. Aplicatii, Editura Polirom, 2007

[8] M. Pater, Diana Mesaros, Programare orientata pe obiecte, Tndrumator de laborator in format
electronic, 2021
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9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului
| = Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializérii de Automatica si Informaticd




Aplicata din alte centre universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea Tehnica
din Cluj-Napoca, Universitatea din Craiova, Universitatea ,,Politehnica”din Timisoara,
Universitatea Gh. Asachi lasi, etc), iar cunoasterea principiilor de baza ale programarii orientate
pe obiecte si implementarea componentelor software, realizarea unor programe pe arii de
cunostinte sunt cerinte stringente ale angajatorilor din domeniu (Comau, Nidec, Plexus, IPTE,

Qubiz, Decl T, Accesa, Trencadis, Diosoft, Five Tailors, etc).

10. Evaluare

Tip activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Curs

- pentru nota 5 este
necesara cunoasterea
notiunilor fundamentale
cerute in subiecte, farad a
prezenta detalii asupra
acestora

- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntita a tuturor
subiectelor

Cunostintele teoretice
sunt verificate prin test
grild iar cunostintele
practice prin scrierea
unui program de
rezolvare aunei
probleme pe calculator.

Examen scris si oral

67%

10.6 L aborator

- pentru nota 5,
cunoasterea lucrarilor de
laborator , fara a
prezenta detalii asupra
acestora

- pentru nota 10,
cunoasterea amanuntita a
modalitatii de
implementare practica a
tuturor lucrarilor de
laborator

Test de laborator
constand Tn rezolvarea
unui program

33%

10.8 Standard minim de performanta

Selectia si utilizarea independenta a metodelor si algoritmilor Tnvétati pentru situatii tip cunoscute precum si

finalizarea de calcule.

Dezvoltarea si implementarea algoritmilor prin folosirea principiilor invatate.

apwge =

calificata, a problemelor care necesita aplicarea de principii si reguli respectand normele deontologiei

profesionae.

Modelarea unel problem tipice ingineresti folosind aparatul formal caracteristic domeniului.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea INGINERIE ELECTRICA Sl TEHNOLOGIA
INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdlificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei

Proiectarea asistata Tn automatizari

2.2 Titularul activitatilor de curs

conf.dr.ing. Dragos Spoiala

2.3 Titularul activitatilor de
|aborator/proiect

conf.dr.ing. Dragos Spoiala

2.4 Anul destudiu | Il | 2.5 Semestrul

4 | 2.6 Tipul de
evaluare

VP | 2.7 Regimul disciplinei I/DS

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 4 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3laborator /proiect | 1/1
3.4 Tota oredin planul deinvatamant | 56 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 14/14
Distributia fondului de timp ore 44
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 14
Documentare suplimentara n biblioteca, pe platformel e electronice de speciadlitate si peteren | 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat 2
Examinari 4
Alteactivitati..........cceeveeeevvnrirennnnn,

3.7 Tota ore studiu 44

individual

3.9 Tota ore pe semestru 100

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

Cunostinte de utilizarea calculatorului, desen tehnic, metode numerice, informatica

4.2 de competente

5. Conditji (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a
cursului

- Existenta videoproiectorului in salade curs
- Prezenta studentilor la minim 50% din cursuri

5.2. de desfasurare a
laboratorul ui /proiectului

- Reteaua de
programele : Cadence Orcad 9.2 - student edition si Matlab
- Prezenta obligatorie a studentilor la toate laboratoarel €;

- Studentii vin cu lucrérile de laborator insusite teoretic;

- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucréri (30 %);

calculatoare din laborator sa functioneze, existand instalate




| - Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinei.

6. Competentele specifice acumulate

o QO

23

*g_ % C3. Utilizarea fundamentelor automaticii, a metodelor de modelare, simulare, identificare i analiza

£ a proceselor, a tehnicilor de proiectare asistata de calculator.

S &
CT1. Aplicarea, in contextul respectarii legislatiei, a drepturilor de proprietate intelectuala (inclusiv
transfer tehnologic), a metodologiei de certificare a produselor, a principiilor, normelor si valorilor
codului de etica profesionald Tn cadrul propriei strategii de munca riguroasa, eficienta si

Lo responsabila.

5 B CT2. Identificarearolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializata, luarea deciziilor Si

S g atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relgionare si munca eficientd in cadrul echipei.

CE, S CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continua si valorificarea eficienta a resurselor si

O = tehnicilor de Tnvatare pentru propria dezvoltare.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul genera al disciplinei = Selectarea si evaluarea in calitate de utilizator, a unor software-
uri dedicate si mijloace de proiectare asistata de calculator
(CAD) pentru aplicatii din ingineria sistemelor, calculatoarelor,
tehnologia informatiei si comunicatiilor.

7.2 Obiectivele specifice » Folosirea proiectarii hardware — software integrate (co-design) si
a ingineriei programdrii cametodologii de dezvoltare, inclusiv in
vederea unei modelari lanivel de sistem

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii
Cap.l. Prezentarea generald a pachetului de programe

OrCAD 9 Expunere liberd, cu

1.1. OrCAD Capture prezentarea cursului pe 2h
1.2. OrCAD PSPICE videoproiector si pe tabla

1.3. OrCAD Layout

Cap.2. Desenarea schemelor electrice
2.1. Desenarea schemelor electrice cu Orcad Capture
2.1.1. Mediul delucru Capture
2.1.2. Crearea proiectelor si desenelor noi
2.1.3. Managerul de proiecte
2.1.4. Editorul paginii de schema
2.1.5. Creareacircuitelor
2.1.6. Plasarea componentel or
2.1.7. Editarea componentel or
2.1.8. Plasarea si editarea simbolurilor de alimentare si
masa
2.1.9. Plasarea si editarea magistralelor
2.1.10. Editarea textelor si indicatoarelor
2.2. Procesarea schemelor electrice

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe 6h
videoproiector si pe tabla




2.2.1. Numerotarea componentel or

2.2.2. Actualizarea proprietatilor componentelor
2.2.3. Verificarea integritatii proiectului

2.2.4. Realizarea listei de legaturi

2.2.5. Generarealistei de materiale

Cap.3. Simularea functionarii schemelor electrice cu
OrCAD PSPICE
3.1. Programul Orcad PSpice
3.1.1. Tipuri de analize
3.1.1.1. Analiza de tip Bias Point
3.1.1.2. AnalizaDC Sweep
3.1.1.3. AndizaAC
3.1.1.4. Andizatranzitorie
3.1.1.5. Simularea circuitelor digitale
3.1.2. Vizualizarea rezultatel or
3.1.3. Utilizarea fisierului de iesire
3.1.4. Vizualizarea formelor de unda
3.2. Setarea afisarii formelor de unda din Capture

3.3. Verificareafunctionarii schemelor electrice cu OrCAD

PSPICE

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

8h

Cap.4. Proiectarea cablgelor imprimate cu OrCAD

LAYOUT

4.1. Etapele proiectarii unui cablaj imprimat

4.2. Alegerea straturilor de cablare

4.3. Crearea si editarea obstacolelor

4.4. Plasarea si editarea componentelor

4.5. Realizarea manuala a cablarii

4.6. Cablarea automata

4.7. Rezolvarea problemelor si finalizarea proiectului
4.8. Postprocesarea proiectului. Tiparirea plachetelor

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

6h

Cap.5. Prezentarea generala a pachetului de programe
MATLAB

5.1. Aspecte introductive

5.2. Variabile MATLAB

5.3. Spatiul de lucru MATLAB

5.4. Structura programelor MATLAB

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

2h

Cap.6. Interfga grafica in Matlab

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

4h

Total

28h

Bibliografie

1.D. Spoiaa, Proiectarea asistata in automatizari, curs pentru uzul studentilor, in format electronic, 2017
2.D.Piticd, C.Gheorghe,M.Dabéacan, Proiectar ea plachetelor electronice, Ed. Albastra,Cluj-Napoca, 1996

3.A.Campeanu, I.Jivet, Orcad Il 1, Ed.Teora, Bucuresti, 1995

4.xxx, OrCAD9. Manual de utilizare, 2000

5.M.Ghinea, V.Fireteanu, MATLAB. Calcul numeric. Grafica. Aplicatii, Ed. Teora, Bucuresti, 1995

6.xxx, The Student Edition of MATLAB version 6 User's Guide, The MATH WORKS inc., Pretince Hall,

New Jersey, 1995

7.D.M. Etter, Engineering Problem Solving with MATLAB, Pretince Hall, New Jersey, 1993
8.M.Postolache, M etode numerice, Ed.Sirius, Bucuresti, 1994




8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Notiuni introductive privind pachetul software Cadence Studentii primesc referatele 2h
OrCAD 9.2. pentru laborator cu cel putin

2. Realizarea schemelor in OrCAD Capture 0 saptdmana Tnainte, le 4h
3. Scheme si subscheme in OrCAD Capture studiaza si sunt testati 2h
4. Simularea functionarii schemelor electrice. Exemple de aleator pe parcursul

simulare laboratorului. Studentii 2h
5. Transferul din blocul OrCAD Capture in blocul OrCAD realizeazd implementarea

Layout. Initializarea proiectului cablaj lucrdrii sub Tndrumarea 2h
6. Recuperari si inchelerea situatiei |a laborator cadrului didactic. 2h
Total 14h

Bibliografie

1. Dragos Cristian Spoial&, Eugen loan Gergely, Proiectarea asistatd in automatizari, indrumator de
laborator, Ed. Universitatii din Oradea, 2009, ISBN 978-973-759-767-0, 128 pag.

8.3. Proiect M etode de predare Observatii
1.Prezentareatemei de proiectare. 2h
2.Desenarea schemei electrice a unui sistem monoprocesor. | Studentii primesc temele 2h
3.Crearea de biblioteci de memorie cu componente tipizate. | pentru proiectare si sunt 2h
4.Procesarea schemei . testati aleator pe parcursul 2h
5.Generarea rapoartelor de iesire si a listei de materiale orelor de proiect. 2h
6.Verificarea proiectul ui 2h

7. Sustinerea proiectul ui 2h
Total 14 h
Bibliografie

1.D. Spoiala. Proiectarea asistata in automatizari, indrumar de proiectare in format electronic, 2021
2.D. Spoiala, Proiectarea asistata ih automatizari, curs pentru uzul studentilor, in format electronic
3.xxx, OrCAD9, Manual de utilizare, 2000

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializarii de Automatica si Informatica
Aplicata si din alte centre universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea din
Craiova, Universitatea Tehnica Cluj-Napoca, Universitatea Transilvania din Brasov etc), iar
cunostintele de proiectare asistatd de calculator sunt indispensabile Tn conditiile actuale la

locul de munca.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii deevaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Curs - pentru nota 5 este Sevor da 2 vp-uri pe

necesara cunoasterea
notiunilor fundamentale
cerute in subiecte, fara a
prezenta detalii asupra
acestora

- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntitd a tuturor
subiectelor

parcursul semestrului

Lafiecare vp se vor da
Proba scrisa

- proba scrisa constand
din 10 intrebari fiecare
avand punctaj afisat si
termen limitat

Proba orala

- dupa obtinerea a minim
notei 5, se desfasoara
proba orald la calculator.
Studentii extrag un bilet

50%




individual cuprinzand
subiecte din lucrarile de
|aborator.

- seface media
aritmetica dintre cele
doua note obtinute

- dacd proba oralad nu
este absolvita studentul
nu promoveaza.

Media finala consta din
mediaaritmeticaa
notelor obtinute lacele 2
Vp-uri

10.5.Laborator - pentru nota 5, operarea | Aplicatii practice
cu notiunile cele mai Lafiecare laborator 25%
simple din softurile dela | studentii primesc
laborator, fard a prezenta | aplicaii de rezolvat,
detalii asupra acestora primind o nota pentru
- pentru nota 10, activitatea lalaborator in
cunoasterea amanuntitd a | timpul semestrului.
modalitatii de realizare
practicd a tuturor
lucrdrilor de laborator
10.6.Proiect - pentru nota 6, proiectul | Realizaren Or CAD si
vafi realizat in proportie | sustinere orala 25%

de 60%

- pentru nota 10,
proiectul vafi realizat in
totalitate

Fiecare student primeste
0 schema cu sistem cu
microprocesor, pe care
trebuie sa o realizeze
practic cu gutorul
programului OrCAD.
Finalizarea proiectul ui
constituie conditie de
participarelaVPII. La
sfarsitul semestrului,
Tnaintede VPII,
proiectul se sustine oral
de catre fiecare student.

10.7 Standard minim de performanta

Curs:

- Utilizarea conceptelor si instrumentelor din stiinta calculatoarelor si tehnologia informatiei si
comunicatiilor pentru rezolvarea de probleme specifice ingineriei sistemelor pe platforme cloud.

- Selectia si utilizarea de echipamente numerice si analogice, destinate aplicatiilor de conducere
automata si de informatica aplicata in cloud

L aborator:

- parcurgerea continutului lucrarilor de laborator

- participarea la toate lucrarile de laborator.

Proiect:

- Utilizarea programului OrCAD pentru realizareasi testarea schemelor cu circuite integrate
- parcurgereaetapelor de proiectare
- participarealatoate sedintele de proiect




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvataméant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

FACULTATEA DE [INGINERIE
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

ELECTRICA SI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea

AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA/INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

TEORIA SISTEMELOR |

2.2 Titularul activitatilor de curs S.l.dr.ing. Sanda Dale

2.3 Titularul activitatilor de
|aborator/proi ect/seminar

S.l.dr.ing. Sanda Dale

24 Anul destudiu | Il | 25 Semestrul | 3 | 2.6 Tipul de

evaluare

Ex | 2.7 Regimul discipline

DD

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdptdména 4 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3 seminar 2

3.4 Tota oredin planul deinvatamant | 56 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 seminar 28
Distributia fondului de timp ore 69
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 30

Documentare suplimentara n bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 15
Tutoriat 4
Examinari 10
Alte activitafi

3.7 Total ore studiu 69

individua

3.8Total ore pe semestru 125

3.9Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

Cunostinte de algebra, analiza matematica, matematici speciale, fizica, electronica,
programarea calculatoarelor, MATLAB+SIMULINK.

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - Prezenta la minim 50% din cursuri.
cursului

5.2. de desfasurare a - Prezentd la 100% din seminarii.




seminarului - minim nota 5 lafiecare dintre cele 4 teste organi zate pe parcursul semestrului din

materia de seminar

6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionae

C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurarii, graficad tehnicd, inginerie
mecanica, chimica, electrica si electronica in ingineria sistemelor.

C3. Utilizarea fundamentelor automaticii, a metodelor de modelare, simulare, identificare si analiza a
proceselor, a tehnicilor de proiectare asistatd de calculator.

transversale

Competente

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila cqmpeten;elor specifice acumul ate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei

Insusirea de catre studenti a cunostintelor teoretice de baza ale
teoriel sistemelor automate, nsotite de aplicatii si probleme
exemplificative.

7.2 Obiectivele specifice

Cursul prezinta elementel e teoretice referitoare la:
o Caracterizarea si proprietatile sistemelor.
0 Sisteme automate liniare
- Utilizarea functiei de transfer.
- Comportareaintrare — iesire.
- Sisteme cu timp mort.
- Comportareaintrare — stare — iesire.
- Redlizabilitate, etc.
Seminarul familiarizeaza studentii cu aspecte practice legate de
notiunile teoretice prezentate la curs, prin rezolvarea efectiva a
unor aplicatii.

8. Continuturi

8.1.Curs

Metode de predare Observatii

Introducere in teoria sistemelor si automatica

2h

CAPITOLUL I. Notiuni de baza privind sistemele

1.1. Terminologie.

1.2. Structuri de sisteme de conducere

1.3. Modele matematice ale sistemel or

1.4. Conceptul de sistem liniar. Elemente neliniare.
1.5. Obtinerea modelelor matematice ale sistemelor
1.6. Regimuri de functionare

CAPITOLUL d II-lea Elemente de calcul pentru
sisteme liniare.

2.1. Liniarizarea dupa tangenta

2.2. Matrici si functii de transfer

2.3. Elemente de transfer tipizate

2.4. Sisteme cu timp mort

2.5. Conexiuni de sisteme

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla;
pe marginea prezentarii
au loc discutii cu
studentii.

10h

14h




2.6. Esantionarea sistemelor in timp continuu.
Problematica. Metode.
2.7. Modele ale sistemelor in timp discret

Recapitulare

2h

Bibliografie

1. S. Dale, Teoria sistemelor, cursin format el ectronic, 2020
2. T.L.Dragomir, Teoria sistemelor, vol. I si I, Editura Politehnica, Timisoara, 2004.
3. T.L.Dragomir, Teoria sistemelor: aplicatii, Editura Univ.Politehnica Timisoara, 2006.
4. |. Dumitrache (editor), T.L. Dragomir (coordonator), Automatica, vol.l, Editura

Academiei Romane, 2009.

5. H.L.PopaTeorias ingineria sistemelor : concepte, modele, metode, competitivitate,

Ed.Politehnica, Timisoara, 2003

6. O.E. Dragomir, E. Minca, F. Dragomir, C. Dumitrache, Teoria sistemelor automate. Fundamente
teoreticesi aplicatii MATLAB, EdituraMATRIXROM, 2018

8.2. Seminar Metode de predare Observatii
1. Exemple de aplicatii ale teoriei sistemelor in 2h
diverse domenii. 2h

2h
2. Modelarea matematica a sistemelor fizice de

2h
natura electrica.

2h
3. Modelarea matematica a sistemelor fizice de 2h

2h
natura mecanica.

2h
4. Exemple de modelare a sistemelor cu oh
SHEIEAC IR Rezolvarea de probleme 2h

si aplicatii specifice oh
5. Scheme de simulare pentru obtinerea MM-ISI nsotite de discutii pe
marginea acestora

al sistemelor. oh

2h
6. Modelarea matematica a conexiunilor de 2h

sisteme.

7. Obtinerea functiei de transfer echivalente cu

gjutorul algebrei schemelor bloc.

8. Esantionarea STC. Modele RIST 1n spatiul

intrare-stare-iesire.




9. Esantionarea STC. Modele RIST 1n spatiul

intrare-stare-iesire pentru sisteme cu timp mort.

10. Esantionarea STC. Modele RIST in spatiul
intrari-iesiri. Obtinerea functiei de transfer in

impulsuri.

11. Esantionarea STC. Modele RIST in spatiul
intrari-iesiri. Obtinerea functiei de transfer in

impulsuri pentru sisteme cu timp mort.
12. Esantionarea STC. Metode de aproximare.
13. Probleme si aplicatii complexe.

14. Test de verificare a cunostintelor la seminar.

Bibliografie
1. S Dale, Teoria sistemelor, Indrumétor de laborator Tn format electronic, 2020.
2. T.L.Dragomir, Teoria sistemelor, vol. I si I, Editura Politehnica, Timisoara, 2004.
3. T.L.Dragomir, Teoria sistemelor: aplicatii, Editura Univ.Politehnica Timisoara, 2006.
4. |. Dumitrache (editor), T.L. Dragomir (coordonator), Automatica, vol.l, Editura
Academiel Roméne, 2009.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste n curricula specializarii Automaticd si Informatica
Aplicata din alte centre universitare care au acreditata aceasta specializare (Universitatea
Politehnica din Bucuresti, Universitatea Tehnicd Cluj-Napoca, Universitatea ,,Politehnica”
din Timisoara, Universitatea din Craiova, etc.).

= Cunoasterea principiilor si metodelor analizei sistemelor automate precum si aplicarea
acestora este strict necesara firmelor din domeniu care se ocupa Si cu proiectarea sistemelor

automate.
10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Curs - pentru nota 5 este Examen scrissau oral 70 %

necesara cunoasterea Studentii primesc
notiunilor fundamentale | individua sprerezolvare
cerute Tn subiecte, fara a | subiecte teoreticesi




prezenta detalii asupra aplicative.
acestora

- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntita a tuturor

subiectelor

10.5 Seminar - pentru promovarea la Testare scrisa si orala 30%
activitatea de seminar si | Studentii sustin 4 teste
intrareain examen, scrise pe care apoi le
studentii dau 4 teste de sustin oral.
evaluare pe parcursul

semestrului. Fiecare test
se promoveaza cu nota 5,
toate testele trebuie sa fie
promovate.

10.6 Standard minim de performanta

Curs:

- Dobandirea cunostintelor teoretice de baza ale teoriei sistemelor.

- Dobandirea abilitatii de a calcula modelele matematice (MM-I1, MM-ISI si f.d.t.) aferente unui sistem fizic si de a
opera cu acestea atunci cand este cazul (de la transformari intre modele pana la obtinerea modelelor conexiunilor
complexe).

- Operarea cu metodele specifice de esantionare si reconstructie a semnalului Tn vederea obtinerii de modele matematice
sau Tn situatii conexe.

Seminar:

- Dobandirea abilitatii de a utiliza Tn aplicatii concrete modelele matematice (MM-11, MM-ISI si f.d.t.) aferente unui
sistem fizic si de a opera cu acestea atunci cand este cazul (de la transformari Tntre modele pana la obtinerea modelelor
conexiunilor complexe).

- Operarea cu metodele specifice de esantionare si reconstructie a semnalului Tn vederea obtinerii de modele matematice
sau Tn situatii conexe descrise de aplicatii concrete.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE MANAGERIALA Sl
TEHNOLOGICA

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE S| MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA/ INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei TEORIA SISTEMELOR 11

2.2 Titularul activitatilor de curs S.l.dr.ing. Sanda Dale

2.3 Titularul activitatilor de S.L.dr.ing. Sanda Dale /S.1.dr.ing. Claudiu Costea

|aborator/proiect

24 Anul destudiu | Il | 25 Semestrul | 4 | 2.6 Tipul de Ex | 2.7 Regimul disciplinel
evaluare

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdptdména 5 din care: 3.2 2 | 3.3 seminar/laborator | 2/1
curs

3.4 Total ore din planul deinvatdamant | 70 | dincare: 3.5 28 | 3.6 seminar/laborator | 28/14
curs

Distributia fondului de timp ore 30

Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 10

Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si peteren | 6

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 8

Tutoriat 2

Examinari 4

Alte activitati.........ccovvveevescenninnnns

3.7 Tota ore studiu 30

individual

3.8Total ore pe semestru 100

3.9Numdrul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 decurriculum | Cunostinte de matematica, teoria sistemelor |

4.2 de competente

5. Conditji (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - Prezentd la minim 50% din cursuri.
cursului

5.2. de desfasurare a - Prezenta la 100% din seminarii.




seminarului/laboratorului | - Prezenta obligatorie la toate laboratoarele.

- Studentii vin cu lucrarile de laborator conspectate.

- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucrari (30 %).

- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce larefacereadiscipline.

6. Competentele specifice acumulate

C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnica,
inginerie mecanicd, chimica, electrica si electronica in ingineria sistemelor.

C3. Utilizarea fundamentelor automaticii, a metodelor de modelare, simulare, identificare si
analiza a proceselor, a tehnicilor de proiectare asistata de calculator.

Competente
profesionale

o O

‘g’" ® | CT2. Identificarearolurilor si responsabilitdtilor intr-o echipa plurispecializata, luarea

13 g deciziilor si atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in
§ § cadrul echipei.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila cqmpetentelor specifice acumul ate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei = |nsusirea de catre studenti a cunostintelor teoretice de baza ale
teoriei sistemelor automate, insotite de aplicatii, probleme si
simulari exemplificative.

7.2 Obiectivele specifice = Cursul prezinta elementele teoretice referitoare la cacterizarea in
frecventd, stabilitatea si calitatea sistemelor automate.

» Seminarul familiarizeaza studentii cu aspecte practice legate de
notiunile teoretice prezentate la curs, prin rezolvarea efectiva a
unor aplicatii numerice.

» Laboratorul familiarizeaza studentii cu modelarea si simularea
unor aspecte legate de teoria sistemelor automate

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii

1. Caracterizarea in frecventa.

1.1. Definirea caracteristicilor de frecventa
1.2. Obtinerea fdt H(s) din H(w) sau j (w)
1.3. Trasarealocului de transfer

1.4. Caracteristici logaritmice

1.5. Caracteristicile de frecventd ale elementelor 12h
standard 1.6. Determinarea caracteristicilor Dezbatere. metode

de frecventa ale SA inchis din Idt al SA deschis . .

1.7. Relatia dintre domeniul timp si domeniul Interactive

frecventelor

2. Stabilitatea SAL netede

2.1. Criterii agebrice (Hurwitz, Routh) 12h

2.2. Criterii de frecventa (Nyquist, Mihailov)
2.3. Criterii matriceale

3. Cdlitatea SAL netede monovariabile 4 h

Bibliografie




7. S.Dale, Teoria sistemelor, cursin format el ectronic, 2020

8. T.L.Dragomir, Teoria sistemelor, vol. I si Il, Editura Politehnica, Timisoara, 2004.

9. T.L.Dragomir, Teoria sistemelor: aplicatii, Editura Univ.Politehnica Timisoara, 2006.

10. I. Dumitrache (editor), T.L. Dragomir (coordonator), Automatica, vol.l, Editura Academiei
Roméne, 2009.

H.L. Popa Teoria si ingineria sistemelor : concepte, modele, metode, competitivitate, Ed.Politehnic,
Timisoara, 2003

O.E. Dragomir, E. Minca, F. Dragomir, C. Dumitrache, Teoria sistemelor automate. Fundamente
teoreticesi aplicatii MATLAB, Editura MATRIXROM, 2018

11.

12.

8.2. Seminar Metode de predare Observatii
1. Trasarea caracteristicilor de frecventa. 6h
2. Stabilitatea— criterii algebrice. Rezolvare probleme si 4h
3. Stabilitatea— criterii de frecventa. aplicatii specifice insotite 6h
4. Stabilitatea— criterii matriceale. de discutii pe marginea 4h
5. Determinarea performantelor unui SAL neted. acestora. 6h
6. Incheierea situatiei laseminar. 2h
Bibliografie

5. S. Dale, Teoria sistemelor, Indrumétor de laborator in format electronic, 2020.

6. T.L.Dragomir, Teoria sistemelor, vol. I si Il, Editura Politehnica, Timisoara, 2004.

7. T.L.Dragomir, Teoria sistemelor: aplicatii, Editura Univ.Politehnica Timisoara, 2006.

8. |. Dumitrache (editor), T.L. Dragomir (coordonator), Automatica, vol.l, Editura Academiei

Romane, 2009.
8.3. Laborator Metode de predare Observatii
1. Prezentarea laboratorului si a normelor de protectia Studentii primesc 2h
muncii. referatel e pentru laborator
2. Modelarea matematicé a sistemelor. cu cel putin o saptéméana 4h
3. Modelarea matematicé a conexiunilor de sisteme. Tnainte, le studiaza, le 2h
4. Calculul raspunsului in timp a sistemelor liniare. conspecteza si dau un test 6h
5. Caracterizarea sistemelor in domeniul frecventa. din partea teoreticad la 4h
6. Metode de analiza a stabilitatii. Tnceputul laboratorului. 6h
7. Studiul controlabilitatii si observabilitatii Pe urma, studentii 2h
sistemelor liniare. realizeaza partea practica
8. Incheierea situatiei la laborator. a lucrarii sub indrumarea 2h
cadrului didactic.

Bibliografie

S. Dale, M. Negrau, Tndrumator de laborator de Teoria Sistemelor, 102 pag.

M. Negriu, Completari la Tndrumétorul de laborator de Teoria Sistemelor, 170 pag. + programe

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste (eventual sub alta denumire) in curricula specializarii de
Automatica si Informaticd Aplicata si din alte centre universitare care au acreditatd aceasta
specializare (Universitatea Politehnica din Bucuresti, Universitatea Tehnica Cluj-Napoca,
Universitatea,,Politehnica” din Timisoara, Universitatea din Craiova, etc.). Cunoasterea
principiilor si metodelor analizei sistemelor automate precum si aplicarea acestora este strict
necesara firmelor din domeniu care se ocupa si cu proiectarea sistemelor automate.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Curs - pentru nota 5 este Examen scrissau oral 60 %

necesara cunoasterea
notiunilor fundamentale
cerute in subiecte, fara a
prezenta detalii asupra
acestora

Studentii primesc
individual spre rezolvare
subi ecte teoreticesi
aplicative.




- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntitd a tuturor
subiectelor

10.5 Seminar

- pentru nota 5,
recunoasterea
procedeelor de calcul
fara a prezenta detalii
asupra acestora.

- pentru nota 10,
cunoasterea amanuntita a
procedeelor de calcul si
abilitateade alerediza
efectiv.

Testare scrisa si orala
Studentii sustin 4 teste
scrise pe care apoi le
sustin oral.

25%

10.6 Laborator

- pentru nota 5,
cunoasterea procedeelor
utilizate larealizarea
lucrarilor de laborator ,
fara a prezenta detalii
asupra acestora

- pentru nota 10,
cunoasterea amanuntita a
modalitétii de realizare
practicd a tuturor
lucrdrilor de laborator

Aplicatie practica
Pentru fiecare laborator
studentii primesc o nota
care reflecta nivelul
teoretic, abilitatea
practica si realizarea
referatului. Nota finala
reprezinta media acestor
note.

15%

10.7 Standard minim de performanta

Curs.

- Cunoasterea tipurilor de caracteristici de frecventa si a metodelor uzuale de trasare.
- Cunoasterea relatiei dintre domeniul timp si domeniul frecventelor.

- Capacitatea de a alege si a aplica criteriul optim pentru determinarea stabilitatii unui sistem automat.
- Cunoasterea principalilor indici de calitate si a modalitatii de determinare a acestora.
- Participarea la minim jumatate din cursuri.

Seminar:

- Capacitatea de atrasa caracteristici de frecventa..

- Capacitatea de a aplica practic criterii de stabilitate.
- Capacitatea de a determina efectiv performantele unui sistem automat..
- Participarea la minim jumatate din seminarii.

L aborator:

- Capacitatea de arealiza practic o simulare.
- Abilitatea de a interpreta rezultatele simuldrii.
- Participarea la toate lucrarile de laborator.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Thvatdmant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

Facultatea de Inginerie Electrica si Tehnologia Informatiei

1.3 Departamentul

M anagement

Departamentul de Ingineria Sistemelor Automate si

1.4 Domeniul de studii

Ingineria Sistemelor

1.5 Ciclul de studii

Licenta (ciclul I)

1.6 Programul de studii/Calificarea

Automatica si Informaticd Aplicatd / Inginer

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinel

Automatesi microprogramare

2.2 Titularul activitatilor de curs

Conf.dr.ing. Gergely Eugen loan

2.3 Titularul activitatilor de
seminar /laborator/proiect

Conf.dr.ing. Gergely Eugen loan / Conf.dr.ing. Gergely Eugen loan

2.4 Anul de 3 | 25Semestrul | 6 | 2.6 Tipul de evaluare

studiu

EX | 2.7 Regimul disciplinel

(XI)  Impusa

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptamana 5 dincare: 3.2curs |2 | 3.3 seminar/laborator/proiect |-/2/1
3.4 Tota oredin planul detnvdatamant |70 |dincare 3.5curs |28 |3.6 seminar/laborator/proiect |-/28/14
Distributia fondului de timp 30 ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 10
Documentare suplimentara n biblioteca, pe platformele electronice de speciditate si pe teren 2
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 13
Tutoriat

Examindri 9

Alteactivitati..........cccceevervireceenenn.

3.7 Total orestudiu individual |30

3.9 Total ore pe semestru 100

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum (Conditionari)

4.2 de competente

5. Conditji (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

- Existenta in sala de predare a unui videoproiector

5.2. de desfasurare a
seminarului/laboratorul ui/proiectul ui

- Existenta n sala de laborator a echipamentelor necesare
- Prezenta obligatorie latoate laboratoarel €
- Studentii vin cu lucrarile de laborator conspectate

- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 4 lucréri (30 %);

- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea

disciplinei

- Primirea de cdtre student a temei de proiect
- Insusirea ritmului de elaborare si redactare a proiectul ui
- Predarea si sustinerea proiectului




6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionae

C5. Dezvoltarea de aplicatii si implementarea algoritmilor si structurilor de conducere automata,
utilizand principii de management de proiect, medii de programare si tehnologii bazate pe
microcontrolere, procesoare de semnal, automate programabile, sisteme Tncorporate.

transversale

Competente

CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializata luarea deciziilor si
atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei.

CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continué si valorificarea eficientd a
resurselor si tehnicilor de invatare pentru propria dezvoltare.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul genera a disciplinei |

Disciplina este un ghid Tn domeniul utilizarii si proiectarii sistemelor
Ccu automate programabile. La curs sunt discutate structura,
functionarea si programarea automatelor programabile, cu exemple de
la producatori consacrati. Laboratorul studiaza automatul programabil
T1 305. Tn orele de proiect se abordeaza proiectarea comenzii unor
instalatii folosind automate programabile, cu teme de proiect
individualizate.

7.2 Obiectivele specifice F

Crearea aptitudinii de aanaliza, proiecta, implementa si depana
programe de automat programabil si sisteme cu automate
programabile.

Dobandirea abilitatii de a elabora programe, de a dialoga cu automatul
programabil si de a monitoriza executia programelor.

Capacitatea de a identifica si de a exploata resursele unui automat
programabil.

8. Continuturi*

8.1 Curs Metode de Nr. ore/
predare Observatii
CAPITOLUL 1. SISTEMELE DE CALCUL $I CONTROLUL Prelegere 4 ore
INDUSTRIAL (Introducere; Contextul industrial; Noile reguli de interactiva
productie; Cerinte ale controlului industrial).
CAPITOLUL 2. STRUCTURA AUTOMATELOR PROGRAMABILE | Prelegere 6 ore
(Prezentare generald; Module de I/E; Identificarea adreselor de I/E; interactiva
Adresarea memoriei interne de bit; Executia programelor; Comanda la
distanta; Avantajele controlului cu AP).
CAPITOLUL 3. LIMBAJE DE PROGRAMARE (Standardul |IEC Prelegere 6 ore
1131-3; Diagrama scara; Diagrama cu blocuri functionale; Lista de interactiva
instructiuni; Textul structurat; Diagrama de stare secventiald).
CAPITOLUL 4. FUNCTII SPECIALE (Programarea memoriei interne | Prelegere 6 ore
de bit; Temporizatoare; Numaratoare; Aplicatii numerice). interactiva
CAPITOLUL 5. METODE DE PROGRAMARE (Programarea | ogicii Prelegere 6 ore
combinationale; Programarea logicii secventiale; Ingineria software; interactiva
Intretinerea si practica software).
Bibliografie
1. E. Gergely, Automate si microprogramare, Note de curs, format electronic, 2019.
2. E. Gergely, Helga Silaghi, V. Spoiald, L. Coroiu, Z. Nagy, Automate programabile. Operare, programare,
aplicatii, Editura Universitatii din Oradea, Oradea, ISBN 978-973-759-940-7, 2009.
3. JA. Rehg and G.J. Sartori, Programmable Logic Controllers (2nd Edition), Prentice Hall, 2 edition, 2008.
8.2 Laborator Metode de predare Nr. ore/
Observatii
1. Protectia muncii. Prezentarea lucrarilor de Conspectul lucrdrii si demonstratii practice 2 ore
laborator. utilizdnd  echipamentele din  dotarea




laboratorului specifice fiecarei lucrari

2. Prezentarea generala a automatului | Conspectul lucrarii si demonstratii practice 4 ore

programabil T1 305. Programatorul manual utilizdnd  echipamentele din  dotarea
laboratorului specifice fiecarei lucrari

3. Setul de instructiuni al automatului | Conspectul lucrarii si demonstratii practice 4 ore

programabil T1 305 utilizdnd  echipamentele din  dotarea
laboratorului specifice fiecarei lucrari

4. Sertare de bazd si module de intrare/iesire | Conspectul lucrarii si demonstrafii practice 2 ore

discrete ale seriei Tl 305 utilizdnd  echipamentele din  dotarea
laboratorului specifice fiecarei lucrari

5.Temporizatoarele si numaratoarele automatului | Conspectul lucrarii i demonstratii practice 4 ore

programabil T1 305 utilizdnd  echipamentele din  dotarea
laboratorului specifice fiecarei lucrari

6. Module de intrari analogice ale automatului | Conspectul lucrarii si demonstratii practice 4 ore

programabil T1 305 utilizdnd  echipamentele din  dotarea
laboratorului specifice fiecarei lucrari

7. Module de iesiri analogice ale automatului | Conspectul lucrarii si demonstratii practice 4 ore

programabil T1 305 utilizdnd  echipamentele din  dotarea
laboratorului specifice fiecarei lucrari

8. Programarea cu stari a automatului | Conspectul lucrarii si demonstratii practice 2 ore

programabil T1 305 utilizand  echipamentele din  dotarea
laboratorului specifice fiecarei lucrari

9. Tncheierea situatiei la laborator. Conspectul lucrdrii si demonstratii practice 2 ore

utilizdnd  echipamentele din  dotarea

laboratorului specifice fiecarei lucrari

Bibliografie

1. E. Gergely, Automatesi microprogramare, indrumator de laborator, format electronic, 2019.
2. Gergely E.l., Automate programabile. Aplicatii, 92 pag., Editura Universitatii din Oradea, CD-ROM

EDITION ISBN: 978-606-10-1474-3, 2014

3. Gavris M., Gergely E.l., Conducerea proceselor cu automate programabile, Editura Mediamira Cluj-

Napoca, 2003.
8.3 Proiect M etode de predare Nr. ore/
Observatii

1. Specificareatemei de proiectare. Prezentarea Prelegere interactiva, exemple, lucru 2 ore

continutului proiectului. individual .

2. ldentificarea semnalelor de intrare/iesire. Prelegere interactiva, exemple, lucru 2 ore
individual.

3. Alegerea modulelor de intrare si de iesire. | Prelegere interactivd, exemple, lucru 2 ore

Alegerea sertarului de baza. Configurarea | individual.

automatului programabil. Alocarea adreselor de

intrare/iesire si de memorie.

4. Programarea automatul ui programabil Tn Prelegere interactiva, exemple, lucru 4 ore

limbajele DS si L1I. individual.

5. Verificarea programului prin testare. Prelegere interactiva, exemple, lucru 2 ore
individual.

6. Predarea si sustinerea proiectului. Prelegere interactiva, exemple, lucru 2 ore
individual.

Bibliografie

1. E.l. Gergely, Nagy Z.T., Spoiald V., Automate programabile, Tndrumator de proiect, Editura Universitatii

din Oradea, Oradea, 2009.

2. F. Petruzella, Programmable Logic Controllers, Career Education, 3 edition, 2004.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei este Tn concordanta cu cel din alte centre universitare din tara si din strainatate.
Pentru o mai buna adaptare la cerintele pietei muncii a continutului disciplinei, au avut loc intalniri
atat cu reprezentati ai mediului socio-economic, cét si cu cadre didactice cu domenii deinteres

profesional similare.




10. Evaluare

Tip 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode | 10.3 Pondere
activitate deevaluare | din nota finala
10.4 Curs |- Conditiile minime necesare pentru promovarea examenului | Examinare 60%
(nota 5): Conform cu Standardul minim de performanta scrisa
- Pentru nota 10:
- cunogtinte temeinice privind structura  automatelor
programabile;
- cunostinte temeinice privind executia programelor de automat
programabil;
- cunostinte temeinice privind limbaele de programare ae
automatelor programabile;
- cunostinte temeinice privind tehnicile de programare ae
automatelor programabile.
10.6 - Conditile minime necesare pentru promovarea | Test de 20%
Laborator laboratorului (nota 5): Conform cu Standardul minim de | evaluarea
performanta cunostintelor
- Pentru nota 10: (oral)
- cunostinte temeinice privind structura automatului programabil
TI305;
- cunostinte temeinice privind modul de operare si utilizare al
automatului programabil T1305.
- cunostinte temeinice privind programarea automatului
programabil T1305.
10.7 - Conditile minime necesare pentru promovarea | Predarea si 20%
Proiect laboratorului (nota 5): Conform cu Standardul minim de | sustinerea
performanta proiectului
- Pentru nota 10:
- cunostinte temeinice privind proiectarea automatel or
combinationale si secventiale
- cunostinte temeinice privind structura automatul ui
programabil T1305;
- cunostinte temeinice privind identificarea si conectarea
semnal€elor de intrare-iesire
- cunostinte temeinice privind modul de operare si utilizare al
automatului programabil T1305;
- cunostinte temeinice privind programarea automatului
programabil TI305 si simularea acestora.

10.8 Standard minim de performanta

Curs:

- cunostinte privind structura automatelor programabile;

- cunostinte privind executia programelor de automat programabil;

- cunostinte privind limbajele de programare ale automatel or programabile;
- cunostinte privind tehnicile de programare ale automatel or programabile.
Laborator:

- cunostinte privind structura automatului programabil T1305;

- cunostinte privind programarea automatului programabil T1305.

Proiect:

- cunostinte privind proiectarea automatelor combinationale si secventiale
- cunostinte privind structura automatului programabil T1305;

- cunostinte privind identificarea si conectarea semnalelor de intrare-iesire

- cunostinte privind modul de operare si utilizare al automatului programabil T1305.

- cunostinte privind modul de operare si utilizare al automatului programabil T1305;
- cunostinte privind programarea automatului programabil T1305 si simularea acestora.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE SI
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii
INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdlificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei Echipamente electro-hidro-pneumatice de

automatizare

2.2 Titularul activitatilor de curs Conf.dr.ing. Tiberiu Barabas

2.3 Titularul activitatilor de Conf.dr.ing. Tiberiu Barabas

|aborator/proiect

2.4 Anul destudiu | 111 | 2.5 Semestrul | 7 | 2.6 Tipul deevaluare | VP | 2.7 Regimul disciplinei | DS

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 4 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3laborator /proiect | 2/-
3.4 Total oredin planul deinvatamant | 56 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 28/-
Distributia fondului de timp ore 44
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 6
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat

Examinari 4
Alte aCtivitati........cccceevvvreerennnnnns

3.7 Tota ore studiu 44

individual

3.9 Tota ore pe semestru 100

3.10 Numérul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - Prezentd la minim 50% din cursuri
cursului
5.2. de desfasurare a - Prezenta obligatorie |a toate |aboratoarel e;

laboratorului /proiectului | - Studentii vin cu lucrarile de laborator conspectate
- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 3 lucréri (25 %);




| - Frecventa la orele de laborator sub 75% conduce la refacerea disciplinei

6. Competentele specifice acumulate

C4. Proiectarea, implementarea, testarea, utilizarea si mentenanta sistemelor cu echipamente de uz
general si dedicat, inclusiv retele de calculatoare, pentru aplicatii de automatica si informatica
aplicata.

C5. Dezvoltarea de aplicatii si implementarea algoritmilor si structurilor de conducere automata,
utilizénd principii de management de proiect, medii de programare si tehnologii bazate pe
microcontrol ere, procesoare de semnal, automate programabile, sisteme incorporate

Competente
profesionae

L0 . . . AP - . C .
S 3 CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializata luarea deciziilor si
I g atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei
&

O5

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul genera al disciplinei = Disciplina are ca obiectiv familiarizarea studentilor de la
specializarea Automatica si informatica aplicata, Tntr-un
domeniu de varf al automatizarilor, cu echipamente electro-
hidraulice si electro-pneumatice. Se asigura cunostinte teoretice
si practice privind cercetarea, proiectarea si utilizarea
echipamentel or electro-hidraulice si electro-pneumatice de
automatizare si aplicatii ale acestora.

7.2 Obiectivele specifice = Cursul Tsi propune prezentarea elementelor teoretice referitoare
la proiectarea si utilizarea echipamentelor electro-hidraulice si
€l ectro-pneumatice de automatizare.

= Laboratorul familiarizeaza studentii cu aplicatii apractice ale
echipamentelor el ectro-pneumatice de automatizare.

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii

Cap.l. COMPONENTE PASIVE ALE
ECHIPAMENTELOR ELECTRO-
HIDRAULICE DE AUTOMATIZARE:
Rezistente hidraulice cu sertar (plunjer) de
comanda; Semipunti cu rezistente hidraulice
(A, B, C, D si E); Combinatii de semipunti.

Cap.2. COMPONENTE ACTIVEALE Expunere liberd, cu
ECHIPAMENTELOR ELECTRO- prezentarea cursului pe
HIDRAULICE DE AUTOMATIZARE. videoproiector si pe tabla

AMPLIFICATOARE: Amplificatorul
hidraulic cu sertar; Amplificatorul ajutaj-
paleta simplu; Amplificatorul ajutaj-paleta
dublu; Amplificatoare e ectro-hidraulice cu
mai multe etagje.




Cap.3. APLICATII ALE ECHIPAMENTELOR

ELECTROHIDRAULICE DE
AUTOMATIZARE: Supape si distribuitoare
proportionale.

Cap.4. COMPONENTE SI CIRCUITE PASIVE

ALE ECHIPAMENTELOR PNEUMATICE
DE AUTOMATIZARE: Rezistenta
pneumatica; Capacitatea pneumatica;
Inductantd pneumaticd; Circuite de intarziere;
Circuitul proportional; Circuit proportional cu
intérziere, Circuit derivativ cu intarziere.

Cap.5. COMPONENTE ACTIVEALE

ECHIPAMENTELOR ELECTRO-
PNEUMATICE DE AUTOMATIZARE.
REGULATOARE: Regulatorul pneumatic
proportional (P); Regulatorul pneumatic
proportional-integral (Pl); Regulatorul
pneumatic proportional-integral-derivativ
(PID).

Cap.6. APLICATII ALE ECHIPAMENTELOR

ELECTROPNEUMATICE DE AUTO-
MATIZARE: Studii de caz.

Programarea cursurilor (defalcarea pe cele 14

saptamani de scoald):

Nogokr WD

©

10.
11.

12.

13.

14.

Rezistente hidraulice. Rezistenta hidraulica cu
sertar (plunjer) de comanda.

Semipunteadetip A.

Semipunti de tip B, C, D si E. Combinatia de
semipunti A+A.

Analiza amplificatorului hidraulic cu sertar.
Analiza amplificatorului ajutaj-paleta simplu.
Analiza amplificatorului ajutaj-paleta dublu.
Analiza amplificatorului electro-hidraulic cu mai
multe etagje.

Aplicatii ale echipamentelor electro-hidraulice.
Distribuitoare si supape proportionale.

Rezistenta, capacitatea si inductanta pneumatica.
Componente elastice. Circuitul dentarziere.
Circuitul proportional, Circuitul proportional cu
intérziere, Circuitul derivativ cu intérziere.
Regulatoare  cu burdufuri. Regulatorul
proportional (P) si proportional integral (PI).
Regulatorul proportional-integral-derivativ (PID).
Regulatoare cu membrane.

Aplicatii ale echipamentelor electro-pneumatice
de automatizare. Studii de caz.

2h

2h
2h

2h
2h
2h
2h
2h
2h
2h
2h
2h
2h
2h

Total 28h




Bibliografie

1. Barabas, T., Tripe, V. C., Sisteme si echipamente electro-hidro-pneumatice de
automatizare. Aplicatii, Editura Univ.Oradea, 2003

2. Balasoiu, V., Echipamente si sisteme hidropneumatice de actionare, Lito. Universitatea
Tehnica Timisoara, 1992

3. Cristea, P., Echipamente hidraulice si pneumatice de automatizare, Curs, Lito. Institutul
Politehnic lasi, 1986

4. Lazea, Gh., Echipamente de automatizare pneumatice si hidraulice, Lito. Institutul
Politehnic Cluj-Napoca, 1986

5. Vedescu, C., Aparate si echipamente hidraulice proportionale, Editura Mirton Timisoara,
2003

6. Barabas, T., Echipamente electro-hidro-pneumatice de automatizare. Curs in format
electronic, 2020

8.2. Laborator Metode de predare Observatii

Lucrdrile de laborator sunt efectuate in cadrul unui
sistem educational de tip CIM. Se studiaza statiile si
standurile cu actionare pneumatica Si
electropneumatica. Lista lucrérilor de laborator:

8. Prezentarea lucrérilor de laborator. Protectia 2h
muncii. 2h
9. Studiul functiondrii mini-sistemului CIM2000 2h

10. Studiul functionarii in regim semiautomat a statiei

pneumatice PN2000 2h

11. Studiul functionarii manipulatorului pneumatic

Studentii primesc

MR din cadrul statiei PN2800 2h
12. Studiul functionarii manipulatorului pneumatic Iabo:;fg?;d?ilrone:tr: dinti
MP din cadrul statiei PN2800 prima sedint 2h
L , . . de laborator, le studiaza,
13. Reglareavitezel unui motor pneumatic linear prin .
drosdl le conspecteaza si da.luvun 2h
: VN . . test din partea teoretica la
14. Studiul functionarii in regim automat si Tnceputul laboratorului
semiautomat a statiei ST2000 eputLt 2 L 2h
; Naion- ; . . Pe urma, studentii
15. Studiul functionarii manipulatorului pneumatic realizeazi partea practici
MP din cadrul statiei ST2000 caza partea p 2h
- a lucrérii sub indrumarea
16. Comanda elementelor de executie din cadrul cadrului didactic
sistemului de fabricatie FMS2101 ' 2h
17. Comanda unui motor pneumatic liniar cu
microcalculatorul Blue Earth 2h
18. Comanda n bucla inchisa a miscarii de
pozitionarea a unui motor pneumatic liniar 2h
19. Studiul aparaturii hidraulice de actionare 2h
20. Studiul semnelor conventionale pentru
simbolizarea hidro-pneumatice 2h

21. Incheierea situatiei la laborator. Recuperari.
Sustinerea referatelor de laborator.

Bibliografie
1. Barabas, T., Tripe, V. C., Sisteme si echipamente electro-hidro-pneumatice de automatizare.
Aplicatii, Editura Univ.Oradea, 2003




9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei este asemanatoare disciplinelor similare predate la Universitatea
Tehnica din Cluj-Napoca, Universitatea Gh. Asachi lasi etc, iar cunostintele de baza
privitoare la utilizarea echipamentel or electro-hidraulice si electro-pneumatice este o cerinta

stringentd a angajatorilor din domeniu.

10. Evaluare

Tip activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Curs

- pentru nota 5, obtinerea
lafiecaredin cele 3
subiectea /2 din
punctaj;

- pentru nota 10, rdspuns
corect latoate cele 3
subi ecte, medierea notel
rezultate din 70% nota
examen+30% nota
|aborator

Studentii primesc spre

rezolvare cate 3 subiecte.

70 %

10.5 Laborator

-pentru nota 5,
efectuareacelor 12
lucrdri si predarea
referatelor de laborator;

- pentru nota 10, raspuns
corect la sustinerea
referatelor de laborator

Test + aplicatie
practica

Lafiecare laborator
studentii primesc un test
si 0 notd. De asemenea,
fiecare student primeste
0 nota pentru activitatea
lalaborator Tn timpul
semestrului si pentru
dosarul cu lucrarile de
laborator. Astfel rezulta

0 medie pentru laborator.

30%

10.7 Standard minim de performanta

Selectia si utilizarea echipamentelor electro-hidraulice si electro-pneumatice de automatizare.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Tnvatdmant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea INGINERIE ELECTRICA SI TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE SI MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea AUTOMATICA S| INFORMATICA APLICATA / INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei Economie generald

2.2 Titularul activitatilor de curs Conf.univ.dr.ec.ing. Magdoiu Liliana

2.3 Titularul activitatilor de seminar/ Sef |.ec.dr.ing. Kovendi Zoltan

laborator/proiect

24 Anul destudiu | 11l | 25Semestrul | 6 [ 2.6 Tipul deevaluare | VP | 2.7 Regimul disciplinei ke

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numdr de ore pe saptdmana 3 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3seminar/ [aborator /-
/proiect /-

3.4 Total ore din planul de Tnvataméant 42 | dincare: 3.5 curs 28 | 3.6 seminar/laborator 14/-
/proiect /-

Distributia fondului de timp ore 33

Studiul dup@ manual, suport de curs, bibliografie si notite 14

Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 5

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10

Tutoriat

Examinari 4

Alte activitafi..........coeeeereeeerrnennnne,

3.7 Total ore studiu individual | 33
3.9 Total ore pe semestru 75
3.10 Numérul de credite 3
4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - prezenta la minim 50% din cursuri
cursului
5.2. de desfasurare a - Prezenta obligatorie la toate seminariile;
seminarul ui - Studentii vin cu referatele pentru seminar conspectate
- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 seminarii (30 %);
- Frecventa la orele de seminarii sub 70% conduce la refacerea disciplinei

6. Competentele specifice acumulate

o C6. Aplicarea de cunostinte de legislatie, economie, marketing, afaceri si asigurare a calitdtii, Tn
g o £ contexte economice si manageriae
=
S &g
= 0 CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continua si valorificarea eficienta a resurselor si
*;i g tehnicilor de Tnvatare pentru propria dezvoltare
E&
- q.)
S 5w

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general a Familiarizarea studentilor cu principalele tipuri de procese si fenomene economice
disciplinei
7.2 Obiectivele specifice Cursul isi propune prezentarea elementelor teoretice ale economiei generale

8. Continuturi
| 8.1.Curs | Metode de predare | Ore |




1. Obiectul economiei politice
1.1. Originea denumirii. Denumiri concurente
1.2. Opinii despre obiectul Economiel Politice
1.3. Functiile Economiei Politice .

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabld

2h

2. Caracterul legic a economiei Expunere liberd, cu 2h
2.1. Conceptul de lege economica prezentarea cursului pe

2.2. Sistemul legilor economice videoproiector si pe tabld

3. Activitatea economica Expunere liberd, cu 2h
3.1. Scopul activitatii economice prezentarea cursului pe
3.2.Bunurile economice — rezultat al activitatii de productie videoproiector si pe tabld

4. Trebuintele si interesele economice Expunere liberd, cu 2h
4.1. Conceptul de trebuinta economica prezentarea cursului pe

4.2. Tipologia trebuintelor. Sistemul trebuintelor videoproiector si pe tabla

4.3. Interesel e economice

5. Intreprinderea Expunere libera, cu 2h
5.1. Scurt istoric prezentarea cursului pe

5.2. Concept. Tipologie videoproiector

5.3. Firma de afaceri. Dimensiune optima

6. Comportamentul consumatorul ui Expunere libera, cu 2h
6.1. Coordonatele marfii prezentarea cursului pe
6.2. Teorii cu privire lavaloare videoproiector si pe tabla

7. Piata Expunere libera, cu 2h
7.1. Piata concept si forme prezentarea cursului pe
7.2. Cererea videoproiector si pe tabld
7.3. Oferta
7.4. Interactiunea intre cerere si oferta

8. Concurenta economica Expunere liberd, cu 2h
8.1. Conceptul de concurenta prezentarea cursului pe
8.2. Forme de concurenta videoproiector si pe tabld
8.3. Strategii economice concurentiale

9. Preturile de vanzare Expunere liberd, cu 2h
9.1. Continutul economic prezentarea cursului pe
9.2. Principalele categorii de preturi videoproiector si pe tabld

10. Venitul, Consumul si procesul economisirii Expunere liberd, cu 2h
10.1. Venitul si repartitia lui. Consumul si functia consumului prezentarea cursului pe
10.2. Procesul economisirii videoproiector si pe tabla

11. Cresterea economica Expunere libera, cu 2h
11.1. Probleme metodologice prezentarea cursului pe
11.2. Notiuni specifice videoproiector si pe tabla
11.3. Teorii si metode ale cresterii economice
11.4. Modelul input-output al cresterii economice
11.5. Teorii si modele globale de crestere economica

12. Profitul ntreprinzatorului Expunere liberd, cu 2h
12.1. Opinii cu privire la profit prezentarea cursului pe
12.2. Determinarea profitul ui videoproiector si pe tabld
12.3. Pragul de rentabilitate

13. Ciclicitatea activitatilor economice Expunere liberd, cu 2h
13.1. Fluctuatiile activitatii economice prezentarea cursului pe
13.2. Ciclul economic videoproiector si pe tabla
13.2. Determinari (cauze) ale ciclicitatii economice
13.3. Politici anticiclice

14. Relatii cu piata internationala Expunere libera, cu 2h

14.1. Trasaturile comertului mondial

14.2. Teorii privind specializarea si comertul international
14.3. Balanta de Plati Externe

14.4 Cursul de schimb

prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla




Bibliografie

1. Rada, loan Constantin, Economie, Ed. Anotimp, 2002

2. Rada, loan Constantin; Rada, |oana Carmen, Economie. Caiet de lucrari, Ed. Anotimp & Adsumus, 2002
3. Rada, loan Constantin; Bodog, Simona;Rada, loana Carmen; Lazurean, Elena Nicoleta, Economie generala,
Marketing industrial (note de curs), Ed. Universitatii Oradea, 2006

4. Rada, loan Constantin; Bodog, Simona;Rada, loana Carmen; Lazurean, Elena Nicoleta, Economie generala,
Marketing industrial (aplicatii pentru seminar), Ed. Universitatii Oradea, 2006

5. Rada, loan Constantin, Economie generala I, Editura Asociatiei ,,Societatea Inginerilor de Petrol si Gaze”,
Bucuresti, 2009,CD-ROM

6. Rada, loan Constantin, Economie generala I, Editura Asociatiei ,,Societatea Inginerilor de Petrol si Gaze”,
Bucuresti, 2009,CD-ROM

7. Rada, loan Constantin, Microeconomie. |dei moderne. Val. |, Editura Asociatiei ,,Societatea Inginerilor de
Petrol si Gaze”, Bucuresti, 2007

8. Rada, loan Constantin, Microeconomie. |dei moderne. Vol. |, Editura Asociatiei ,,Societatea Inginerilor de
Petrol si Gaze”, Bucuresti, 2008

9. Rada, loan Constantin; Rica, Ivan; Magdoiu, Liliana Doina, Finante si credit (note de curs), Editura
Universitatii din Oradea, 2011, CD-ROM

10. Rada, loan Constantin; Rica, Ivan; Magdoiu, Liliana Doina, Finante si credit (aplicatii pentru seminar),
Editura Universitdtii din Oradea, 2011, CD-ROM

11. Magdoiu Liliana Doina, Economie generald, cursin format electronic, 2020

8.2. Seminar/Laborator Metode de predare Ore
1. Referat: Conceptel e de consumator Studentii primesc temele 2h
2. Referat: Despre resurse pentru Tntocmirea 2h
3. Referat: Conceptul de concurenta referatelor pentru seminar 2h
4. Referat: Rolul mediului ambiant in obtinerea factorilor sau Tsi aleg temele cu cel 2h
de productie putin o saptdmana Tnainte,
5. Referat: Sistemul informational al intreprinderii studiaza, concep referatele 2h
6. Referat: Fundamentarea deciziilor privind costul de | sile sustin la seminar. Se 2h
productie fac aprecieri si comentarii 2h
7. Referat: Pretul de productie si profitul intreprinzatorului sub indrumarea cadrul ui

didactic.
Bibliografie

1. Rada, loan Constantin, Economie, Ed. Anotimp, 2002

2. Rada, loan Constantin; Rada, loana Carmen, Economie. Caiet de lucrari, Ed. Anotimp & Adsumus, 2002
3. Rada, loan Constantin; Bodog, Simona;Rada, loana Carmen; Lazurean, Elena Nicoleta, Economie generala,
Marketing industrial (note de curs), Ed. Universitatii Oradea, 2006

4. Rada, loan Constantin; Bodog, Simona;Rada, loana Carmen; Lazurean, Elena Nicoleta, Economie generala,
Marketing industrial (aplicatii pentru seminar), Ed. Universitatii Oradea, 2006

5. Magdoiu Liliana Doina, Economie generald, cursin format €l ectronic, 2020

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinel se regaseste in curricula specializarii de Automatica si Informatica Aplicata din
alte centre universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea ,,Politehnica” Timisoara,
Universitatea Tehnicd Cluj-Napoca, Gh. Asachi lasi, etc), iar cunoasterea principalelor tipuri de
procese si fenomene economice la nivel microeconomic, elementelor teoretice ale microeconomiei i
aspectelor practice privind fluxurile economico-financiare la nivel de afacere, gestiunea fenomenului
economic si financiar este o cerintd stringentd a oricarui angajator din domeniu (Faist Mekatronics,
Celestica, Comau, GMAB etc).

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finald
10.4 Curs - pentru nota 5 este necesara cunoasterea Examen scris 70 %
notiunilor fundamentale cerute in subiecte, fara | Studentii primesc spre
aprezenta detalii asupra acestora rezolvare subiectele
- pentru nota 10, este necesara cunoasterea prestabilite

amanuntita a tuturor subiectelor

10.5. Seminar - pentru nota 5, este necesara cunoasterea Lafiecare seminar 30%




structurii referatului si a una sau doua notiuni
din referat

- pentru nota 10, cunoasterea amanuntita a
problematicii referatului si sustinerea sa in
cadrul seminarului

studentii intocmesc un
referat, care poate fi si
colectiv, pe care il sustin
si care este supus
dezbaterilor Tn cadrul
seminariilor. De
asemenes, fiecare student
primeste o nota pentru
activitateala seminar Tn
timpul semestrului

10.8 Standard minim de performanta

Curs: Rezolvarea si explicarea unor probleme de complexitate medie, asociate disciplinei de microeconomie
sau economie generald, specifice domeniului inginerie si management, participarea la minim jumatate din

cursuri.




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvatamant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

FACULTATEA DE INGINERIE
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

ELECTRICA Sl

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdificarea

AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei

Identificarea experimentala a sistemelor

2.2 Titularul activitatilor de curs

S.l. dr ing. Costea Claudiu Raul
2.3 Titularul activitatilor de S.1. dr ing. Costea Claudiu Raul
|aborator/proiect
2.4 Anul destudiu | 111 | 25Semestrul | 5 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinei | I/DS

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptdmana 4 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3laborator /proiect | 2/0
3.4 Total ore din planul de invatamant | 56 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 28/0
Distributia fondului de timp ore 69ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 26
Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformel e electronice de speciaditate si peteren | 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate 25
Tutoriat 2
Examinari 6
Alteactivitati..........ccoveeveveerinennnn, 0
3.7 Total ore studiu 69

individual

3.9 Tota ore pe semestru 125

3.10 Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

Cunostinte de matematica, teoria estimatiei, sisteme de achizitii de date, programare.

4.2 de competente

Abilitdti de masurari, achizitii de date i programarea calculatoarelor.

5. Conditji (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a
cursului

- Consultarea bibliografiei legata de tematica dezbatuta la curs.

5.2. de desfasurare a
laboratorul ui /proiectului

- Efectuarea lucrarilor de laborator este obligatorie.
- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucrari.
- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinei.




6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionae

aplicata.

C3. Utilizarea fundamentelor automaticii, a metodelor de modelare, simulare, identificare si analiza
aproceselor, atehnicilor de proiectare asistata de calculator.

C4. Proiectarea, implementarea, testarea, utilizarea si mentenanta sistemelor cu echipamente de uz
general si dedicat, inclusiv retele de calculatoare, pentru aplicatii de automatica si informatica

transversale

Competente

CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializata luarea deciziilor si
atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila

competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinel - prezentarea cunostintelor de bazd privind tehnicile de estimare a
modelelor dinamice pe baza masuratorilor experimentale;
- utilitatea modelelor identificate Tn solutionarea problemelor de

conducere automata;

- Tnsusirea deprinderilor necesare pentru experimentarea pe procese Si
dezvoltarea aptitudinilor de prelucrare a seturilor de masuratori intrare-
iesire Tn vederea elaborarii unor modele care sa serveasca in faza de
proiectare a algoritmilor de reglare si conducere a proceselor;

- Tnsusirea metodelor de validare a modelelor.

7.2 Obiectivele specifice

8. Continuturi

8.1.Curs

Metode de predare

Observatii

1. Introducere in identificarea sistemelor.
1.1. Concepte si definitii.

1.2. Formularea problemei de identificare.
1.3. Metode de identificare.

1.4. Procedura de identificare.

1.5. Principiul ajustarii modelului.

2. Semnale.

2.1. Clase de semnale.

2.2. Semnale esantionate.

2.3. Semnale deterministe si stohastice.
2.4. Transformata L aplace.

2.5. Transformata Z.

2.6. Transformata Fourier discreta.

2.7. Transformata Fourier rapida.

3. Culegerea si prelucrarea primara a datelor.

3.1. Culegerea datelor.

3.2. Filtrarea datelor.

4. Clase de modele.

4.1. Criterii de clasificare ale modelelor sist
liniare.

4.2. Modele neparametrice.

4.3. Modele parametrice.

Expunereatematicii cu
g utorul
videoproiectorului.
Discutii legate de tematica
expusa.

emelor

4h

4h

2h

8h




4.4. Structuri de modele polinomiale ale
sistemelor stohastice discrete.

4.5. Descrierea prin regresii a structurilor de modele
polinomiale.

4.6. Structura de modele ale ecuatiei erorii. Modele 4h
detip ARX. Modele detip ARMAX.

5. Modelarea si predictia unor serii de timp.

5.1. Utilizarea metodologiei Box-Jenkinsin
modelarea seriilor de timp. 4h

5.2. Alegerea structurii si validarea modelului.

6. Notiuni de teoria estimatiei.

6.1. Ipoteze si definitii.

6.2. Proprietéati ale estimatorilor. 2h

6.3. Estimarea prin metoda celor mai mici patrate.

7. Sinteza model elor folosite pentru identificarea

sistemelor.

Bibliografie

[1] C.R. Costea, Identificarea experimentala a sistemelor —, cursin format electronic, in format
electronic, 2020.

[2] A. Bara, Identificarea sistemelor, Ed. U.T.Pres, Cluj Napoca, 193 pg, ISBN 973-9471-91-9, 2001.
[3] M. Berger, An introduction to probability and stochastic processes, Springer-Verlag New Y ork,
1993.

[4] M. Dordescu, Contributii la controlul automat al proceselor hidrodinamice, Ed. Matrix Rom,
Bucuresti, ISBN 978-973-775-589-2, 186 pg, 2010.

[5] D. Isoc, Analiza, modelarea s identificarea sistemelor, Ed. Mediamira, Cluj-Napoca, 2001.

[6] L. Ljung, Systemidentification - Theory for the user; Prentice-Hall, Inc., 1995.

[7] S. Serban, Sisteme dinamice liniare. Aplicatii numerice, Ed. Printech, Bucuresti, 2001.

[8] D.Stefénoiu, J. Culitd, P. Stoica, Fundamentele modelarii si identificarii sistemelor, Ed. Printech,
Bucuresti, 2005.

[9] M. Vanatoru, Conducerea automata a proceselor industriale, Vol. 1, Ed. Universitaria Craiova,
2001.

8.2. Laborator Metode de predare Observatii

1. Trasarearaspunsului indicial si aproximarea 2h

caracteristicilor de frecventa. .

. .. : . 2

2. Andizasistemelor liniare de ordinul | si 11. 2h

3. Identificarea constantei de timp a procesul ui

prin metoda tangentei. 32

4. Transformari ale sistemelor Tn domenii de Dupa €Xpunerea teoretica 2h

reprezentare. a lucrarii de IabqratOf oh

= Elieeacrie it facuta de cadrul didactic, oh

6. Utilizareamediului de identificare din Matlab. studentii realizeaza partea 2h
. A" : practica a lucrarii sub

7. Estimarea s validarea unor model e parametrice. nd drului 2h

8. Testarea modelului Tn mediul Simulink. n rurg?‘éeﬁF rutul

9. Corelatii si regresii. dactic. 2h

10. Utilizarea metodologiei Box-Jenkinsin 2h

modelarea seriilor de timp. 2h

11. Statistica descriptiva si teste statistice. 2h

12. Estimareafolosind metoda celor mai mici

patrate.

13. Estimatori punctudi si intervale de incredere.

14. Recuperare si incheierea situatiei de la laborator.




Bibliografie

[1] C.R. Costea, Identificarea experimentala a sistemelor — indrumator de laborator, Litografiat, 78
pagini, 2016.

[2] A. Bara, Identificarea sistemelor, Editura U.T.Pres, Cluj Napoca, 193 pg, ISBN 973-9471-91-9,
2001.

[3] M. Dordescu, Contributii la controlul automat al proceselor hidrodinamice, Editura Matrix Rom,
Bucuresti, ISBN 978-973-775-589-2, 186 pg, 2010.

[4] S. lliescu, C. Soare, |. Fagarasan, P. Arsene, O. Niculescu, Analiza si sinteza sistemelor automate.
Aplicatii utilizand Matlab/Simulink, Ed. Printech, Bucuresti, ISBN 973-718-209-X, 107 pg., 2005.

[5] D. Isoc, Analiza, modelarea s identificarea sistemelor, Editura Mediamira, Cluj-Napoca, 2001.
[6] T. Popescu, Serii de timp. Aplicatii ih analiza sistemelor, Editura Tehnica, Bucuresti, 2000.

[7] M. Vanatoru, Conducerea automata a proceselor industriale, Vol. 1, Editura Universitaria
Craiova, 2001.

[8] M. Vanatoru, E. lancu, C. Maican, G. Canureci, Conducerea automata a proceselor industriale —
indrumator de laborator, vol. 1, Editura Universitaria Craiova, 2007.

[9] Costea Claudiu Raul, Identificarea experimentala a sistemelor, cursin format e ectronic, 2020.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializarii de Automatica si Informatica
Aplicatd din toate centrele universitare acreditate si are menirea de a stabili o punte intre
realitatea fizica si teoria sistemelor.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Curs - un test cu 9 intrebari; Examen scris. 70 %
(raspunsurile la

intrebarile puse, se
gasesc de-alungul
cursului prezentat)

10.5 Laborator - pentru nota 5, Test + aplicatie 30%
efectuarea lucrérilor de practica.
laborator cu datele
furnizatein fiecare
lucrare;

- pentru nota 10, abilitati
de operare cu tool box-ul
deidentificare din
MATLAB si dovedirea
abilitatilor Tn abordarea
ator probleme de
identificare decét cele
expuse in lucrare.

10.6 Proiect - - -

10.7 Standard minim de performanta

Curs:
- Cunoasterea conceptelor si metodelor de baza privind tehnicile de estimare a modelelor dinamice pe baza
masuratorilor experimentale.
- Abilitati de utilizare ale modelor identificate Th solutionarea problemelor de conducere automata.
- Tnsusirea deprinderilor necesare pentru experimentarea pe procese si dezvoltarea aptitudinilor de prelucrare a
seturilor de masuratori intrare-iesire in vederea elaborarii unor modele care sa serveasca in faza de proiectare a
algoritmilor de reglare si conducere a proceselor.
- Tnsusirea metodelor de validare a modelelor.
Laborator:

- Abilitati de utilizare ale modelor identificate in solutionarea problemelor de conducere automata.




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvatamant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

FACULTATEA DE INGINERIE
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

ELECTRICA Sl

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdificarea

AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei

INGINERIA REGLARII AUTOMATE |

2.2 Titularul activitatilor de curs

S.l.dr.ing. Sanda Dale

2.3 Titularul activitatilor de
laborator/proiect

Sef I.dr. Ing. Costea Claudiu

2.4 Anul destudiu | 111 | 2.5 Semestrul | 6 | 2.6 Tipul de evaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinei

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 3 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3laborator /proiect | 1/0
3.4 Total ore din planul deinvatdmant | 42 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 14/0
Distributia fondului de timp ore 33ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 14
Documentare suplimentara in biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si peteren | 5
Pregatire seminarii/laboratoare, teme si referate 10
Tutoriat

Examinari 4
Alteactivitati..........cceveevevvnrirennnnn,

3.7 Tota ore studiu 33

individual

3.9 Tota ore pe semestru 75

3.10 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

Cunostinte de matematica, teoria sistemelor

4.2 de competente

Abilitati de analiza a sistemelor si programare n timp real

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a
cursului

- consultarea bibliografiei legata de tematica dezbatuta la curs

5.2. de desfasurare a
laboratorul ui /proiectului

- Efectuarea lucrarilor de laborator si a temelor de casa este obligatorie
- Sepot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucréri (30 %);
- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinei




6. Competentele specifice acumulate

o C3. Utilizarea fundamentelor automaticii, a metodelor de modelare, simulare, identificare si analiza
‘g’" aproceselor, atehnicilor de proiectare asistata de calculator
@
Q.
Ewm
O 5
8
=
o
L O CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializatd luarea deciziilor si
5 ? atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei
(<5}
g
S &
Ok

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul genera al disciplinel | -furnizarea de cunostinte privind proiectarea sistemelor de reglare lineare si
nelineare, continue, monovariabile ;

-cunostinte privind formarea deprinderilor legate de impunerea performantelor
de reglare, corectia sistemelor si analiza a sensibilitatii sistemelor la variatia
parametrilor si a perturbatiilor;

- deprinderea metodelor consacrate de proiectare in domeniul timp si frecvents;
-contributii privind proiectarea compensatoarelor si insusire a metodelor de
acordare optimala

7.2 Obiectivele specifice - Insusirea metodelor de proiectare si analiza a performantelor de
reglare

8. Continuturi
8.1.Curs Metode de predare Observatii
- CAP.1. Consideratii generale privind 4h

ingineria reglarii
1.1 Concepte si definitii

1.2 Configuratii ale sistemelor de 4h
reglare -EXpunerQatanaticii cu
g utorul
1.3 Sensibilitatea sistemelor cu si fara videoproiectorului 4h

-Discutii legate de
tematica expusa
-Aplicatii ale metodelor

de proiectare expuse h

reactie
- CAP.2. Performantele sistemelor de reglare
2.1 Formularea performantelor in

domeniul

timp si n frecventa

2.2 Indicatori integrali




- CAP.3. Corectarea performantelor
3.1 Corectia cu un zerou suplimentar

3.2 Corectia cu pol suplimentar

3.3 Corectia cu retea lead -lag
CAP.4 Stabilitatea sistemelor lineare cu
reactie
4.1 Stabilitatea sistemelor lineare cu
reactie Th domeniul timp
4.2 Stabilitatea sistemelor lineare cu
reactie Th domeniul frecventa
4.3 Stabilitatea relativa
- CAP.5. Metoda locului radacinilor
5.1 Reguli detrasare
5.2 Proiectarea parametril or
- CAP.6. Metode ale raspunsului in frecventa
6.1 Proiectarea pa baza diagramelor
Bode
6.2 Proiectarea pe baza caracteristicii
amplitudine-faza
CAP.7 Metode de acordare experimentale
7.1 Criteriul modul ul ui

7.2 Criteriul simetriei

4h

4h

4h

Bibliografie

1.Bara, A., - Ingineria reglarii automate, Editura Universitatii din Oradea , 2012.

2. Dorf.,C.R, Bishop, H.R. -Modern Control Systems, Prentice-Hall, 1997
3. Dutton Ken, et a.,- The Art of Control Engineering, Addison-Wesley, 2018
4. Dale S, - Ingineria reglarii automate, cursin format electronic, 2022

8.2. Laborator Metode de predare

Observatii

1. Prezentarea  Toolbox-ului ~ CONTROL
SYSTEM

2. Analiza sensibilitatii sistemelor cu si fara
reactie s evaluarea performantelor de Studentii primesc

reglare
. v .. | referatele pentru laborator
3. Analiza stabilitatii sistemelor- Criteriul cu cel putin o sAptAMana

Hurwitz nainte. le studiazi si |
4. Analiza stabilitatii  sistemelor- Criteriul inainte, le studiaza i le

Nyaquist conspecteza. Pe urma,
5. Trasarea locului radacinilor StUdent!l Fea|lZ€aZ€?1_ partea
6. Proiectarea parametrilor prin metoda locului practica a lucrarii sub
radacinilor indrumarea cadrul ui
7. Incheierea situatiei didactic

2h
2h

2h
2h
2h
2h
2h

Bibliografie
1.Bara, A., - Ingineria regldrii automate, Editura Universitatii din Oradea , 2012.
2. Dorf.,C.R , Bishop, H.R. -Modern Control Systems, Prentice-Hall, 1997
3. Dale S, - Ingineria reglarii automate, cursin format €lectronic, 2022
4. Costea, C Ingineriareglarii automate- Indrumator de laborator, 2020




9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste Tn curricula specializarii de Automatica si Informatica
Aplicata din toate centrele universitare acreditate si are menirea de a furniza cunostinte si
abilitati legate de proiectarea si implementarea algoritmilor de reglare pentru sisteme lineare

si nelineare

10. Evaluare

Tip activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Curs

- pentru nota 5 este
necesara cunoasterea
notiunilor fundamentale,
ametodelor si tehnicilor
de proiectare si
implementare a
algoritmilor dereglare

- pentru nota 10, sunt
necesare abilitdti de
aplicare ametodelor si
tehnicilor de proiectare
si analiza a
performantelor de
reglare obtinute precum
si abilitati legate de
implementare a acestora

Examen scris care
consta Tn rezolvarea unor
probleme de reglare
automata prin diverse
metode

70 %

10.5 L aborator

- pentru nota 5,
efectuarea lucrarilor de
laborator cu datele
furnizatein fiecare
lucrare

- pentru nota 10, abilitati
de operare cu toolbox-
urile de Control systems,
LQR si din MATLAB si
dovedirea abilitatilor Tn
abordare ator probleme
de proiectare decét cele
expusein lucrare

Test + aplicatie
practica

30%

10.7 Standard minim de performanta

Curs:

- Cunoasterea conceptelor si metodelor de bazad privind tehnicile de proiectare Tn domeniul timp si domeniul

frecventa;

- Abilitati de implementare a algoritmilor de reglare;

- Abilitati de analiza a performantelor de reglare

L aborator:

- Abilitati de rezolvare a problemelor de reglare automatd legate de proiectare, implementare si analizd;




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE [INGINERIE ELECTRICA SI
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdlificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei Masini electricesi actionari |

2.2 Titularul activitatilor de curs Prof.univ.dr.ing. Helga Silaghi

2.3 Titularul activitatilor de
laborator/proiect

S.l.dr.ing. Viorica Spoialad

2.4 Anul destudiu | I11 | 25Semestrul | 5 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplingi | I/DD

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 4 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3laborator /proiect | 2/-
3.4 Tota oredin planul deinvatamant | 56 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 28/-
Distributia fondului de timp ore 690re
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 28
Documentare suplimentara n biblioteca, pe platformel e electronice de speciaitate si peteren | 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 22
Tutoriat

Examinari 9
Alteactivitati..........cceveeeevineirennnnn,

3.7 Tota ore studiu 69

individual

3.9 Tota ore pe semestru 125

3.10 Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - Prezentd la minim 50% din cursuri
cursului

5.2. de desfasurare a
laboratorul ui /proiectului

- Prezenta obligatorie latoate |aboratoarel g

- Studentii vin cu lucrarile de laborator conspectate

- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 4 lucrari (30 %);

- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinei




6. Competentele specifice acumulate

C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnica, inginerie

° mecanicd, chimica, electrica si electronica Tningineria sistemelor
=4
2 C5. Dezvoltarea de aplicatii si implementarea algoritmilor si structurilor de conducere automata,
gg utilizand principii de management de proiect, medii de programare si tehnologii bazate pe
85 microcontrol ere, procesoare de semnal, automate programabile, sisteme incorporate

8

S

o
L O CT1. Aplicarea, in contextul respectdrii legislatiei, a drepturilor de proprietate intelectuala
§ B (inclusiv transfer tehnologic), a metodologiei de certificare a produselor, a principiilor, normelor si
S g valorilor codului de etica profesionala in cadrul propriei strategii de munca riguroasa, eficienta si
§ 5 responsabila

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul genera al disciplinei = Disciplina are ca obiectiv familiarizarea studentilor de la
specializarea Automatica si informatica aplicatd, cu domeniul
actionarilor electrice. Se asigura cunostinte teoretice si practice
privind tehnica actionarilor electrice, precum si cercetarea,
proiectarea si utilizarea sistemelor de actionare electrica cu
masini de curent continuu

7.2 Obiectivele specifice = Cursul Tsi propune prezentarea elementelor teoretice ale tehnicii
actionarilor electrice, actionarile electrice cu masini electrice de
curent continuu

= | aboratorul familiarizeaza studentii cu aspecte practice privind
functionarea sistemelor de actionare electricd, metodele de
comanda ale actionarilor electrice cu masini de curent continuu,
inclusiv metodele moderne de comanda cu logica programata si
comanda cu calculatorul.

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii
. .o . 2h

Cap.l. Obiectul actionarilor electrice Expunere liber3, cu

1.1.Scopul cursului . Structura . Definitii prezentarea cursului pe

videoproiector si pe tabla

1.2.Structurasi constructia sistemelor de actionare
electrica 2h




Cap.ll . Probleme generale ale tehnicii actionarilor

electrice 4h
2.1.0biectul cinematicii si dinamicii actionarilor

electrice. Ecuatia miscarii
2.2.Raportarea cuplurilor, a momentelor de inertie, a Expunere libera, cu

fortei si a masei la acelasi arbore prezentarea cursului pe 2h
2.3.Caracteristicile mecanice ale masinilor electrice videoproiector i pe tabla
de actionare si ale mecanismelor de lucru 4h
2.4.Transmiterea miscérii de la masina electrica de
actionarela mecanismul de lucru.Cuplajele oh
€l ectromagnetice
2.5.Stabilitatea sistemelor de actionare electrica 2h

6h

Cap.Ill. Actionari cu masini de _
curent continuu Expunere libera, cu
3.1.Actionari cu masini de curent continuu cu prezentarea curgul Ul pe

i T < videoproiector si pe tabla
excitatie derivatie si separatd oh
3.2.Actiondri cu masini de curent continuu cu
magneti permanenti
3.3.Actiondri reversibile 2h

Total 28h

Bibliografie

1. SILAGHI H., SPOIALA V., SILAGHI M. — Actiondri electrice, Editura Mediamira, Cluj-Napoca, 2009

2. SILAGHI, H., SPOIALA, VIORICA, Actionri electrice-probleme fundamentale si notiuni de proiectare,

Ed. Universitatii din Oradea, 2002

3. SILAGHI H., SILAGHI M. — Sisteme de actionari electrice cu masini asincrone, Editura Treira , Oradea,

2000

4. 1ANCU V., SPOIALA D., SPOIALA VIORICA, Masini electrice si sisteme de actionri electrice, vol.ll, Ed.

Universitatii din Oradea, 2006

5. RICHARD CROWDER, Electric drives and electromechanical systems, Elsevier, Great Britain, 2006

6. VIORICA SPOIALA, HELGA SILAGHI, Actionari electrice speciale, Editura Universitatii din Oradea, 2010

7. SILAGHI H., — Masini electricesi actionari, curs in format electronic, 2020

8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Prezentarea laboratorului, a normelor de protectia
muncii si a semnelor conventionale specifice 2h
domeniului actionarilor electrice g
— — : Studentii primesc

2. Aparate de comutatie si protectie in domeniul referatele tent?ulaborator 2h
masinilor electrice si al actionarilor pentru 1aboralo

— - - . — cu cel putin o sdptaméana
3. Principiul de functionare si constructia masinilor tnainte. le studiaza. le
de curent - continuu. (;aracterlstlcne mecanice ale conspectezi si dau un test 2h
masinilor de curent continuu din partea teoreticé la
4, Pornlrea directa a maslnllor.de cgrent continuu fnceputul laboratorului. 2h
5. Simularea cu Matlab/Simulink a proceselor Pe urma, studentji 4h
tranz|tor|_ [ Iaacponarge cu magini d'e cgrent contlr‘luu realizeaza partea practica
6. Pornirea cu rezistente in circuitul rotoric a | 3 |ycririi sub indrumarea 4h
masinilor de curent continuu 1n actiondrile electrice cadrului didactic.
7. Calculul rezistentelor de pornire la pornirea in 4h

functie de vitezd a unei masini de curent continuu
Simularea pornirii in functie de viteza




8. Modificarea vitezei masinilor de curent continuu
cu convertoare PWM

9. Modificarea vitezei masinilor de curent continuu
cu redresoare comandate.

10. Recuperari si Tncheierea situatiei la laborator.

2h

4h

2h
Total 28h

Bibliografie

1. SILAGHI H.SPOIALA V. COSTEA C. - Actiondri electrice , Indrumar de laborator, Lito

Universitatea din Oradea, 2008

2. Viorica Spoiald, Helga Silaghi, Dragos Spoiald — Actionari electrice. Indrumator de laborator.
Universitatea din Oradea, ISBN 978-606-10-1432-3, Editie CD-ROM, 140 pag, 2014

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializarii de Automatica si Informatica
Aplicata si din alte centre universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea
Tehnica din Cluj-Napoca, Universitatea din Craiova, Universitatea ,,Politehnica”’din
Timisoara, Universitatea Gh. Asachi lasi, UMFST Targu-Mures, €tc...), iar cunoagterea
tipurilor de actionari electrice si a modului de functionare si proiectare a acestora este 0
cerinta stringentd a angajatorilor din domeniu (Comau, Faist Mekatronics, Celestica, GMAB

etc).
10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Curs - pentru nota 5 este Examen scris 70 %
necesara cunoasterea Studentii primesc spre
notiunilor fundamentale | rezolvare fiecare céte un
cerute in subiecte, faraa | formular cu 3 subiecte de
prezenta detalii asupra teoriesi o aplicatie.
acestora
- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntita a tuturor
subiectelor
10.5 Laborator - pentru nota 5, Test + aplicatie 30%

recunoasterea standurilor
utilizate larealizarea
lucrarilor de laborator ,
fara a prezenta detalii
asupra acestora

- pentru nota 10,
cunoasterea amanuntita a
modalitétii de realizare
practica a tuturor
lucrarilor de laborator

practica

Fiecare student primeste
0 nota pentru activitatea
lalaborator Tn timpul
semestrului si pentru
dosarul cu lucrarile de
laborator. La sfarsitul
semestrului studentii dau
un test din toate lucrarile
de laborator. Astfel
rezulta o medie pentru
laborator.

10.7 Standard minim de performanta




Selectia si utilizarea independenta a metodelor si algoritmilor Tnvétati pentru situatii tip cunoscute precum si
finalizarea de calcule (analitice si numerice) cu marimi fizice.

Dezvoltarea si implementarea algoritmilor si structurilor de conducere automata bazate pe microcontrolere,
procesoare de semnal, automate programabile, sisteme incorporate etc. prin folosirea principiilor manage-
mentului de proiect

calificata, a problemelor care necesita aplicarea de principii si reguli respectand normele deontologiei
profesionale.

Asumarea responsabila de sarcini specifice in echipe plurispecializate si comunicarea eficientd la nivel
institutional.




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdlificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei Masini electricesi actionari ||

2.2 Titularul activitatilor de curs Prof.univ.dr.ing. Helga Silaghi

2.3 Titularul activitatilor de
laborator/proiect

S.l.dr.ing. Viorica Spoial&/ S.1.dr.ing. Claudiu Costea

2.4 Anul destudiu | I11 | 25 Semestrul | 6 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplingi | I/DD

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 5 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3laborator /proiect | 2/1
3.4 Tota oredin planul deinvatamant | 70 | dincare: 3.5 curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 28/14
Distributia fondului de timp ore 55o0re
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si peteren | 6
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 20
Tutoriat

Examinari 9
Alteactivitati..........cceveeeevineirennnnn,

3.7 Tota ore studiu 55

individual

3.9 Tota ore pe semestru 125

3.10 Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - Prezentd la minim 50% din cursuri
cursului

5.2. de desfasurare a
laboratorul ui /proiectului

- Prezenta obligatorie latoate |aboratoarel g

- Studentii vin cu lucrarile de laborator conspectate

- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 4 lucrari (30 %);

- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinei




6. Competentele specifice acumulate

C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurdrii, grafica tehnica, inginerie
mecanica, chimicd, electrica si electronica iningineria sistemelor.
& C3. Utilizarea fundamentel or automaticii, a metodelor de modelare, simulare, identificare si analiza
2 aproceselor, atehnicilor de proiectare asistata de calculator.
2 o
Ew® . o : <
85 C5. Dezvoltarea de aplicatii si implementarea algoritmilor si structurilor de conducere automata,
T utilizand principii de management de proiect, medii de programare si tehnologii bazate pe
© microcontrolere, procesoare de semnal, automate programabile, sisteme Tncorporate.
o
L O CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializatd luarea deciziilor si
IS ? atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei.
D
=)
g &
O =

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei

Disciplina are ca obiectiv familiarizarea studentilor de la
specializarea Automatica si informatica aplicata, cu domeniul
maginilor si actionarilor electrice. Se asigura cunostinte teoretice
si practice privind cercetarea, proiectarea si utilizarea sistemelor
de actionare electrica cu masini asincrone si sincrone.

7.2 Obiectivele specifice

Cursul Tsi propune prezentarea pentru studentii de la programul
de studiu Automatica si informatica aplicata a actionarilor
electrice cu diferite tipuri de masini electrice asincrone si
sincrone

Laboratorul familiarizeaza studentii cu aspecte practice privind
functionarea sistemelor de actionare electrica ale unor masini-
unelte existente in laborator, conducerea de la cal cul ator a unor
actionari electrice cu masini asincrone alimentate prin convertor
de frecventa

Proiectul furnizeaza cunostintele necesare studentilor pentru a
putea proiecta o actionare electrica din domeniul utilajelor de
ridicat si transport.

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii
Cap.lV. Actionari cu masini asincrone
4.1.Caracteristici mecanice si relatii fundamentale de 2h

cacul

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe

4.2.Metode de pornire a actionarilor cu masini

asincrone

videoproiector si pe tabla 4h

4.3 .Metode de frénare.Recuperarea energiei

2h

4.4 .Reglarea vitezei actionarilor cu masini asincrone 4h

Cap.V. Sisteme de reglare cu masina de o
inductie alimentata la frecventa variabila Expunere libera, cu 2h




5.1.Modelul matematic al masinii de inductie

prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

5.2.Simularea masinii de inductie utilizand LabVIEW 2h

5.3.Sisteme de reglare vectoriald a vitezei motorului 2h

de inductie

Cap.VI . Actionari cu masini sincrone 2h

6.1.Relatii generale si caracteristici mecanice

6.2.Pornirea actionarilor cu masini sincrone 2h

6.3.Fra oAl —— Expunere liberd, cu oh
.3.Franarea actionarilor cu masini sincrone prezentarea cursului pe

6.4.Modificarea vitezei actionarilor cu masini videoproiector si pe tabla 2h

sincrone

6.5.Actionari cu masini sincrone fara perii 2h

Total 28h

Bibliografie

1. SILAGHI H., SPOIALA V., SILAGHI M. - Actiondri electrice, Editura Mediamira, Cluj-Napoca, 2009

2. SILAGHI, H., SPOIALA, VIORICA, Actionri electrice-probleme fundamentale si notiuni de proiectare,

Ed. Universitatii din Oradea, 2002

3. SILAGHI H., SILAGHI M. - Sisteme de actionari electrice cu masini asincrone, Editura Treira, Oradea,

2000

4. 1ANCU V., SPOIALA D., SPOIALA VIORICA, Masini electrice si sisteme de actionri electrice, vol.ll, Ed.

Universitatii din Oradea, 2006

5. RICHARD CROWDER, Electric drives and electromechanical systems, Elsevier, Great Britain, 2006

6. VIORICA SPOIALA, HELGA SILAGHI, Actionari electrice speciale, Editura Universitatii din Oradea, 2010

7. SILAGHI H., — Masini electrice si actionari, cursin format electronic, 2020

8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Notiuni fundamentale despre curentul aternativ.

Masina asincrona. Principiul de functionare, tipuri de 2h
conexiuni Si caracteristici mecanice

2. Metode si scheme de pornire a motoarelor 4h
asincrone

3. Studiul schemelor electrice de pornire pentru 2h
actionarile cu masini asincrone trifazate

4. Studiul caracteristicilor mecanice ale masinilor e 2h
asincrone cu rotorul bobinat, cu rezistente in circuitul Studentii primesc

rotoric referatele pentrl{ Ia?or:atgr

5. Modificarea vitezei masinilor asincrone trifazate cu pel putin o §ap'5amana 2h
prin frecventa tensiunii de alimentare inainte, le studiaza si dau

6. Prezentarea unui stand de masini electrice si un test din partea 2h
actionari comandat cu automat programabil | tﬁoretlca :a.m; eputu[

7. Programul Drive Monitor pentru parametrizarea stj d:r:;tiorreuallzlz.easéu”;r?éa
convertorului Micromaster 420. Programul Step7Lite - izap 2h
pentru programarea automatului programabil Siemens Qracnca a lucrarii sup

S7-313C mdrumgrea _cadrulw

8. Studiul masinilor sincrone fara perii didactic. 2h
9. Aspecte functionale ale sistemului UNIDRIVE

M700 si parametrizarea acestuia cu ajutorul 4h
programului Unidrive M-Connect

10. Controlul cu automat programabil al sistemului 2h
UNIDRIVE M700

11. Comanda cu microcontroler a motoarel or pas cu 2h

pas




12. Incheierea situatiei la laborator.

2h

Totd 28h

Bibliografie

1.SILAGHI H.,SPOIALA V.,COSTEA C. - Actionri electrice , Indrumar de laborator, Lito Universitatea din

Oradea, 2008

2.Viorica Spoiald, Helga Silaghi, Dragos Spoiala — Actionadri electrice. Indrumator de laborator. Universitatea

din Oradea, ISBN 978-606-10-1432-3, Editie CD-ROM, 140 pag, 2014

8.3. Proiect Metode de predare Observatii
Proiectarea mecanismului de ridicare al unui pod
rulant de uz general.
Etapedeproiectare:
1. Elementele initiale pentru proiect N 2h
2. Dimensionarea si alegerea elementelor Stuc_jenw primesc tema Qe 2h
: e : proiectare si metodologia
componente ale schemei cinematice de proiect i sub
. Calculul de alegere si verificare a motoarelor o ProIeciare 3 sub 2h
g Ca. alegere 3 indrumarea cadrul ui
Electrice d? ationdC . . didactic realizeaza
4, D_eterml narea caracteristicilor mecanice statice de etapele proiectului. 2h
pornire
5. Calculul de verificare avitezei deridicare 2h
6. Schemele electrice de actionare 2h
7. Finalizarea, predarea si sustinerea proiectului 2h
Total 14h

Bibliografie

1. Silaghi Helga, Spoialda Viorica, Proiectarea actionarilor electrice, Tndrumator de proiectare, Editura

Universitdtii din Oradea, 2009

2. Silaghi Helga, Spoiald Viorica, Actiondri electrice-probleme fundamentale si

Universitatii din Oradea, 2002

notiuni de proiectare, Ed.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializarii de Automatica si Informatica
Aplicata si din alte centre universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea
Tehnica din Cluj-Napoca, Universitatea din Craiova, Universitatea ,,Politehnica”’din
Timisoara, Universitatea Gh. Asachi lasi, UMFST Targu-Mures, €tc.), iar cunoasterea
tipurilor de actionari electrice si a modului de functionare si proiectare a acestora este 0
cerinta stringentd a angajatorilor din domeniu (COMAU, Faist Mekatronics, Celestica,

NIDEC, IPTE, INTEVA etc).

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii deevaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Curs - pentru nota 5 este Examen scris 60 %
necesara cunoasterea Studentii primesc spre
notiunilor fundamentale | rezolvare fiecare céte un
cerute n subiecte, faraa | formular cu 3 subiecte de
prezenta detalii asupra teoriesi o aplicatie.
acestora
- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntitd a tuturor
subiectelor
10.5 Laborator - pentru nota 5, Test + aplicatie 20%




recunoasterea standurilor
utilizate larealizarea
lucrdrilor de laborator ,
fara a prezenta detalii
asupra acestora

- pentru nota 10,
cunoasterea amanuntita a
modalitatii de realizare
practicd a tuturor
lucrarilor de laborator

practica

Fiecare student primeste
0 notd pentru activitatea
lalaborator Tn timpul
semestrului si pentru
dosarul cu lucrarile de
laborator. La sfarsitul
semestrului studentii dau
un test practic din toate
lucrarile de laborator.
Astfel rezulta o medie
pentru laborator.

10.6 Proiect

-pentru nota 6,
parcurgerea etapel or de
proiectare, fara a
aprofunda calculele
-pentru nota 10,
parcurgerea tuturor
etapelor de proiectare, cu
finalizarea calculelor si a
schemelor electrice de
alimentare si comanda

Sustinere orala

Tn urma prezentérii
proiectului redlizat in
timpul semestrului,
fiecare student primeste
0 nota.

20%

10.7 Standard minim de performanta

Selectia si utilizarea independentd a metodelor si algoritmilor invatati pentru situatii tip cunoscute precum si
finalizarea de calcule (analitice si numerice) cu marimi fizice.

Dezvoltarea si implementarea algoritmilor si structurilor de conducere automata bazate pe microcontrolere,
procesoare de semnal, automate programabile, sisteme incorporate etc. prin folosirea principiilor manage-
mentului de proiect.

Asumarea responsabila de sarcini specifice in echipe plurispecializate si comunicarea eficienta la nivel
institutional.

Elaborarea si sustinerea cu argumente a aplicarii unui plan personal de dezvoltare profesionald.




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvatamant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA Sl
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul

INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii

INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii

LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdificarea

AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei

Microcontrolere Tn automatizari

2.2 Titularul activitatilor de curs

s.ld

r.ing. Viorica Spoiala

2.3 Titularul activitatilor de laborator

S.l.d

r.ing. Viorica Spoiala

2.4 Anul destudiu | I11 | 25 Semestrul | 6 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinei | DS

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 4 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3laborator /proiect | 2/0
3.4 Total oredin planul deinvatamant | 56 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 28/0
Distributia fondului de timp ore 44
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 16
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele el ectronice de specialitate si pe teren 8
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat 2
Examinari 4
Alte aCtivitati........cccceevvvreeneennennns

3.7 Total ore studiu 44

individual

3.9 Tota ore pe semestru 100

3.10 Numérul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 decurriculum | Cunostinte de microprocesoare, programarea calculatoarel or, electronica digitala si

analogica

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - prezenta la minim 50% din cursuri
cursului
5.2. de desfasurare a - prezenta este obligatorie la toate |aboratoarel €
|aboratorul ui - studentii vin cu lucrarile de laborator studiate
- se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 3 lucrari (30 %);
- frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea discipline




6. Competentele specifice acumulate

C5. Dezvoltarea de aplicatii si implementarea algoritmilor si structurilor de conducere automata,
utilizand principii de management de proiect, medii de programare si tehnologii bazate pe
microcontrolere, procesoare de semnal, automate programabile, sisteme incorporate

Competente
profesionale

L o

= g .
D CT2. Identificarearolurilor si responsabilitatilor intr-o echipd plurispecializatd, luarea deciziilor si
g % atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relgionare si munca eficienta in cadrul echipei.

o

O =

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinel = Familiarizarea studentilor cu principalele tipuri de
microcontrol ere utilizate Tn echipamentele de control digitale ale
proceselor industriale.

7.2 Obiectivele specifice = Cursul Tsi propune prezentarea elementelor teoretice ale
microcontrolerelor utilizate in controlul digital a proceselor
industriale.

= | aboratorul familiarizeaza studentii cu aspecte practice privind
functionarea sistemelor cu microcontroler din familia INTEL si
ATMEGA (placa Arduino Uno), modurile de programare ale
acestora s scheme de interconectare pentru obtinerea unui
sistem de control.

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii
Cap.l. Introducerein microcontrolere

.1.Scurt istoric Expunere liber, cu 4h
|.2.Arhitectura microcontrol erelor prezentarea cursul ui
|.3.Clasificarea microcontrol erel or pe videoproiector si
|.4.Principalele tipuri de microcontrolere pe tabla

Cap.ll. Microcontrolere 8051 - microcontrolerele
80C51 si 8xC552 16 h
I1.1.Caracteristici si configuratia terminalelor Expunere libera, cu
[.2.Structura internd (memoria internd, registrele | Prezentareacursului
SFR, contoare/temporizatoare, interfata  seriald, | Pevideoproiector si
sistemul de fTntreruperi, porturi, memoria externa, pe tabla

programarea microcontrolerului)

Cap.ll1. Microcontrolere PIC
I1.1.Caracteristici si configuratia terminalelor Expunere liber, cu
I.2.Structura  interna (memorla |r}te[na,. registre, | prezentarea cursului
contoare/temporizatoare, interfata seriala, sistemul de | pe videoproiector si
Tntreruperi, porturi, programarea pe tabla

microcontrolerului)

4h




Cap.lV. Microcontrolere AVR - ATMega
I1.1.Caracteristici si configuratia terminalelor

Expunere liberd, cu
prezentarea cursul ui

11.2.Structura mtgrna (memorla mtern‘a, vregystn, pe videoproiector si 4h
contoare/temporizatoare, interfga seriala, sistemul de pe tabla

intreruperi, porturi, programarea microcontrol erului)

TOTAL 28h

Bibliografie

[. Viorica Spoiald, Microcontrolere in automatizari, cursin format el ectronic, 2019

2. Liviu Toma, Microcontrolere, Editura Orizonturi Universitare, Timisoara, 2001
3.x¥*** 80C51 8-bit microcontroller family, Data Sheet, Philips Semiconductors, 2000
4**** |ntedl MCS® 51 Microcontroller Family User’s Manual, 1994
5.Muhammad Ali Mazidi, Rolin D. McKinlay, Danny Causey, PIC Microcontroller and

Embedded Systems Using Assembly and C for PIC18, Prentice Hall, 2008

6.Muhammad Ali Mazidi, Sarmad Naimi, and Sepehr Naimi, The AVR Microcontroller
and Embedded Systems Using Assembly and C, Prentice Hall, 2011.

7.http://learn.mikroe.com/ebooks/8051programming/front-matter/i ntroduction/

8. http://www.mikroe.com/mikroprog/8051/

9.http://www.microcontrollerboard.com/pic microcontroller.html

10.https://www.edgef x.in/pic-microcontrol | er-architecture-and-applications/

11.http://academi c.cankaya.edu.tr/~0.0azi/Pl Cbook.pdf

12 http://| earn.mikroe.com/ebooks/pi cmicrocontroll ersprogramminginassembly/chapter/picl6

f887-microcontroller-device-overview/

8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Norme de protectia muncii in laborator. Prezentarea 2h
lucrarilor de laborator. Recapitulare conversii numere
din baza 10 in baza 2 si 16 si invers si operatii cu
numere scrise in diferite baze
2. Memoria internd, registrii cu functiuni speciale (SFR) 4h
ae Studentii primesc
microcontrolerului 80C51 referatele pentru 4h
3. Contoarele/temporizatoarele 0 si 1 ale | laborator cu cel putin o
microcontrolerului 80C51 saptamana fnainte, le 4h
4. Sistemul de intreruperi, initializarea si modul de lucru | studiaza, le conspecteza
cu consum redus la microcontrolerul 80C51 si dau un test din partea 2h
5. Controlul led-urilor cu placa Arduino Uno teoretica la inceputul 4h
6. Utilizarea senzorilor pentru controlul unor procesecu | laboratorului. Pe urma,
placa Arduino Uno studentii realizeaza 2h
7. Controlul unor procese smple cu placa Arduino partea practica a lucrérii 2h
8. Controlul functionarii servomotoarelor de curent sub indrumarea cadrului
continuu cu placa Arduino Uno didactic. 2h
9. Controlul functionarii motoarelor pas cu pas cu placa
Arduino Uno 2h
10. Recuperari si incheierea situatiei la laborator

28 ore
TOTAL
Bibliografie

1. Viorica Spoiala, Microcontrolere in automatizari, indrumator de laborator in format

electronic, 2021

2. Nagy Zoltan Tamas, Eugen Gergely, Adrian Codoban, Microcontrolere in automatizari,

lucrari de laborator, Univ. Oradea, 2005

3. ***** Pacade dezvoltare PD552 — Ghid de operare, PTC S.A. Filiala Timisoara

4. ***** Plgcade dezvoltare Arduino Uno




9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinel se regaseste Tn curricula specializarii de Automatica si Informatica Aplicata si
din alte centre universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea ,,Politehnica”
Timisoara, Universitatea Tehnica Cluj-Napoca, Universitatea Gh. Asachi lasi, etc), iar cunoasterea
tipurilor de sisteme cu microcontrolere, amodului de functionare si proiectare a acestora este o cerintd
importanta a angajatorilor din domeniu (Nidec, Comau, Plexus, Connect Group, Faist Mekatronic,

Celestica, Comau, GMAB etc).

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii deevaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Curs - pentru nota 5 este Examen scris 60 %
necesara cunoasterea Studentii primesc spre
notiunilor fundamentale | rezolvare subiecte din
cerute in subiecte, fara a | toatd materia al cdror
prezenta detalii asupra punctaj Thsumat este nota
acestora 10.
- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntita a tuturor
subiectelor
10.5 Laborator - pentru nota 5, Test + aplicatie 40%
identificarea practica

componentelor utilizate
la realizarea lucrarilor de
laborator, fard a prezenta
detalii asupra acestora

- pentru nota 10,
cunoasterea amanuntita a
modalitatii de realizare
practicd a tuturor
lucrarilor de laborator

Fiecare student primeste
0 notd pentru activitatea
lalaborator Tn timpul
semestrului si pentru
dosarul cu lucrarile de
laborator. La sfarsitul
semestrului studentii
primesc spre rezolvare o
tema practica din
lucrérile de laborator si
primesc o notd. Astfel
rezultd o medie a celor 3
note pentru laborator.

10.7 Standard minim de performanta

Curs:

Cunosterea elementelor componente si a principalelor arhitecturi de microcontrolere;

Cunoasterea modului de functionare al diferitelor componente ale microcontrolerelor si al

microcontrolerelor Tn ansamblu;

Participarea la minim jumatate din cursuri.

Laborator:

Capacitatea de a concepe o schema de conexiuni cu microsistemul cu microcontroler;
Capacitatea de arealiza programe de aplicatie pentru sisteme cu microcontrolere;

Participarea la toate lucrarile de laborator.




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA S
TEHNOL OGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdlificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA/INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

MODELARE, IDENTIFICARE Sl SIMULARE

2.2 Titularul activitatilor de curs

S.l.dr.ing. Laura Coroiu

2.3 Titularul activitatilor de

S.l.dr.ing. Laura Coroiu

laborator/proiect

2.4 Anul destudiu | 111 | 25 Semestrul | 5 | 2.6 Tipul deevaluare | Vp | 2.7 Regimul disciplinei

| 1/DD

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 4 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3 laborator /proiect | 2/-
3.4 Tota oredin planul deinvataméant | 56 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 28/-
Distributia fondului de timp ore 69
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 28
Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 23
Tutoriat 4
Examinari 4
Alteactivitati..........ccoveeeerineirennnnn,

3.7 Tota ore studiu 69

individual

3.9 Tota ore pe semestru 125

3.10 Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 decurriculum | Cunostinte de algebra, analiza matematica, teoria sistemelor.

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a Prezenta la minim 50% din cursuri
cursului

5.2. de desfasurare a
laboratorul ui /proiectului

- Prezenta obligatorie latoate |aboratoarel g
- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 3 lucréri (30 %);

- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinel




6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionae

C3. Utilizarea fundamentelor automaticii, a metodelor de modelare, simulare, identificare si analiza
aproceselor, atehnicilor de proiectare asistata de calculator

transversale

Competente

CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializatd luarea deciziilor si
atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei

CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continua si valorificarea eficientd a resurselor si
tehnicilor de Tnvatare pentru propria dezvoltare

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul genera a disciplinei

Familiarizarea studentilor cu scrierea modelelor matematice
aferente unui sistem oarecare cu timp continuu sau discret
Familiarizarea studentilor cu structurile de conducere automata
Familiarizarea studentilor cu elementele de simulare analogicé a
sistemelor prin intermediul elementelor de transfer si a
regulatoarel or.

7.2 Obiectivele specifice

Cursul Tsi propune prezentarea modelelor matematice ale
sistemelor cu timp continuu sau discret

Laboratorul familiarizeaza studentii cu aspecte practice privind
modelarea matematica a unui proces fizic cu timp continuu sau
discret s ssimularea functionarii lui folosind tehnicile avansate
oferite de pachetul MATLAB-SIMULINK.

8. Continuturi

8.1.Curs

Metode de predare Observatii

Capitolul 1. Notiuni de baza privind modelarea si

simularea sistemelor
1.1. Obiectul cursului

1.2. Sistem fizic. Marimi caracteristice

1.3. Clasificarea model€elor matematice

1.4. Modelele matematice ae sistemelor dinamice
1.4.1. Modele matematice asociate sistemel or
dinamice cu timp continuu

1.4.2. Modele matematice asociate sistemel or
dinamice cu timp discret (SD-D)

1.5. Determinarea MM-ISI pornind dela MM-I|
(y=f(u)) prin aproximare

1.6. Semnale deintrare tipizate

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

4h

2. Conducerea automata a proceselor
2.1 Sisteme cu conducere automata

2.2 Clasificarea model elor matematice
2.3 Modele matematice liniare si neliniare
2.3.1. Liniaritatea unui sistem

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

4h




2.3.2. Liniarizarea modelelor matematice neliniare
2.3.3. Cazuri deliniarizare
2.4 Semnale de intrare deterministe tipice

3. Modelarea matematica a sistemelor in
operational

3.1 Transformarea L aplace

3.2 Functii de transfer. Matrici de transfer

3.2.1 Calculul functiei de transfer respectiv al
meatricel de transfer aunui sistem dat prin MM-II
3.2.2 Calculul matricei de transfer respectiv a functiei
de transfer a unui sistem liniar, invariant, aflat Tn
3.3 Realizarea sistemica a functiei de transfer
(trecereadelaMM-I1 laMM-ISI)

3.4. Modelarea matematicd a sistemelor cu
interconexiuni in domeniul operational

3.5. Operatii cu scheme bloc

3.6. Metoda Mason de calcul a functiei de
transfer

3.7. Forme canonice

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

6h

4. Sisteme dinamice cu timp discret

4.1 Sistem dinamic cu timp discret

4.2 Alegerea perioadei de esantionare.

4.3 Schema bloc a unui SRA-D

4.4 Elementul de retinere

4.5 Transformarea Laplace discreta

4.6 Functia de transfer.Matricea de transfer
4.7 Determinarea modelului matematic n timp
discret aferent ansamblului ER+PC

4.8 Calculul functiei de transfer discrete cand
sistemul este cunoscut printr-o lege cu variatie
continua

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

4h

5. Elemente de simulare analogica a sistemelor
5.1 Filtru activ cu amplificatoare operationale

5.2 Redlizarea operatiilor matematice cu ajutorul FA
cuAO

5.3 Sisteme dinamice de ordin redus

5.3.1 ET de tip proportional (ET — P)

5.3.2 ET detip integrator (ET —I)

5.3.3 Element de transfer derivativ 0 (ET-D)

5.3.4 Filtru proportional cu temporizare de ordinul 1

5.3.5 ET derivativ cu temporizare de ordinul 1 (DT1)
5.4 Repulatoare tipizate

5.4.1 Regulatorul proportional derivativ cu
temporizare de ordinul 1 (PDT1)

5.4.2 Regulatorul de tip proportional integrator (PI)
5.4.3 Reglatorul proportional , integrator, derivativ
(P.1.D)

5.5 Aplicatii

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

4h




Cap. 6. Studiul stabilitatii sistemelor

.....

metoda distributiei poli-zerouri Expunere liberd, cu

6.2. Metoda locului radacinilor prezentarea cursului pe 6h
6.3. Analiza sistemelor in domeniul pulsatie videoproiector si pe tabla

(frecventa)

6.3.1. Functia raspuns la pulsatie
6.3.2. Caracteristicile de pulsatie

Bibliografie

1. Laura Coroiu, Eugen loan Gergely: “Modelarea s simularea sistemelor”, curs, Editura
Universitatii din Oradea, 2010.

2.Stefan Preitl, Radu-Emil Precup: ” Introducere in ingineria reglarii automate”,curs, Editura
Politehnica Timisoara 2001

3.Toma Leonida Dragomir: ” Elemente de teoria sistemelor ”, vol.l, Editura Politehnica Timisoara
2004

4. Toma Leonida Dragomir: ” Elemente de teoria sistemelor ”, vol.Il, Editura Politehnica Timisoara
2007

5.Karl J. Astrom, Bjorn Wittenmark: “Computer Controlled Systems.Theory and design” Third
edition, Prentice Hall, Upper Saddle River, New Jersey 07458, 1997

6.Stefan Preitl, Angela Fogarasi, Radu-Emil Precup: “Teoria sistemelor s reglaj automat”, culegere
de probleme, vol.l si I, EdituraLito U.T.Timisoara 1994

8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Prezentarea laboratorului si lucrarilor 2h
2. Simularea semnalelor s procesel or folosind mediul 2h
MATLAB. Functii MATLAB utilizate in automatica.

Calculul raspunsului in timp al sistemelor liniare

3. Determinarea MM-IS| prin metoda schemelor bloc 2h
desimulare

4. Liniarizarea sistemelor neliniare 2h
5. Calculul functiei de transfer si realizarea sistemica 2h
afunctiei de transfer Studentii primesc

6. Modelarea matematica si simularea sistemelor cu | referatele pentru laborator 2h
timp continuu cu cel putin o saptdméana

7. Modelarea matematica si simularea sistemelor cu |  Tnainte, le studiaza, le 2h
timp discret conspecteaza. Pe urma,

8. Discretizarea model el or matematice continuale studentii realizeaza partea 2h
9. Studiul sistemelor pe baza schemelor bloc practica a lucrdrii sub 2h
informationale, folosind algebra schemelor bloc Tndrumarea cadrul ui

10. Modelarea matematicé a conexiunilor de sisteme. didactic. 2h
Stabilirea MM-1SI aferente SRA complexe

11. Modelarea matematicasi ssimularea unui sistem 2h
tija- carucior (pedulul invers)

12. Modelarea matematicasi simularea procesului de 2h
laminare dintr-un laminor de profile patrate

13. Modelarea matematica si simularea unui sistem 2h
de balans cu bila mobila

14. Incheierea situatiei la laborator 2h
Bibliografie

1. Laura Coroiu, Sanda Dale, Modelarea si simularea sistemelor, Tndrumétor de laborator, Editura
Universitatii din Oradea, 2008, ISBN 978-973-759-449-5.

2. Marin Ghinea, Virgiliu Fireteanu, MATLAB calcul numeric~grafica~aplicatii, Editura Teora, 1995,
ISBN 973-601-275-1




8.3. Proiect

Metode de predare

Observatii

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinel se regaseste in curricula altor centre universitare care au acreditate
aceste specializari iar cunoasterea modului de conducere automatd, a tipurilor de modele

apmavys

stringentd a angajatorilor din domeniu (Celestica, Comau, GMAB etc).

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii deevaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Curs - pentru nota 5 este Examen scris 80 %
necesara cunoasterea Studentii primesc spre
notiunilor fundamentale | rezolvare subiecte de
cerute in subiecte, fara a | teorie si probleme
prezenta detalii asupra (valorand in total 9
acestora puncte, unul din oficiu).
- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntitd a tuturor
subiectelor
10.5 Laborator - pentru nota 5, Aplicatii practice 20%

cunoasterea scopului
lucrarii, a cuprinsului si a
cerintelor partii
experimentale

- pentru nota 10,
cunoasterea amanuntita a
modalitatii de realizare
practicd a tuturor
lucrdrilor de laborator.

Fiecare student primeste
0 notd pentru activitatea
lalaborator din timpul
semestrului si pentru
dosarul cu lucrarile de
laborator. Astfel rezulta

0 medie pentru laborator.

10.7 Standard minim de performanta

Curs:

- Capacitatea de a scrie model ul matematic aferent unui sistem;

- Capacitatea de a citi 0 schema bloc informationala;

- Participarea la minim jumatate din cursuri.

L aborator:

- Capacitatea de a concepe si a citi 0 schema bloc informationalg;
- Capacitatea de a calcula modelul matematic pe baza ecuatiilor sistemului sau a schemei bloc

informationale;

- Capacitatea de a modela si simula functionarea unui sistem pe baza modelului matematic;
- Participarea la toate lucrarile de laborator.




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea INGINERIE ELECTRICA Sl TEHNOLOGIA
INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei Retele de calculatoare

2.2 Titularul activitatilor de curs conf.dr.ing. Dragos Spoiala

2.3 Titularul activitatilor de
|aborator/proiect

conf.dr.ing. Dragos Spoiala

2.4 Anul destudiu | 111 | 25 Semestrul | 5 | 2.6 Tipul deevaluare | VP | 2.7 Regimul disciplinei | O/DD

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 4 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3laborator /proiect | 2/0
3.4 Total ore din planul deinvatdmant | 56 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 28/0
Distributia fondului de timp ore 440re
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si peteren | 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat

Examinari 4
Alte aCtiVitati........c.cceevvvreeneennnnnns

3.7 Tota ore studiu 44

individual

3.9 Tota ore pe semestru 100

3.10 Numérul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 decurriculum | Cunostinte de utilizarea calculatorului, informaticd, sisteme de operare

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - Existenta videoproiectorului in sala de curs
cursului - Prezenta studentilor la minim 50% din cursuri

5.2. de desfasurare a - Reteaua de calculatoare din laborator sa functioneze, existand instalat programul
laboratorului /proiectului | Packet Tracer

- Prezenta obligatorie a studentilor la toate laboratoarele;

- Studentii vin cu lucrarile de laborator Tnsusite teoretic;

- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 4 lucréri (30 %);

- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce larefacerea discipline.




6. Competentele specifice acumulate

° © C3. Utilizarea fundamentelor automaticii, a metodelor de modelare, smulare, identificare si analiza
*g“ e a proceselor, a tehnicilor de proiectare asistata de calculator.
B .2
g' qg_z C4. Proiectarea, implementarea, testarea, utilizarea si mentenanta sistemelor cu echipamente de uz
8 g_ general si dedicat, inclusiv retele de calculatoare, pentru aplicatii de automatica si informatica
aplicata.
CT2. Identificarearolurilor si responsabilitatilor Tntr-o echipa plurispecializata, luarea deciziilor i
@ % atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relgionare si munca eficientd in cadrul echipei.
(=
D
a8 g CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continué si valorificarea eficienta a resurselor si
§ § tehnicilor de Tnvatare pentru propria dezvoltare.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei = Utilizarea argumentata a conceptelor din informatica si
tehnol ogia calculatoarel or Tn rezolvarea de probleme bine
definite din ingineria sistemelor si Tn aplicatii ce impun uti-
lizarea de hardware si software in sisteme industriale sau in
sisteme informatice.

7.2 Obiectivele specifice » Folosirea proiectarii hardware — software integrate (co-design) si
a ingineriei programarii ca metodologii de dezvoltare, inclusiv in
vederea unei modelari lanivel de sistem

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii
Cap.1. Introducerein retele. Clasificare.

1.1. Tipuri de retele Expunere libera, cu

1.2. Transmisia informatiei in mediile de teleprelucrare prezentarea cursului pe 2h
specifice automaticii videoproiector si pe tabla

CAP.2. Programele de retea

2.1. lerarhii de protocoale Expunere liberd, cu
2.2. Servicii orientate pe conexiuni si servicii fard conexiuni prezentarea cursului pe 2h
2.3. Primitive de serviciu videoproiector si pe tabla

2.4. Relatia dintre servicii si protocoale

CAP.3. Modele de referinta
3.1. Modelul de referinta OSI Expunere liberd, cu
3.2. Modelul de referinta TCP/IP prezentarea cursului pe 4h
3.3. O comparatie intre modelele de referinta OSI si TCP/IP | videoproiector si pe tabla




Cap.4. Exemple de retele

4.1. Internet Expunere liberd, cu
4.2. Retele orientate pe conexiune prezentarea cursului pe 4h
4.3. Ethernet videoproiector si pe tabla
4.4. Retele fara fir 802.11
4.5. Realizarea manuala a cablarii
Cap.5. Nivelul fizic
5.1. Medii magnetice
5.1.1. Mediile din cupru Expunere libera, cu
5.1.2. Fibra optica prezentarea cursului pe 2h
5.1.3. Mediile fara fir videoproiector si pe tabla
5.1.4. Sistemul telefonic
5.2. Controlul accesului lamediu
CAP.6. Infrastructura retelei. Expunere liberd, cu
6.1.Cartela de retea prezentarea cursului pe 2h
6.2.Echipamente de transmisie a datel or videoproiector si pe tabla
Cap.7. Nivelul legatura de date
7.1.Functiile MAC
7.2.Incadrarea (framing) si standardul Internet
7.2.1. Cadrul Ethernet Expunere liberd, cu
7.2.2. Half-Duplex Ethernet (CSMA/CD Access prezentarea cursului pe 2h
Protocol) videoproiector si pe tabla
7.2.3. Full-Duplex Ethernet
7.3. FDDI
7.4. Domenii de coliziune
CAP. 8. Nivelul retea
8.1. Consideratii
8.2. ldentificarea drumului optim si adresarea Expunere liberd, cu
8.3. Adresa|P si clasele de adrese prezentarea cursului pe 4h
8.4. Adresarea IP in subretele videoproiector si pe tabla
8.5. Asignarea adreselor |IP
8.6. Adresarea literald
CAP.9. Nivelul transport
9.1. Rolul nivelului 4
9.2. Formatul genera a protocoalelor nivelului transport Expunere liberd, cu
9.2.1. Transmission Contro Protocol prezentarea cursului pe 2h
9.2.2. User Datagram Protocol videoproiector si pe tabla
9.3.Numarul porturilor
9.4. Numarul secventei si confirmarea
CAP. 10. Nivelele sesiune si prezentare Expunere liberd, cu
10.1.Consideratii generale prezentarea cursului pe 2h
10.2.Nivelul prezentare videoproiector si pe tabla
CAP. 11. Nivelul aplicatie
11.1. DNS - Domain Name Server
11.2. SNMP - Protocol smplu pentru administrarea Expunere libera, cu
retelelor prezentarea cursului pe 2h

11.3.Posta electronica

11.4. File Tranfer Protocol (protocol pentru transferul
fisierelor)

11.5. World Wide Web

11.6. Gestiunea traficului de date la nivelul aplicatie

videoproiector si pe tabla

Bibliografie




1. Dragos-Cristian Spoiaa, Silaghi Helga Maria, Retele de calculatoare. Curs pentru uzul studentilor, 2020

2.A.S. Tanenbaum, Retele de calculatoare, editia a patra, Byblos 2004

3.V. Ariton, Retele de calculatoare, Universitatea ,,Dunédrea de Jos”, 1998 Cisco Systems, CCNA 1 —
Cisco Certified Network Academy Program — Network Basics

4.1. Banica, Retele de comunicatii intre calculatoare, Teora, 1998

5.G. Held, Comunicatii de date, Teora, 1998

6. A. Munteanu, V.G. Serban, Retele locale de calculatoare — proiectare s administrare, Polirom, 2003

7. L. Scripcariu, 1.D. Scripcariu, Retele de calculatoare, Tehnopress, 2006

8. Zinca, D. — Retele de calculatoar e, Editura Risoprint, Cluj-Napoca, 2006

8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Creareaunui cablu crossover 2h

2. Configurarea unei placi de retea in Windows 2h
2000/XP/10/11. Configurarea unei retele wireless sub

Windows

3. Comenzi Windows pentru configurarea retelei 2h

4. Aplicatia Packet Tracer. Prezentare generala o 2h

5. Aplicatia Packet Tracer. Configurarea dispozitivelor. Studenli;ubprlmwc refelzratel_e 2h

6. Adresa |P Configurarea si dimensionarea subretelelor pentru faborator cu ce p:u;m 2h

7. Protocoale de rutare in Packet Tracer 0 saptamana inainte, le 2h

8. Configurarea rutelor statice si dinamice. studiaza si sunt testali 2h
aeator pe parcursul

9. Configurarearouter-elor cu interfata CLI. Notiuni ' . 2h
; ) o . PN laboratorului. Studentii

introductive. Configurari initiale asupra switch-urilor in l 2 impl

mod CL| r?a izeaza IE)nP gmentarea

10. Configurarearouter-elor cu interfatd CLI. Aplicatii uc;zg:‘jlliji ('jr: d;létr?(?rea 2h
11. Configurarea rutelor statice si dinamice in mod CLI ' 2h
12.Interconectarea retelelor cu comutatoare. Retele VLAN.

13. Creareade VLAN-uri si legaturi de tip trunchi folosind 2h
protocolul 802.1Q. 2h
14. Configurarea ACL -urilor (Access List Contral). 2h
Incheierea situatiei la laborator.

Bibliografie

1. Dragos Cristian Spoiala, Eugen loan Gergely , Retele de calculatoar e, Indrumator de laborator, Editura
Universitatii din Oradea, 2010
2. Dragos Cristian Spoiala, Retele de calculatoare, Lucrari de laborator Tn format electronic, 2021

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializarii de Automatica si Informatica
Aplicatd si din alte centre universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea
,,Politehnica” Timisoara, Universitatea din Craiova, Universitatea Tehnica Gheorghe Asachi
lasi, Universitatea Transilvania Brasov etc), iar cunoasterea functionarii si administrarii
retelelor de calculatoare este foarte importanta in conditiile actuale la locul de munca.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii deevaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Curs - pentru nota 5 este Proba scrisa si orala 70 %

necesara cunoasterea - proba scrisa constand
notiunilor fundamentale | din 10 intrebari fiecare
cerute in subiecte, fara a | avand punctaj afisat

prezenta detalii asupra - dupa obtinerea a minim
acestora notei 5, se desfasoara
- pentru nota 10, este proba orala la calculator.

necesara cunoasterea Studentii extrag un bilet




amanuntita a tuturor individual cuprinzand un
subi ectelor subiect din lucrarile de
|aborator.

- seface media
aritmetica dintre cele
doua note obtinute

- dacd proba oralad nu
este absolvita studentul
nu promoveaza.

10.5 Laborator - pentru nota 5, Aplicatii practice 30%
cunoasterea notiunilor de | Fiecare student primeste
baza pentru redizarea 0 nota pentru activitatea
lucrdrilor de laborator , lalaborator Tn timpul
fard a prezenta detalii semestrului si pentru
asupra acestora modul deredizarea
- pentru nota 10, lucrarilor de laborator.

cunoasterea amanuntita a | Astfel rezultd o medie
modalitatii de realizare pentru laborator.
practica a tuturor
lucrdrilor de laborator

10.6 Standard minim de performanta

Curs:
- Utilizarea conceptelor si instrumentelor din stiinta calculatoarelor si tehnologia informatiei si
comunicatiilor pentru rezolvarea de probleme specifice ingineriei sistemelor.
- Selectia si utilizarea de echipamente numerice si analogice, inclusiv de retele de calculatoare destinate
aplicatiilor de conducere automata si de informatica aplicata.
Laborator:
- parcurgerea continutului lucrarilor de laborator
- participarea la toate lucrarile de laborator.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea/ Departamentul FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA Sl
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Catedra INGINERIE ELECTRICA

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdlificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei SERVOSISTEME ELECTRICE

2.2 Titularul activitatilor de curs Prof. dr. ing. Tont Dan George

2.3 Titularul activitatilor de Prof. dr. ing. Tont Dan George

|aborator/proiect

2.4 Anul destudiu | I11 | 25 Semestrul | 7 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinei | DS

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 3 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3laborator /proiect | 1/-
3.4 Total ore din planul deinvatdamant | 42 | dincare: 3.5 curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 14/-
Distributia fondului de timp ore 33ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 12
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si peteren | 5
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat

Examinari 6
Alte activitati..........ccccooereieinrnnnne.

3.7 Tota ore studiu 33

individual

3.9 Tota ore pe semestru 75

3.10 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 decurriculum | Cunostinte de electrotehnicd, fizica si matematica

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. Cursul se poate - prezenta la minim 50% din cursuri
desfasoara feta in fata
sau on-line
5.2. Laboratorul se - Prezenta obligatorie la toate orele de seminar;
poate desfasoara fga - Studentii vin cu lucrérile de seminar conspectate
n fatd sau on-line - Se poate recupera pe parcursul semestrului maxim 1 lucrare
- Frecventa la orele de seminar sub 80% conduce la refacerea disciplinei.




6. Competentele specifice acumulate

- C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurdrii, graficd tehnicd, inginerie
= mecanica, chimica, electrica si electronica in ingineria sistemelor.

o

‘B

% C4. Proiectarea, implementarea, testarea, utilizarea si mentenanta sistemelor cu echipamente de uz
s general si dedicat, inclusiv retele de calculatoare, pentru aplicgii de automatica si informatica aplicata.
[}

2 C5. Dezvoltarea de aplicaii si implementarea algoritmilor si structurilor de conducere automata,

g utilizand principii de management de proiect, medii de programaresi tehnologii bazate pe

2 microcontrolere, procesoare de semnal, automate programabile, sisteme incorporate.

29 :

S B | CT2. Identificarearolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializata, luarea deciziilor si

= g atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relaionare si munca eficienta in cadrul echipei.

&

O =

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei Scopul cursului este
= Studiul sistemelor de reglare a marimilor mecanice pentru controlul
miscarii.

=  Sunt prezentate modelele dinamice ale servomotoarelor electrice de
c.c. si c.a. aspecte constructive, functionale

= Structuri de control si tehnici de proiectare a sistemelor de reglare a
vitezei si pozitiei.

7.2 Obiectivele specifice *  Prezentarea unor metode de calcul, intr-un cadru unitar, care sunt
necesare rezolvarii problemelor din electrotehnica clasica sau moderna.

=  S-apusun accent mai mare pe aplicatiile practice, cursul continand
exemple de calcul.

= Laboratorul familiarizeaza studentii cu aspecte practice privind
functionarea servosistemelor

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii

1. Notiuni introductive.

Notiuni de sistem dinamic liniar. Modelarea
sistemelor dinamice. Anaiza sistemelor liniare in
domeniul timp. Conexiunea sistemelor. Expunere liberd, cu
Caracteristicile sistemelor de reglare. Sistem prezentarea cursului pe
automat de pozitionare. Schema functionala de videoproiector si pe tabla
principiu a sistemelor automate de pozitionare.
Clasificarea sistemelor automate de pozitionare.

4ore/sdp.1+sap.2




2. Structuri si sisteme de reglare si
conducerea proceselor.
Consideratii generale. Sisteme de reglare in
cascada. Sisteme de reglare automata cu reactie

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe

dupa variabilele de stare. S_ist_eme de reglare cu videoproiector si pe tabla 2ore/sap.3
compensarea perturbatiei si sisteme de reglare
combinate. Sisteme de reglare automata paralele.
Sisteme de reglare automatd cu compensarea
timpului mort
3. Traductoar e utilizate in servosisteme de Expunere liberd, cu
pp;lglonare. y L - prezentarea cursi ui be 2ore/sap.4
Definitie. Structurd. Caracteristici. Clasificare. videoproiector si pe tabla
Traductoare de pozitie. Traductoare de viteza.
Traductoare de acceleratie. Selsine.
4. Regulatoare Expunere liberd, cu 2orefsap.5
Generalitdti. Regulatoare continue. Regulatoare prezentarea cursului pe
neliniare. Regulatoare discrete videoproiector si pe tabla
5. Transmisia mecanica Expunere liberd, cu 2ore/sap.6
Alegereatransmisiei mecanice. Parametrii mecanici | prezentarea cursului pe
ai servosistemelor. Identificareatransmisiei videoproiector si pe tabla
mecanice.
6. Analiza sistemelor automate de pozitionare | Expunere libera, cu 2orefsap.7
Structura si modelul matematic. Influenta prezentarea cursului pe
parametrilor elementelor componente asupra videoproiector si pe tabla
comportdrii servosistemului. Probleme speciale de
comanda a servosistemelor electrice
7. Materiale utilizate in constructia Expunere liberd, cu 2ore/sap.8
servomotoar elor prezentarea cursului pe
Materiale magnetice. Materiale conductoare. videoproiector si pe tabla
Materiale el ectroizolante.
8. Servomotoaredec.c. Expunere libera, cu 2ore/sap.9
Modelul matematic a servomotorului de c.c. prezentarea cursului pe
caracteristici fizice ale servomotoarelor de c.c. videoproiector si pe tabla
9. Motoar e pas cu pas. 2ore/sap.10

Generalitati. Clasificarea motoarelor pas cu pas.
Motoare pas cu pas cu reluctanta variabild. Motoare
pas cu pas cu magneti permanenti. Motoare pas cu
pas cu hibride. Motoare pas cu pas liniare. Marimi
caracteristice motoarelor pas cu pas. Alimentarea
motoarelor pas cu pas. Regimul de micropasire.

M odele matematice simplificate ale motoarelor pas
CuU pas.

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

10. Servomotoare sincrone cu magneti
permanenti.

Modelul matematic al servomotorului sincron cu
magneti permanenti Tn regim dinamic. Reglarea
vitezei servomotorului sincron cu magneti
permanenti

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

2ore/sap.11




11. Comanda electronica a SCC cu magneti 20re/sap.12

permanenti. Expunere libera, cu
Convertoare statice de putere de curent continuu. prezentarea cursului pe
Convertoare de cc tip PWM. Structura gene-ral3, videoproiector si pe tabla

schema electric a circuitului energetic. Modele
dinamice ale convertoarel or statice de putere
(redresor comandat, convertoare PWM)

12. Cap 12. Sisteme de pozitionare cu Expunere liberd, cu 2ore/sapt.13
servosistemedec.c. prezentarea cursului pe
Notiuni introductive. Criterii de acordare videoproiector si pe tabla

experimentala. Sisteme liniare de pozitionare.
Sisteme neliniare de pozitionare. Sisteme de
pozitionare incrementala

13. Analiza sistemelor electromecanice. | Expunere libera, cu 2ore/sap.14
Comanda continua. Comanda discreta. prezentarea cursului pe
Modelul sistemului Tn marimi de stare. Comanda videoproiector si pe tabla

discreta a sistemelor de pozitionare. Controlabilitate
si observabilitate.

Bibliografie
1. TontD. G., Servosisteme electrice — cursin format electronic, 2020.
2. Kuo B. C., Kelemen A., Sisteme de comanda si reglare incrementala a pozitiei. Ed. Tehnica,
Bucuresti, 1981.
3. TrifaV. Servomecanisme curs litografiat, 1981.
4. Trifa V., Servomecanisme aplicatii litografiat, 1989.
5. VasS, Sensorless vector and direct torque control, Oxford, University Press, 1996.
8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Sisteme automate, studiul legilor de reglare 2h
tipice
2h
2. Acordarea regulatoarelor PID, Reglarea dupa | Studentii primesc
stare referatel e pentru seminar 2h
cu cel putin o saptamana
3. Sisteme de reglare automata utilizate in nainte, le studiaza, le 2h
servosisteme - prezentare generala conspecteaza si dau un
4. Modelul servomotorului de curent continuu | test din partea teoretica la 2h
Tnceputul seminarului.
5. Modelul sursei de tensiune continua Desfasurarea lucrérilor 2h
de laborator au la baza
6. Sistem analogic de reglare a curentul ui parteneriatul interactiv
pentru MCC utilizénd regulatoare PI cadru didactic student 2h
7. Recuperdri. Incheierea situatiei
Bibliografie
1. TontD. G., Servositeme, indrumator de laborator in format electronic, 2021
2. Kuo B. C., Kelemen A., Sisteme de comanda si reglare incrementald a pozitiei. Ed. Tehnica,
Bucuresti, 1981.
3. TrifaV. Servomecanisme curs litografiat, 1981.
4. TrifaV., Servomecanisme aplicatii litografiat, 1989.
5. VasS, Sensorless vector and direct torque control, Oxford, University Press, 1996.




8.3. Proiect

Metode de predare

Observatii

Etape de proiectare

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializarii de Automaticd si Informatica
Aplicatd si din alte centre universitare din Romania care au acreditate aceste specializari,
astfel cunoasterea servosistemelor este o cerinta stringenta a angajatorilor din domeniu din

zona Parc Industrial Oradea.

10. Evaluare Evaluarea se poate face faa in fata sau on-line

Tip activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere din nota
finalda

10.4 Curs

Examenul constd din verificarea

cunostintelor prin rezolvarea de

probleme si o parte teorie Tn scris (1,5

ore)

Studentul la examen trebuie sa cunoasca

pentru nota 5

- aspectele fundamentale e
domeniului servosisteme electrice

- caracterigtici principale e
servomotoarelor electrice

cunostinte pentru nota 6

- Reprezentarea sistemelor dinamice

liniare prin functii de transfer

cunostinte pentru nota 7

- cunoasterea structurilor si sistemelor

de reglare si conducere a proceselor

cunostinte pentru nota 8

- Acordarea regulatoarelor PID

cunostinte pentru nota 9.

- Reglarea cu predictie, reglarea dupa

stare

cunostinte pentru nota 10

- unele aspecte legate de proiectarea

sistemelor de reglare automata,

utilizarea programelor de simulare pe

calculator

Examinarea se face scris si
oral.

60%

10.5
Laborator

Cunostinte pentru nota 5:

Cunoasterea desfasurarii lucrarii cu
etapele corespunzdtoare

cunostinte pentru nota 6:

Aparatura necesara n efectuarea lucrarii
cunostinte pentru nota 7:

Citirea  corecta a  masuratorilor
cunostinte pentru nota 8:

Completarea corecta a tabelelor aferente
lucrarii

cunostinte pentru nota 9:

Trasarea corectd a graficelor specifice
fiecarei lucrari cunostinte pentru nota

Observare sistematica si
independentd, studiul de
caz

40%




10:
Posibilitatea de a raspunde la intrebarile
de la sfarsitul lucrarilor

10.6 Proiect

10.7 Standard minim de performanta

Curs:
- Cunosterea partilor constructive si a principiului de functionare al diferitelor servosisteme.
- Capacitatea de aidentifica un anumit tip de circuit electric
- Participarea la minim jumatate din cursuri.
Seminar:
- Cunoasterea sistemelor de reglare automata utilizate Tn servosisteme
- Cunoasterea modelului servomotorului de curent continuu
- Participarea la toate lucrarile de seminar.




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea INGINERIE ELECTRICA Sl TEHNOLOGIA
INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA/ INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumireadisciplinel Sisteme cu microprocesoare |

2.2 Titularul activitatilor de curs Conf.dr.ing. Dragos Spoiala

2.3 Titularul activitatilor de
laborator

S.l.dr.ing. Kovendi Zoltan

2.4 Anul destudiu | 111 | 25 Semestrul | 5 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplingi | I/DD

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 3 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3 laborator /proiect | 1/0
3.4 Tota oredin planul deinvatamant | 42 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 14/0
Distributia fondului de timp ore 58
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 28
Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 8
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat 2
Examinari 6
Alteactivitati..........ccoveevevinnirennnnn,

3.7 Tota ore studiu 58

individual

3.9 Tota ore pe semestru 100

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum Cunostinte de electrotehnicd, electronicad, masurari electrice, electronica digitala

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - prezenta la minim 50% din cursuri
cursului

5.2. de desfasurare a
laboratorul ui /proiectului

- Prezenta obligatorie latoate laboratoarel €

- Studentii vin cu lucrarile de laborator conspectate;

- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucrari (30 %);

- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinei.




6. Competentele specifice acumulate

C5. Dezvoltarea de aplicatii si implementarea algoritmilor si structurilor de conducere automata,
utilizénd principii de management de proiect, medii de programare si tehnologii bazate pe
microcontrolere, procesoare de semnal, automate programabile, sisteme Tncorporate.

Competente
profesionae

CT2. Identificarearolurilor si responsabilitatilor intr-o echipd plurispecializatd, luarea deciziilor si
atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relaionare si munca eficienta in cadrul echipei.

transversale

Competente

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei = Familiarizarea studentilor cu principalele tipuri de circuite
integrate programabile utilizate in echipamentel e de control
digitale ale utilgjelor industriae.

7.2 Obiectivele specifice = Cursul Tsi propune prezentarea elementelor teoretice ale

circuitelor integrate programabile utilizate in controlul digital al
proceselor industriale.

= | aboratorul familiarizeaza studentii cu aspecte practice privind
functionarea sistemelor cu circuite integrate programabile din
familiaINTEL, modurile de programare ale acestora s scheme
de interconectare pentru obtinerea unui sistem de control.

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii
Curs 1. Microprocesoare. Notiuni introductive
1.1. Introducere. Scurt istoric liber
1.2. Microprocesorul si logica programats. Expunere libera, cu
1.3. Arhitectura  standard a unui prezentarea cursului pe 2h
U . videoproiector si pe
microsistem. tabl3
1.4. Evolutia microprocesoarelor.
1.5. Capsule cu microprocesoare.
Curs 2. Aritmetica numerelor intregi. Logica . liber3
circuitelor numerice re;g#tr;;eaéuf;'l;u .
2.1. Aritmetica numerelor Tntregi. pre . u'p 2h
- L videoproiector si pe
2.2.Elemente de logica a circuitelor tabl
numerice.
Curs 3. Microprocesoar e. Concepte generale. Expunere liberd, cu
3.1. Microprocesorul. Prezentare | prezentarea cursului pe
. 9 i . : 2h
functionala videoproiector si pe
3.2. Conceptul de magistrala. tabla
Curs 4 Microprocesoare. Prezentare Expunere liberd, cu
hardware. Functii.Microprogramare prezentarea cursului pe 2h
4.1. Decodificaresi control videoproiector si pe




4.2. Functia de memorare

4.3. Functia aritmerico-logica.
4.4. Fundtia intrare-jesire.

4.5. Microprogramarea

tabla

Curs5-6. Memoria interna a unui calculator
5.1. Generalitati.
5.2. Memorii RAM.
5.3. Memorii ROM.

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe

5.4. Organizarea tipicd a memoriei wdeoprgke)gor 31Pe an
sistemului  microprocesor
5.5. Organizarea informatiei n
microsisteme
Curs 7-8. Softwar e-ul sistemului Expunere libera, cu
microprocesor . Aspecte generale prezentarea cursului pe
6.1.Consideraii de bazd videoproiector si pe 4h
6.2.Moduri de adresare tabla
Curs 9. Software-ul sistemului microprocesor. o
Seturi de instructiuni al microprocesorului si | EXpunere liberd, cu
stiva programului pre?zdentaregezjrwl_w pe oh
7.1. Setul de instructiuni a v eoprgbl éOI‘ 3 pe
microprocesorul ui
7.2. Utilizarea stivel programului
Curs 10. Limbajul de asamblare si metodologia Expunere liberd, cu
de elaborare a programelor prezentarea cursului pe
8.1. Limbagjul de asamblare videoproiector si pe 2h
8.2. Metodologia elaborarii programelor tabla
Curs 11-12. Elemente de intrarefiesire ale
sistemelor micropr ocesor
9.1. Generalitati Expunere libera, cu
9.2. Operatii I/E efectuate sub controlul prezentarea cursului pe
programul ui videoproiector si pe 4h
9.3. Operatii I/E efectuate prin intreruperi tabld
9.4. Operatii I/E efectuate prin acces direct
la
memorie
Curs 13. Microprocesor pe 8 biti : Z80
10.1.  Structura generala a unui
microprocesor Expunere libera, cu
tipic pe 8 biti : Z80 prezentarea cursului pe
10.2. Unitatea centrala si de prelucrare Z80 videoproiector si pe 2h
10.3. Descrierea conexiunilor externe tabla
10.4. Descrierearegistrelor U.C.P
10.5. Functionarea microprocesorului
10.6. Modurile de adresare Z80
Curs14. Microprocesor ul Intel 8086 Expunere liberd, cu
11.1. Arhitectura microprocesorul ui prezentarea cursului pe oh

11.2. Organizarea memoriei

videoproiector si pe
tabla




Bibliografie

1. Spoiald Dragos, Sisteme cu microprocesoare, curs in format electronic, 2021

2. St. Kakas, Sisteme cu microprocesoare (curs), Universitatea din Oradea, 1995,

3. I. Stojanov si col., De la poarta TTL la microprocesor (vol. 2), Ed. Tehnica, Bucuresti,
1987,

4. AW. Triebel, A. Singh, Microprocesorul 8086, Ed. Mirton, Timisoara, 1990,

5. M. Cornea-Hasegan, D. Cornea-Hasegan, Proiectarea sistemelor cu microprocesor z80, Ed.
Dacia, Cluj-Napoca, 1988.

8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Prezentarea laboratorului, a normelor de protectia Studentii primesc 2h
muncii si a lucrarilor de laborator. Aritmetica in referatelep tru
SRS DOE EL laborator cu chen utin o 2h
2. Arhitectura |SA x86 Loraor ol oe Pt 2h
3. Sistem cu microprocesor pe 32 de hiti ptar . 2h
: . studiaza, le conspecteaza
4. Metodologia elaborarii programel or i dau un test din partea 2h
5. Metode de programare si adresare 3 teoreticd la ince putul 2h
6. Programarea in limba de asamblare pentru un nceputut
: o laboratorului. Pe urma,
SEIEM EN 2 911 studentii realizeaza 2h
7. Recuperari. Incheierea situatiei la laborator. o o
partea practica a lucrarii
sub indrumarea cadrul ui
didactic.

Bibliografie

1. Spoiald Dragos, Kovendi Zoltan, Sisteme cu microprocesoar e. Indrumétor de laborator, 2017

2. **** Carteatehnicd asistemului de dezvoltare cu microprocesor de 32 biti.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinel se regaseste in curricula specidizarii de Automatica si informatica aplicata si
din alte centre universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea ,,Politehnica”
Timisoara, Universitatea Gh. Asachi lasi, etc), iar cunoasterea tipurilor de sisteme cu
microprocesoare, a modului de functionare si proiectare a acestora este o cerinta stringentd a
angagjatorilor din domeniu (Nidec, IPTE, Plexus, Faist Mekatronics, Celestica, Comau, GMAB etc).

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii deevaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Curs - pentru nota 5 este Examen scris 70 %
necesara cunoasterea Studentii primesc spre
notiunilor fundamentale | rezolvare 3 subiecte cu
cerute in subiecte, fara a | trei nivele de dificultate
prezenta detalii asupra ale caror punctaje
acestora Tnsumate dau nota 10.
- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntita a tuturor
subiectelor
10.5 Laborator - pentru nota 5, Test + aplicatie 30%
recunoasterea practica
componentelor utilizate | Lafiecare laborator
la realizarea lucrérilor de | studentii primesc un test




laborator, fard a prezenta
detalii asupra acestora

- pentru nota 10,
cunoasterea amanuntita a
modalitatii de realizare
practicd a tuturor
lucrarilor de laborator

si 0 notd. De asemenea,
fiecare student primeste
0 notd pentru activitatea
lalaborator Tn timpul
semestrului si pentru
dosarul cu lucrarile de
laborator. Astfel rezultd
0 medie pentru laborator.

10.6. Standard minim de performanta

Curs:
- Cunosterea partilor constructive si a principiului de functionare al diferitelor tipuri microprocesoare si
siteme cu mucroprocesoare;
- Capacitatea de aidentifica un anumit tip de sistem (identificarearolului acestuias a componentelor |ui);
- Capacitatea de proiectare s programare a sistemelor cu microprocesoare;
- Participarea la minim jumatate din cursuri.

Laborator:
- Capacitatea de a concepe o0 schema de conexiuni cu microsistemul;
- Capacitatea de arealiza un program de aplicatie pentru un sistem dat;
- Participarea la toate lucrarile de laborator.




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvatamant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdificarea

AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei

Sisteme cu microprocesoare | |

2.2 Titularul activitatilor de curs

Conf.dr.ing. Dragos Spoiala

2.3 Titularul activitatilor de S.l.dr.ing. Zoltan Kovendi
laborator/proiect
2.4 Anul destudiu | 111 | 2.5 Semestrul | 6 | 2.6 Tipul deevaluare | VP | 2.7 Regimul disciplinei | I/DD

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 3 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3 laborator /proiect | 1/0
3.4 Tota oredin planul deinvatamant | 42 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 14/0
Distributia fondului de timp ore 58
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 28
Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 8
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat 2
Examinari 6
Alteactivitati..........cccoveevevinrirennnnn,

3.7 Tota ore studiu 58

individual

3.9 Tota ore pe semestru 100

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

Cunostinte de electrotehnicd, electronica, masurari electrice, electronica digitala

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a
cursului

- prezenta la minim 50% din cursuri

5.2. de desfasurare a
laboratorul ui /proiectului

- Prezenta obligatorie latoate |aboratoarel g

- Studentii vin cu lucrarile de laborator conspectate

- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucrari (30 %);

- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinei




6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionae

C5. Dezvoltarea de aplicatii si implementarea algoritmilor si structurilor de conducere automata,
utilizand principii de management de proiect, medii de programare si tehnologii bazate pe microcon-
trolere, procesoare de semnal, automate programabile, sisteme incorporate.

transversale

Competente

CT1. Aplicarea, in contextul respectarii legislatiei, a drepturilor de proprietate intelectuala (inclusiv
transfer tehnologic), a metodologiei de certificare a produselor, a principiilor, normelor si valorilor
codului de etica profesionald in cadrul propriei strategii de munca riguroasa, eficienta si responsabila.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei

Familiarizarea studentilor cu principalele tipuri de circuite
integrate programabile utilizate Tn echipamentel e de control
digitale ale utilgjelor industriale.

7.2 Obiectivele specifice

Cursul Tsi propune prezentarea elementelor teoretice ale
circuitelor integrate programabile utilizate Tn controlul digital al
proceselor industriale.

Laboratorul familiarizeaza studentii cu aspecte practice privind
functionarea sistemelor cu circuite integrate programabile din
familia INTEL, modurile de programare ale acestora si scheme
de interconectare pentru obtinerea unui sistem de control.

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii
Curs 1. Microprocesorul Intel 8086. Aspecte o
functionale Expunere liberd, cu
’ - prezentarea cursului pe
i% é?;g?gigg‘ggie videoproiector si pe tabla 2h
1.3. Stiva
Curs 2. Microprocesorul Intel 8086, Aspecte o
functionale Expunere libera, cu
2.1. Organizarea spaiului de intrare/iesire prezentarea cursului pe 2h
PP ’ > videoproiector si pe tabla
2.2. Specificatii hardware
2.3. Functionarea magistralei multiplexate
Curs 3. Microprocesorul Intel 8086. Aspecte
functionale Expunere liber, cu
3.1. Circuitul de ceas prezentarea cursului pe oh
3.2. Modul minim/maxim. Controlerul de | videoproiector si pe tabla
magistrala 8288
3.3. Selectia memoriei




Curs. 4. Sistemul de

micr oproce-sor ului 8086
4.1. Selectia s interfatarea porturilor de
intrare/iesire

intreruperi  ale

Expunere liberd, cu

. . . rezentarea cursului pe 2h
e S'Stem.l’." deA' METUgET \ﬁ doproiector si pe tatl?lé
4.3. Vectorii dentrerupere
4.4, Intreruperile externe
4.5. Intreruperile interne
Curs5. Implementarea interfetelor deintrare/
iesire — 8086
51. Implementarea  porturilor  de Expunere liberd, cu
intrare/iesire numerice prezentarea cursului pe 2h
5.2. Implementarea porturilor de intrare- | videoproiector si pe tabld
iesire analogice
5.3. Porturi specializate — interfete seride
Curs6. Porturi specializate £ —
6.1. Ceasuri de timp real xpunere liberd, cu
6.2. Porturi specializate — controlere de in- prezentarea cursul be 2h
o videoproiector si pe tabla
treruperi
Curs 7. Transferul prin acces direct la memorie Expunere libera, cu
(DMA) prezentarea cursului pe oh
7.1. Principiul transferului DMA videoproiector si pe tabla
7.2. Controlerul DMA 8237A
Curs 8. Programarea microprocesorului intel
8086. structurasi instructiuni de programare Expunere liber, cu
8.1. Etapele elaborarii unui program in | prezentareacursului pe oh
cod masina videoproiector si pe tabla
8.2. Programarea microprocesorului intel
8086
Curs 9-10. Extinderea structurii unitatii
centralela familia 80x86 Expunere liberd, cu
9.1. Unitatea centralda 80x86 din punct de | prezentareacursului pe h
vedere al programatorul ui videoproiector si pe tabla
9.2. Modurile de adresare ale memoriei la
procesorul 8086
Curs 11. Sisteme multiprocesor
10.1. Introducere. Arhitecturi de SMP in -
variant4 distribuits pg‘gf‘]’t’;f; 'C'Sf;j‘l'u‘;“pe
10.2. Principii de comunicatie intre 2 videoproiector si pe tabl 2h
procesoare
10.3. Magistrale standard pentru SMP
10.4. MagistralaMULTIBUS
Curs 12. Reteaua de interconectare a
sistemelor multiprocesor Expunere liberd, cu
11.1. Tehnici de alocare a canalului magis- | prezentarea cursului pe oh
tralelor videoproiector si pe tabla
11.2. Arbitrarea magistralelor
11.3. Supervizoare de magistrala
Curs13-14. Calculatoar e personale PC. Expunere liberd, cu ah

12.1.Schemabloc. Placa de baza.

prezentarea cursului pe




12.2. Memoriaprincipala
12.3. Sistemul de intreruperi
12.4. Cande DMA

12.5. MagistralaISA

12.6. Magistrala PCI

videoproiector si pe tabla

Bibliografie

1. Dragos Cristian Spoiala, Sisteme cu microprocesoare, curs in format digital, 2021

2. St. Kakas, Sisteme cu microprocesoare (curs), Universitatea din Oradea, 1995,

3. I. Stojanov si col., De la poarta TTL la microprocesor (vol. 2), Ed. Tehnica, Bucuresti, 1987,

4. A.W. Triebel, A. Singh, Microprocesorul 8086, Ed. Mirton, Timisoara, 1990,

5. M. Cornea-Hasegan, D. Cornea-Hasegan, Proiectarea sistemelor cu microprocesor z80, Ed. Dacia,

Cluj napoca, 1988,

8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Prezentarea laboratorului, a normelor de protectia Studentii primesc 2h
muncii si a lucrarilor de laborator. Comenzile referatele pentru
programului monitor laborator cu cel putin o 2h
2. Resursel e programului monitor sdptamana fnainte, le 2h
3. Tastatura si afisajul. studiaza, le conspecteza 2h
4. Convertorul analog digital. si dau un test din partea 2h
5. Convertorul digital analogic. teoretica la inceputul 2h
6. Interfata paralela.Interfata seriala laboratorului. Pe urma, 2h
7. Recuperari.Incheierea situatiei la laborator. studentii realizeaza

partea practica a lucrarii

sub indrumarea cadrului

didactic.

Bibliografie

1. Spoiald Dragos, Kovendi Zoltan, Sisteme cu microprocesoar e. Indrumétor de laborator, 2017

2. **** Cartea tehnicd a sistemului de dezvoltare cu microprocesor de 32 biti.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializdrii de Automatica si informatica aplicata si
din ate centre universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea ,,Politehnica”
Timisoara, Universitatea Gh. Asachi lasi, etc), iar cunoasterea tipurilor de sisteme cu
microprocesoare, a modului de functionare si proiectare a acestora este o cerinta stringenta a
angagjatorilor din domeniu (Nidec, IPTE, Plexus, Faist Mekatronics, Ceestica, Comau, GMAB etc).

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Curs - pentru nota 5 este Lucrarescrisa 60 %
necesara cunoasterea Studentii primesc spre
notiunilor fundamentale | rezolvare o grila cu 35
cerute in subiecte, faraa | subiecte cu nivele
prezenta detalii asupra diferite de dificultate ale
acestora caror punctaje totalizeaza
- pentru nota 10, este nota 10.
necesara cunoasterea
amanuntitd a tuturor
subiectelor
10.5 Laborator - pentru nota 5, Test + aplicatie 20%




recunoasterea standurilor
utilizate larealizarea
lucrarilor de laborator ,
fara a prezenta detalii
asupra acestora

- pentru nota 10,
cunoasterea amanuntita a
modalitatii de realizare
practica a tuturor
lucrarilor de laborator

practica

Lafiecare laborator
studentii primesc un test
si 0 notd. De asemenea,
fiecare student primeste
0 notd pentru activitatea
lalaborator Tn timpul
semestrului si pentru
dosarul cu lucrdrile de
laborator. Astfel rezultd
0 medie pentru laborator.

10.6 Standard minim de performanta

Curs:
- Cunosterea partilor constructive si a principiului de functionare al diferitelor tipuri microprocesoare si
sisteme cu microprocesoare;
- Capacitatea de aidentifica un anumit tip de sistem (identificarea rolului acestuiasi a componentelor lui);
- Capacitatea de proiectare s programare a sistemelor cu microprocesoare;
- Participarea la minim jumatate din cursuri.

Laborator:
- Capacitatea de a concepe o0 schema de conexiuni cu microsistemul;
- Capacitatea de arealiza un program de aplicatie pentru un sistem dat;
- Participarea la toate lucrarile de laborator.




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA si
TEHNOLOGIE A FABRICATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE si
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdlificarea AUTOMATICA si INFORMATICA APLICATA / INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei

SISTEME DINAMICE CU EVENIMENTE DISCRETE

2.2 Titularul activitatilor de curs

S.l.dr.ing. Laura Coroiu

2.3 Titularul activitatilor de
laborator/proiect

S.l.dr.ing. Diana M esar os

2.4 Anul destudiu | I11 | 2.5 Semestrul | 6 | 2.6 Tipul deevaluare | Vp | 2.7 Regimul disciplinei

e}

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 3 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3laborator 1

3.4 Tota oredin planul deinvataméant | 42 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator 14

3.7 Distributiafondului de timp ore 33
ore

Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 14

Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 6

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 7

Tutoriat 2

Examinari 4

Alteactivitati..........ccoveevevinrinennnn

3.8 Total ore studiu 33

individual

3.9 Tota ore pe semestru 75

3.10 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

Cunostinte de baza cu privire la programare, cunoasterea principiilor elementare de
reglare automata.

4.2 de competente | -

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a
cursului

- prezentd la minim 50% din cursuri. Cursul se desfasoara cu prezentare pe
videoproiector si la tabla.

5.2. de desfasurare a

laboratorului /proiectului

- conditii optime pentru desfasurarea de lucrdri de laborator pe calculatoare
compatibile IBM PC pe care ruleazda modulele software: Editor, Asamblor, Link-
editor, Debugger.

- Prezenta obligatorie la toate laboratoarel €




- Se poate recupera pe parcursul semestrului maxim o lucrare (30 %);
- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinei.

6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionae

C3. Utilizarea fundamentelor automaticii, a metodelor de modelare, smulare, identificare si analiza a
proceselor, a tehnicilor de proiectare asistata de calculator.

transversale

Competente

CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor Tntr-o echipa pluri-specializata luarea deciziilor si
atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei.

CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continua si valorificarea eficienta a resurselor si
tehnicilor de invatare pentru propria dezvoltare.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei

Disciplina are ca abiectiv construirea rationamentelor stiintifice specifice
domeniului, manipuland cunostintele Tn contexte aplicative variate si
relevante, oferind studentilor toate notiunile de baza care, ulterior, sunt
angrenate in rezolvarea de probleme, solutiile fiind analitice si/sau
asistate de calculator.

O contributie deosebitd la dezvoltarea abilitdtilor de investigare este
adusa de o serie de aplicatii ce compard si coreleazd rezultatele
rezolvarilor analitice si, respectiv, asistate de calculator. Tn scopul
abordarii asistate de calculator a rezolvarilor a fost utilizat mediul Petri
Net Toolbox.

7.2 Obiectivele specifice

= Cursul exploreaza cadrul teoretic si practic al sistemelor cu
evenimente discrete cu ajutorul retelelor Petri netemporizate,
temporizate si cu temporizare stohasticd, aborddnd studiul
problemelor comportamentale si structurale ale lor.

= Laboratorul familiarizeaza studentii cu aspecte practice Tn ceea
ce priveste metodele de implementare si studiu al
caracteristicilor structurale si comportamentale ale SED asistate
de calculator.

8. Continuturi

8.1.Curs

Metode de predare Observatii

Capitolul 1. Retele Petri netemporizate
Introducere. Consideratii teor etice
1.1 Modele de tip retea Petri netemporizata

1.2. Terminologie uzuala

1.3. Validarea si executarea tranzitiilor in retele cu | videoproiectorul Tnsotite
capacitate infinita — evolutia starilor de reprezentari 8

Prezentarea cursului cu

1.4. Retele Petri cu capacitate finita

1.5. Calculul matricei de incidenta

1.6 Determinarea prin calcul a evolutiei
marcajului unei retele Petri

1.7. Arbori si grafuri de acoperire/accesibilitate
1.8. Transformarea unei retele cu capacitate finita

explicative detaliate
scrise pe tabla sau online.




Tn una cu capacitate infinita
1.9. Retele cu probabilitati si prioritati
1.10. Retele cu arce inhibitoare

Capitolul 2. Retele Petri ordinare si proprietati
comportamentale

2.1. Modelarea cu retele Petri ordinare

2.2. Definirea proprietatilor comportamentale

2.3. Producerea fenomenului de deadlock Tin
sistemele cu resur se partajate

24. Proprietati ce decurg din apartenenta
retelelor la anumite subclase de retele Petri
ordinare

2.5. Caracteristici de modelare

Capitolul 3. Studiul proprietatilor structurale

3.1. Definirea proprietatilor structurale si criterii
de caracterizare

3.2. Invarianti

Capitolul 4

Modele de tip retea Petri cu temporizare
determinista

4.1. Retele cu tranzitii temporizate

4.2. Retele cu pozitii temporizate

4.3. Transformarea unei retele temporizate T intr-
0 retea temporizata P

4.4. Transformarea unei retele temporizate P intr-
0 retea temporizata T

4.5. Graful de evenimente temporizate

Capitolul 5

Modele de tip retea Petri cu temporizare
stohastica.

5.1. Principiile temporizarii stohastice

5.2. Variabile aleatoare

5.3. Procese stohastice

5.4. Modele de tip retea Petri cu temporizare
stohastica

Bibliografie

1. Coroiu Laura- Sisteme dinamice cu evenimente discrete, curs in format electronic, 2020.
2. Octavian Pastravanu Mihaela Matcovschi Cristian Mahulea, Aplicatii ale retelelor Petri n
studierea sistemelor cu evenimente discrete, Editura Gh. Asachi 2002.

8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Norme de protectia muncii. Introducere 2h
in Sistemele cu evenimente discrete

2. Aplicabilitatea sistemelor cu evenimente discrete. 2h
Transpunerea sistemelor cu evenimente discrete in Prezentarea laboratorului

procese industrial/software insotit de reprezentari

3. Aspecte teoretice s aplicabilitatea Retelelor Petri. | explicative detaliate 2h
Exercitii si problem propuse. scrise pe tabla. Aplicatii

4. Aspecte teoretice s aplicabilitatea Grafcet |. pe calculator cu programe 2h
Exercitii si problem propuse. dedicate.

5. Tipuri de diagrame utilizate in procese 2h
industraiel/software |. Diagrame de flux de date,

Diagrame secventiale. Diagrame UML.

6. Tipuri de diagrame utilizate in procese 2h




industraiel/software I1.
7.Verificare de |aborator. 2h

Bibliografie

1. Thomas and Angela Hathaway, Data Flow Diagrams — Simply Put!: Process Modeling Techniques
for Requirements Elicitation and Workflow Analysis, BA-Experts, 29 mar. 2015 - 75 pagini

2. https.//app.diagrams.net/

3. https.//www.atlassian.com/

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul discipline se regaseste in curricule aferente din alte centre universitare cu
acreditare, spre exemplu Universitatea ,,Politehnica” Timisoara, iar cunoasterea principiilor,
algoritmilor si a modalitatilor de programare reprezinta o cerintd definita de angajatorii din
domeniu (Connectronics, Emsil TechTrans, , Celestica, Comau, GMAB, UAMT, Stimin etc),
in vederea interpretdrii corecte a functionalitatilor diverselor echipamente de automatizare
existente n dotarea acestor unitati productive precum si pentru a enunta cerinte pertinente de
service sau de noi investitii. Importanta cunoasterii programarii in limbaj de asamblare este
enuntata de unii angajatori cu specific de productie aferent, cum ar fi SiemensVideo.

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii deevaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Curs - pentru nota 5 este Examen scris 70 %
necesara cunoasterea Studentii primesc spre
notiunilor fundamentale | rezolvare subiecte de
cerute pentru trei din teorie si probleme
celecinci subiecte, fard a | (valorand in total 9
prezenta detalii asupra puncte, unul din oficiu).
acestora,
- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntitd a tuturor
subiectelor si a rezolvarii
corecte a aplicatiilor.
10.5 Laborator - Efectuarea Studentii vor prezenta 30 %
aplicatiilor propuse aplicatiile facute in
cadrul |aboratorul ui

10.6 Standard minim de performanta

Utilizarea fundamentelor automaticii, a metodelor de simulare, modelare, identificare si analizd a proceselor, a
tehnicilor de proiectare asistata de calculator.

Identificarea conceptelor fundamentale ale TS, IRA, a principiilor de baza din modelare si simulare, precum si
a metodelor de analiza a proceselor, Tn scopul explicarii problemelor de baza din domeniu




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Tnvatamént superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA Sl
TEHNOLOGIE A INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE S|
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea AUTOMATICA si INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei Conducerearobotilor industriali

2.2 Titularul activitatilor de curs Conf.dr.ing. Tiberiu Barabas

2.3 Titularul activitatilor de proiect/ | Sef.lucr.dr.ing.Kovendi Zoltan
laborator

2.4 Anul destudiu | 1V | 2.5 Semestrul | 8 | 2.6 Tipul deevaluare | Vp | 2.7 Regimul discipline

| DS

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdptdména 4 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3 laborator /proiect | 1/1
3.4 Total ore din planul deinvatamant | 56 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 14/14
3.7.Distributiafondului de timp ore: 48ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si peteren | 6
Pregatire seminarii/laboratoare, proiect, teme, referate, portofolii si eseuri 18
Tutoriat

Examinari 4

Alte activitati.(identificarea i organizarea de activitati pentru integrarea studentilor in
oportunitati locale de dezvoltare profesionald)..........c.ccocoeevreiereenne

3.8 Tota ore studiu 48
individua

3.9 Tota ore pe semestru 104

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - Prezentd la minim 50% din cursuri
cursului
5.2. de desfasurare a - Prezenta obligatorie |a toate |aboratoarel e;

laboratorului /proiectului | - Studentii vin cu lucrarile de laborator conspectate
- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucréri (30 %);

- Frecventa la orele de laborator sub 75% conduce la refacerea disciplinei




6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionale

C3. Utilizarea fundamentelor automaticii, a metodelor de modelare, simulare, identificare si analiza a
proceselor, a tehnicilor de proiectare asistata de calculator.

Competente

transversale

CT1. Aplicarea, in contextul respectarii legislatiei, a drepturilor de proprietate intelectuala (inclusiv
transfer tehnologic), a metodologiei de certificare a produselor, a principiilor, normelor si valorilor
codului de etica profesionald in cadrul propriei strategii de munca riguroasa, eficienta si responsabila.
CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializata luarea deciziilor si
atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul genera al disciplinei

Familiarizarea studentilor cu metodele de conducere a
deplasirilor la roboti industriali, a modului de comanda al
acestora precum si a metodologiilor de proiectare si de generare
atraiectoriilor.

7.2 Obiectivele specifice

Cursul Tsi propune definirea problemelor generale legate de
conducerea robotilor, trecerea in revista a principalelor calcule
cinematice utilizate Tn conducerea robotilor (cinematica directd
si cinematica inversd) precum si studierea diferitelor metode de
conducere a robotilor industriali (conducerea ih coordonate
c.c.c., conducerea in coordonate carteziene etc.).

Laboratorul familiarizeaza studentii cu calculele cinematice de
baza utilizate in conducerea robotilor respectiv cu implemen-
tarea pe caculator a diferitelor metode de baza legate de
generarea traiectoriei.

Proiectul propune implementarea individuala a cunostintelor
furnizate in cadrul cursului, Tntr-o aplicatie pe calculator, legata
de conducerea robotilor industriali.

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii
7. Problema conducerii unui robot indus-
trial. (Problema parcurgerii etapelor unui 4h

proces tehnologic robotizat. Problema
evolutiei Tn timp a miscérilor. Problema
determindrii situarii in care trebuie adus
efectorul final intr-o etapa a procesului
tehnologic. Problema determindrii pozitiilor
relative Tn care trebuie s& fie aduse
elementele dispozitivului de ghidare intr-o
etapa a procesului tehnologic.)

Principalele calcule cinematice utilizate
in  conducerea robotilor industriali.
(Calcul de cinematica directa. Calcul de
cinematica inversa, metoda prin

Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe tabla

6h




10.

11.

descompunere si  metoda  recursiva.
Exemplu de calcul pentru robotul
TRTRRR)

Conducerea in  coordonate c.c.C.
(Utilizarea  functiilor de  conducere
polinomiale de gradul 3. Utilizarea
functiilor de conducere polinomiale de
gradul 5. Utilizarea functiilor de conducere
cu profil trapezoidal de viteze.)
Conducerea in coordonate carteziene.
(Conducerea de-a lungul une drepte
definita de 2 puncte. Conducerea in cazul
deplasarii prin 3 puncte. Generarea
traiectoriei la conducerea orientata n
spatiul cartezian.)

Conducere 1n spatiul cartezian cu
orientare in coordonate c.c.Cc.
(Specificarea miscarii la conducere 1in
spatiul cartezian cu orientare Th coordonate
c.c.c. Generarea miscérii la conducere n
spatiul cartezian cu orientare Th coordonate
c.c.c)

6h

6h

6h

Bibliografie
10. T., Barabas, T., Vessdlenyi, Robotica — Conducerea si programarea robotilor industriali —
Probleme si metode de baza, Editura Universitatii din Oradea, 2004
T., Vessdlenyi, T., Barabas, Comanda robotilor. Aplicatii, Editura Universitatii Oradea, 2006;
Lacramioara Stoicu -Tivadar, Programarea robotilor industriali si a masinilor unelte cu

comanda numerica - curs, Universitatea "Politehnica” Timisoara, 1996

11.
12.

13. John J.Craig — I ntroduction to Robotics (Mechanics and Control) — CRC Press 2005
8.2. Laborator Metode de predare Observatii
Lucrarile de laborator sunt aplicatii pe calculator,
legate de calculele cinematice efectuate in conducerea
robotilor industriali si de generarea traiectoriei
utilizand 3 metode de baza.
22. Prezentarea lucrarilor de laborator. Protectia L 2h
mundii Studentii primesc 2h
23. Calcul de cinematica directa utilizat in referatelg pentru Iavborator
. la prima sedinta de
conducerea robotilor. . 2h
. s . laborator, le studiaza, le
24. Calcul de cinematica inversa utilizat in .
. conspecteaza si dau un
conducerea robotilor. - - 2h
. . _— - test din partea teoretica la
25. Generarea traiectoriei robotilor industriali cu - .
.. . . inceputul laboratorului.
functii de conducere polinomiale de gradul. y " 2h
. 2l o i Pe urma, studentii
26. Generarea traiectoriei robotilor industriali cu . » -
.. . ; realizeaza partea practica
functii de conducere polinomiale de gradul. - - 2h
. ! o - a lucrérii sub indrumarea
27. Generarea traiectoriei robotilor industriali cu e
o . ! cadrului didactic.
functii de conducere cu profil trapezoidal de 2h

28.

viteze.
Incheierea situatiei la laborator. Recuperari.
Sustinerea referatelor de laborator.

Bibliografie
1. T., Barabas, Conducerea robotilor industriali, Indrumator de laborator, Universitatea din Oradea,




2005

8.3. Proiect

Metode de predare

Observatii

In cadrul proiectului se realizeaza o aplicatie pe
calculator legatd de conducerea robotilor, prin
implementarea metodel de generare atraiectoriei cu
functii de conducere de gradul 5, pentru un robot
industrial detip: TTTRRR, TRTRRR, RTTRRR,
TTRRRR, RRTRRR, TRRRRR, RTRRRR sau
RRRRRR.

Studentii, plecand de laschema cinematica a

robotului industrial precum si de la relatiile de calcul

ale matricilor de trecere, parcurg urmatoarele etape de
realizare a proiectului:

1. Primirea enuntului temei.

2. Calculul matricilor de trecere A, pentru i=1+6 si
amatricilor de transformare omogena °T; si *Te.

3. Deducerea relatiilor de calcul de cinematica
directa si de cinematica inversa.

4. Implementarea pe calculator a relatiilor de calcul
de cinematica directd si inversa.

5. Implementarea pe calculator a metodei de
generare atraiectoriei cu functii de conducere de
gradul 5.

6. Testarea aplicatiei pe calculator.

7. Predarea si sustinerea proiectului.

Studentii primesc enuntul
temei respectiv
bibliografialaprima
sedinta de proiect. Pe
urma, studentii realizeaza
parcurgerea etapel or de
proiectare sub indrumarea
cadrului didactic.

2h
2h

2h

2h

2h

2h
2h

Bibliografie

1. M. Gavris, T. Barabas, Comanda, conducerea si programarea robotilor — Tndrumator de

proiect, Universitatea Oradea, 1996.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste in curricule aferente din alte centre universitare cu
acreditare, spre exemplu Universitatea ,,Politehnica” Timisoara, iar cunoasterea tipurilor de
roboti industriali, a modului de functionare precum si a modalitdtilor de programare
reprezintd o cerinta clar definita a angajatorilor din domeniu (Comau, Nidec, IPTE, Plexus,
Conectronics, Emsil TechTrans, Faist Mekatronics, Celestica, Comau, GMAB etc).

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare 10.3 Pondere
din nota finala

10.4 Curs - pentru nota 5, obtinerea la 60 %

- pentru nota 10, raspuns corect
latoate cele 3 subiecte,
medierea notei rezultate din
60% nota examen+20% nota
laborator+20% notd proiect

fiecare din cele 3 subiectea 1/2 | Studentii primesc spre rezolvare cate 3 (6 pct.din 10)
din punctgj; subiecte.

10.5 Laborator | -pentru nota 5, efectuareacelor | Aplicatie practica

20 %

5 lucrari si predarea referatelor | La fiecare laborator studentii primesc o | (2 pct.din 10)
de laborator; notd. De asemenea, fiecare student




- pentru nota 10, raspuns
corect la sustinerea referatelor
de laborator

primeste 0 notd pentru activitatea la
laborator in timpul semestrului si

pentru dosarul cu lucrérile de laborator.
Astfel rezulta o medie pentru laborator.

10.6 Proiect

-pentru nota 6, parcurgerea
primelor 5 etape de proiectare,
-pentru nota 10, parcurgerea
tuturor etapelor de proiectare,
cu finalizarea calculelor si a
programelor de implementare.

Intocmire proiect si sustinere orala
Tn urma prezentarii proiectului realizat
in timpul semestrului, fiecare student
primeste o nota.

20%
(2 pct.din 10)

10.7 Standard minim de performanta: 5 puncte din 10.




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvatamant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea/ Departamentul

FACULTATEA DE
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

INGINERIE

ELECTRICA Sl

1.3 Catedra

INGINERIA SISTEMELOR $I| MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii

INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii

LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea

AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA/INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei

Fiabilitatea sistemelor automate

2.2 Titularul activitatilor de curs

S.l.dr.ing. Sanda Dale

2.3 Titularul activitatilor de
|aborator/proiect

S.l.dr.ing. Sanda Dale

2.4 Anul destudiu | IV | 25Semestrul | 7 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinel

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 3 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3laborator /proiect | -/1
3.4 Total oredin planul deinvatdmant | 42 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | -/14
Distributia fondului de timp ore 62
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 24
Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele el ectronice de specialitate si pe teren 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 20
Tutoriat 4
Examinari 4
Alte aCtiVitati........cccceevvvreeneiennennns

3.7 Total ore studiu 62

individual

3.9 Tota ore pe semestru 104

3.10 Numérul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 decurriculum | Cunostinte de algebra, analizd matematica, matematici speciale, programarea

calculatoarelor, modelare si simulare, teoria sistemelor, ingineria regldrii automate

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a
cursului

- prezenta la minim 50% din cursuri

5.2. de desfasurare a

- Preluarea de catre studenti a temei proiectului
laboratorului /proiectului | - Participarea studentilor la prezentarea etapizatd a fazelor proiectului




6. Competentele specifice acumulate

o O

‘qé: B | C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizicd, tehnica masurarii, grafica tehnicd, inginerie

T % mecanicd, chimica, electrica si electronica in ingineria sistemelor

£ <

S & | C4. Proiectare, implementarea, testarea, utilizarea si mentenanta sistemelor cu echipamente de uz
general si dedicat, inclusiv retele de calculatoare, pentru aplicatii de automatica si informatica aplicata.

> o CT1. Aplicarea, in contextul respectarii legislatiei, a drepturilor de proprietate intelectuala (inclusiv

ER® transfer tehnologic), a metodologiei de certificare a produselor, a principiilor, normelor si valorilor

2 g codului de etica profesionala in cadrul propriei strategii de munca riguroasa, eficienta si responsabila.

o

=

3 § CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continué si valorificarea eficientd a resurselor si
tehnicilor de Tnvatare pentru propria dezvoltare.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul genera al disciplinei .

Dobéndirea de cétre studenti de cunostinte generale de fiabilitate
si dependabilitate si crearea de deprinderi, aptitudini si

.....

sistemelor automate si produselor soft tolerante la defecte.

7.2 Obiectivele specifice .

Cursul Tsi propune prezentarea conceptelor legate de calitatea,
fiabilitatea si disponibilitatea sistemelor automate si a metodelor
de analiza specifice acestora.

Odata cu dezvoltarea proiectului studentii se familiarizeaza cu

..........

asupra sistemel or automate.

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii
CAP 1. Conceptul de calitate. Principii ale calitdtii 2h
CAP2. Indicatori fundamentali de calitate
2.1. Indicatori fundamentali de calitate ai
entitatilor nereparabile 4h
2.2. Indicatori fundamentali de calitate ai
entitatilor reparabile
CAP3. Legi de distributie 2h
CAP4. Fiabilitatea sistemel or
4.1. Problematica modelelor de fiabilitate Expunere liberd, cu 2h
4.2. Modele de fiabilitate prezentarea cursului pe
CAP5. Disponibilitatea sistemelor reparabile videoproiector si pe
5.1. Sisteme reparabile tabla; pe marginea
5.2. Modele Markov prezentdrii au loc discutii 2h
5.3. Modele Markov discrete cu studentit




CAPG. Defecte, defectare, cauze de aparitie a
defectelor
6.1. Clasificarea defectelor
6.2. Cauze ale aparitiei defectelor 6h
6.3. Defectari de mod comun
6.4. Intensitatea de defectare
6.5. Sisteme tolerante la defecte

CAPY. Fiabilitatea/disponibilitatea in sistemele

automate
7.1. Fiabilitatea/disponibilitatea AP
7.2. Fiabilitatea produselor soft Expunere liberd, cu 6h
7.3. Probleme de fiabilitate specifice programelor prezentarea cursului pe
desimulare videoproiector si pe
7.4. Fiabilitatea factorului uman tabla; pe marginea
CAPS. Calitatea si fiabilitatea in faza de proiectare si | prezentérii au loc discutii
fabricatie Cu studentii

8.1. Proiectarea pentru calitate

8.2. Proiectarea pentru fiabilitate 4n

.....

calitatii

Bibliografie

13. S. Dale, Fiabilitatea sistemelor automate, notite de curs, 2019

14. W. Goble, Evaluating Control Systems Reliability — Techniques and Applications, Instrument
Society of America— Resources for Measurement and Control Systems, 1995.

15. J.P. Bentley, Introduction to Reliability and Quality Engineering, Addison Wesley L ongman,
1999.

16. C. Popescu, D. Popescu, Fiabilitatea si testabilitatea sistemelor digitale, MatrixRom,
Bucuresti, 2001.

17. Isaic-Maniu, s.a, Calitate si Fiabilitate, manual practic, vol.l si Il, Editura Tehnica, 1988.

8.3. Proiect Metode de predare Observatii
Tema:
Etape deproiectare:
1. Prezentareatemei proiectului: Evaluareafiabilitatii 1h
unui sistem automat complex
2. Indicatori fundamentali de apreciere a calitatii 1lh
sistemelor 1lh
3. Calculul fiabilitatii sistemelor Studentii primesc tema
- scheme de fiabilitate, de proiectare si
- model e tipice de fiabilitate, metodologia de
- metode de evaluare a fiabilitatii sistemelor proiectare si sub
complexe _ indrumarea cadrului
4. Evaluarea fiabilitatii sistemului de reglare didactic realizeazi 1h
- intocmirea schemei de fiabilitate a etapele proiectul ui.
sistemului de reglare
- evaluarea fiabilitatii prin cele trei metode: 1h
- metoda spatiului evenimentelor 1h
- metoda “tdieturilor de succes” 1h
- metoda “tdieturilor de cadere” 5h
5. Elaborarea soft-ului de evaluare a fiabilitatii 2h
6. Predarea si evaluarea proiectelor
Bibliografie

1. S. Dale, Fiabilitatea sistemelor automate, indrumator de proiectare, varianta electronica, 2018.




9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regéseste in curricula specializarii de Automatica si Informatica
Aplicatd sau Automatica din alte centre universitare care au acreditate aceste specializari
(Universitatea ,,Politehnica” Timisoara, Universitatea Terhnica Cluj-Napoca, €tc), iar
abordarea problemelor specifice de ingineria sistemelor din punct de vedere al calitatii si
fiabilitatii este o cerinta stringenta a angajatorilor din domeniu (Plexus, Celestica, Comau,

Continenta etc).

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Curs - pentru nota 5 este Examen scris 70 %
necesara cunoasterea Studentii primesc
notiunilor fundamentale | individual sprerezolvare
cerute in subiecte, firaa | 5 subiecte teoretice Si
prezenta detalii asupra aplicative.
acestora
- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntita a tuturor
subiectelor
10.5 Proiect -pentru nota 6, Sustinere orala 30%

parcurgerea etapelor de
proiectare, fara a
aprofunda calculele
-pentru nota 10,
parcurgerea tuturor
etapelor de proiectare, cu
finalizarea calculelor si a
programului de simulare

Tn urma prezentrii in
faa colegilor si a
cadrului didactic a
proiectului redlizat in
timpul semestrului
studentul este eval uat Si
primeste o nota.

10.7 Standard minim de performanta

Curs.

- Cunoasterea conceptelor legate de calitatea si fiabilitatea unui produs ingineresc precum si a metodelor uzuale de

.....

- Abilitatea de a intocmi schemele de fiabilitate adecvate fiecarui sistem Tn parte si de a efectua calculele necesare pe
marginea acestora’in vederea analizei de fiabilitate;
- Capacitatea de a identifica solutiile de imbunatitire a calititii produselor ingineresti.

Proiect:

- Abilitati privind: analiza unui produs ingineresc complex, din punct de vedere al fiabilitatii si disponibilitatii;

-  Capacitatea de a adopta solutii superioare din punct de vedere al fiabilitatii si disponibilitatii.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de invatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA
1.2 Facultatea Facultatea de Inginerie Electrica si Tehnologia Informatiei
1.3 Departamentul Departamentul de Ingineria Sistemelor Automate si
M anagement
1.4 Domeniul de studii Ingineria Sistemelor
1.5 Ciclul de studii Licenta (ciclul I)
1.6 Programul de studii/Calificarea Automatica si Informaticd Aplicata / Inginer

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinel Informatica sistemelor de conducere
2.2 Titularul activitatilor de curs Conf.dr.ing. Gergely Eugen loan
2.3 Titularul activitatilor de Sef 1.dr.ing. Kovendi Zoltan/ Conf.dr.ing. Barabas Tiberiu
seminar /laborator/proiect
2.4 Anul de IV | 25 Semestrul | 8 | 2.6 Tipul de Ex | 2.7 Regimul disciplinei I
studiu evaluare
(X1 Impusa

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe saptamana 5 dincare: 3.2curs |3 | 3.3 seminar/laborator/proiect |-/1/1
3.4 Tota oredin planul detnvdatamant |70 |dincare 3.5curs |42 |3.6 seminar/laborator/proiect |-/14/14
Distributia fondului de timp 60 ore
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 24
Documentare suplimentara n biblioteca, pe platformele electronice de speciditate si pe teren 10
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 20
Tutoriat 2
Examindri 4
Alteactivitati..........cccceevervireceenenn.

3.7 Total ore studiu individual |60

3.9 Total ore pe semestru 130

3.10 Numarul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)
4.1 de curriculum (Conditionari)
4.2 de competente

5. Conditji (acolo unde este cazul)
5.1. de desfasurare a cursului - Existenta n sala de predare a unui videoproiector
5.2. de desfasurare a - Existenta n sala de laborator a echipamentelor necesare
seminarului/laboratorului/proiectului | - Prezenta obligatorie latoate |aboratoarel €;
- Studentii vin cu lucrarile de laborator conspectate
- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucréri (30 %);
- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea
disciplinei
- Primirea de cdtre student a temei de proiect
- Tnsugirea ritmului de elaborare si redactare a proiectul ui
- Predarea si sustinerea proiectului




6. Competentele specifice acumulate

gramabile, sisteme Tncorporate.

Competente
profesionae

= CA4. Proiectarea, implementarea, testarea, utilizarea si mentenanta sistemelor cu echipamente de uz general si dedicat,
inclusiv retele de calculatoare, pentru aplicatii de automatica si informatica aplicata.

= Cb5. Dezvoltarea de aplicatii si implementarea algoritmilor si structurilor de conducere automata, utilizand principii de
management de proiect, medii de programare si tehnologii bazate pe microcontrolere, procesoare de semnal, automate pro-

transversale

Competente

propria dezvoltare.

= CT1. Aplicarea, in contextul respectarii legislatiei, a drepturilor de proprietate intelectuala (inclusiv transfer tehnologic), a
metodologiei de certificare a produselor, a principiilor, normelor si valorilor codului de etica profesionald in cadrul propriei
strategii de munca riguroasa, eficienta si responsabila.

CT 2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializatd luarea deciziilor si atribuireade sarcini, cu
aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei.

= CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continua si valorificarea eficientd a resurselor si tehnicilor de Tnvatare pentru

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general a disciplinei

Studentilor li se prezintd notiunile necesare proiectarii sistemelor de
conducere numerice (AP si CNC). Tn acest scop, sunt abordate aspecte
legate de: interfatarea cu semnale analogice, comunicatii, interfata om
-masing, siguranta Tn functionare, note constructive, mentenanta si
depanare. Laboratorul este axat pe centrul de prelucrare CP 20 UO. La
proiect se va proiecta un program tehnologic pentru prelucrarea unei
piese (tema individualizatd) pe CP 20 UO.

7.2 Obiectivele specifice -

Crearea aptitudinii de aanaliza, proiecta, implementa si depana
sisteme de conducere a proceselor.

Dobéndirea abilitatii de a interconecta diferite echipamente de
conducere in retele industriale.

Capacitatea de a proiecta interfete om-masina.

8. Continuturi*

8.1 Curs Metode de Nr. ore/
predare Observatii
CAPITOLUL 1. SEMNALE ANALOGICE, CONTROLUL IN Prelegere 10 ore
BUCLA INCHISA SI MODULE INTELIGENTE (Introducere. interactiva
Semnale analogice uzuale. Semnale si standarde. Interfatarea analogica.
Semnale de iesire analogice. Functii de program pentru AP referitoare
la semnale analogice. Controlul in bucla inchisa. Procesoare de control
specializate. Module inteligente. Note de instalare).
CAPITOLUL 2. SISTEME DISTRIBUITE (Comunicatii paralele si Prelegere 12 ore
seriale. Standarde pentru comunicatii seriale . Retele zonale. interactiva
Comunicatia ntre echipamente. Modelul ISO/OSI. Sisteme de
comunicatie brevetate. Sisteme de comunicatie standardizate.
Consideratii practice si de securitate. Fibre optice).
CAPITOLUL 3. INTERFATA OM-MASINA (Introducere. Comenzi Prelegere 10 ore
digitale simple si indicatoare. lesiri si intrari numerice. Anuntarea interactiva
alarmelor. Indicatori analogici. Grafica pe calculator. Afisarea
mesgjelor).
CAPITOLUL 4. ASPECTE PRACTICE (Introducere. Siguranta n Prelegere 10 ore
functionare. Criterii de proiectare. Note constructive. Mentenanta Si interactiva
depanarea. EDDI si FIMs, ajutoare in detectarea defectelor).
Bibliografie
4. E. Gergely, Informatica sistemelor de conducere, Note de curs, format electronic, 2019.
5. E. Gergely, Helga Silaghi, V. Spoiald, L. Coroiu, Z. Nagy, Automate programabile. Operare, programare,
aplicatii, Editura Universitatii din Oradea, Oradea, ISBN 978-973-759-940-7, 2009.
6. L. M. Thompson, Industrial Data Communications, 4th Edition, ISA, 2007.
8.2 Laborator Metode de predare Nr. ore/
Observatii
1. Protectia muncii. Prezentarea lucrarilor de Conspectul lucrarii si demonstratii practice 2 ore
laborator. utilizdnd  echipamentele din  dotarea




laboratorului specifice fiecdrei lucrari

2. Operarea 1n regim conventional cu | Conspectul lucrdrii si demonstratii practice 2 ore

echipamentul CNC 600-3. utilizand  echipamentele din  dotarea
laboratorului specifice fiecdrei lucrari

3. Operarea Tn regim de comanda numerica cu | Conspectul lucrarii si demonstratii practice 2 ore

echipamentul CNC 600-3. utilizand  echipamentele din  dotarea
laboratorului specifice fiecarei lucrari

4. Configurarea (programarea) echipamentului | Conspectul lucrdrii si demonstratii practice 2 ore

CNC600-3 cu date de masina pentru CP 20 UO. | utilizind  echipamentele din  dotarea
laboratorului specifice fiecarei lucrari

5. Programul de automat programabil pentru | Conspectul lucrdrii si demonstratii practice 2 ore

conectarea fortei si deplasarea axei. utilizdnd  echipamentele din  dotarea
laboratorului specifice fiecarei lucrari

6. Programul de automat programabil pentru | Conspectul lucrdrii si demonstratii practice 2 ore

comanda actionarii principale. utilizdnd  echipamentele din  dotarea
laboratorului specifice fiecdrei lucrari

7. Incheierea situatiei la laborator. Conspectul lucrdrii si demonstratii practice 2 ore

utilizand  echipamentele din  dotarea
laboratorului specifice fiecdrei lucrari

Bibliografie
4. Nagy Z., s.a., Informatica sistemelor de conducere, indrumator de laborator, Editura Universitatii din
Oradea, 2004.
5. R. Zurawski, Integration Technologies for Industrial Automated Systems, CRC Press, USA, 2007.
8.3 Proiect Metode de predare Nr. ore/
Observatii
1. Prezentarea temei si explicatii privind modul Prelegere interactiva, exemple, lucru 2 ore
de realizare si Tntocmire a dosarului. individual.
2. Descrierea functiilor G si M si a metodelor de | Prelegere interactivda, exemple, lucru 2 ore
prelucrare pe contur. individual.
3. Stabilirea traiectoriei si determinarea punctelor | Prelegere interactivd, exemple, lucru 2 ore
caracteristice de pe traiectorie. individual.
4. Elaborarea programul ui. Prelegere interactiva, exemple, lucru 4 ore
individual.
5. Testarea programului. Prelegere interactiva, exemple, lucru 2 ore
individual.
6. Predarea si sustinerea proiectului. Prelegere interactiva, exemple, lucru 2 ore

individual.

Bibliografie

3. X X X - Cartea tehnica a echipamentului numeric CNC 600-3.

4. J.Y. Fisst, Human-Machine Interface Design for Process Control Applications, ISA Press,

USA, 2008.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei este Tn concordanta cu cel din alte centre universitare din tara si din strainatate.
Pentru o mai buna adaptare la cerintele pietei muncii a continutului disciplinei, au avut loc intalniri
atat cu reprezentati ai mediului socio-economic, céat si cu cadre didactice cu domenii deinteres

profesional similare.

10. Evaluare
Tip 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode | 10.3 Pondere
activitate deevaluare | din nota finald
10.4 Curs |- Conditiile minime necesare pentru promovarea examenului | Examinare 60%
(nota 5): Conform cu Standardul minim de performanta scrisa

- Pentru nota 10:

- cunostinte temeinice privind semnale analogice, controlul n
bucla nchisa si module inteligente;
- cunostinte temeinice privind sistemele de conducere distribuite;




- cunostinte temeinice privind interfetele om-masing;
- cunostinte temeinice privind siguranta Tn functionare, criterii de
proiectare, note constructive, mentenanta si depanarea.

10.6 - Conditile minime necesare pentru promovarea | Test de 20%
Laborator laboratorului (nota 5): Conform cu Standardul minim de | evaluarea

performanta cunostintelor

- Pentru nota 10: (oral)

- cunostinte temeinice privind operarea in regim conventional cu

echipamentul CNC 600-3;

- cunostinte temeinice privind operarea in regim de comanda

numerica cu echipamentul CNC 600-3;

- cunostinte temeinice privind configurarea echipamentului

CNC600-3 cu date de masina pentru CP 20 UO;

- cunostinte temeinice privind programarea automatului

programabil.
10.7 - Conditiile minime necesare pentru promovarea proiectului | Predarea si 20%
Proiect (nota 5): Conform cu Standardul minim de performanta sustinerea

- Pentru nota 10: proiectului

- cunostinte temeinice privind functiile si metodele de
prelucrare pe contur;

- cunostinte temeinice privind stabilirea traiectoriei si
determinarea punctelor caracteristice de pe traiectorie;

- cunostinte privind elaborarea si testarea programelor de
prelucrare pe contur.

10.8 Standard minim de performanta

Curs:

- cunostinte privind semnale analogice, controlul Tn bucla inchisa si module inteligente;
- cunostinte privind sistemele de conducere distribuite;
- cunostinte privind interfetele om-masing;

- cunostinte privind siguranta in functionare, criterii de proiectare, note constructive, mentenanta si depanarea.

Laborator:

- cunostinte privind operarea in regim conventional cu echipamentul CNC 600-3;

- cunostinte privind operarea in regim de comanda numerica cu echipamentul CNC 600-3;

- cunostinte privind configurarea echipamentului CNC600-3 cu date de masina pentru CP 20 UO;

- cunostinte privind programarea automatului programabil.

Proiect:

- cunostinte privind functiile si metodele de prelucrare pe contur;

- cunostinte privind stabilirea traiectoriei si determinarea punctelor caracteristice de pe traiectorie;

- cunostinte privind elaborarea si testarea programelor de prelucrare pe contur.




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvatamant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

FACULTATEA DE INGINERIE
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

ELECTRICA Sl

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdificarea

AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei

INGINERIA REGLARII AUTOMATE 1|

2.2 Titularul activitatilor de curs

Sef.l.dr.ing. Dale Sanda

2.3 Titularul activitatilor de
laborator/proiect

Sef.l.dr.ing. Costea Claudiu/ Sef.l.dr.ing. Costea Claudiu

2.4 Anul destudiu | 1V | 25 Semestrul | 7 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinei

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 5 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3laborator /proiect | 2/1
3.4 Tota oredin planul deinvatamant | 70 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator /proiect | 28/14
Distributia fondului de timp ore 74ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 30
Documentare suplimentara n biblioteca, pe platformel e electronice de speciditate si peteren | 14
Pregatire seminarii/laboratoare, teme si referate 24
Tutoriat 2
Examinari 4
Alteactivitati..........cceveeeevineirennnnn,

3.7 Tota ore studiu 86

individual

3.9 Tota ore pe semestru 156

3.10 Numarul de credite 6

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

Cunostinte de matematica, teoria sistemelor, programarea microcontrolerelor

4.2 de competente

Abilitati de analiza a sistemelor si programare in timp real

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a
cursului

- consultarea bibliografiei legata de tematica dezbatuta la curs

5.2. de desfasurare a
laboratorul ui /proiectului

- Efectuarea lucrarilor de laborator si a temelor de casé este obligatorie
- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucréri (30 %);
- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinei




6. Competentele specifice acumulate

C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnica, inginerie
mecanica, chimica, electrica si electronica n ingineria sistemelor.

C3. Utilizarea fundamentelor automaticii, a metodelor de modelare, simulare, identificare si analiza
aproceselor, atehnicilor de proiectare asistata de calculator

Competente
profesionae

CT1. Aplicarea, in contextul respectarii legislatiei, a drepturilor de proprietate intelectuala
(inclusiv transfer tehnologic), a metodologiei de certificare a produselor, a principiilor, normelor si
valorilor codului de etica profesionala in cadrul propriei strategii de muncé riguroasé, eficienta si

Lo responsabila

S B

£ 0

S P CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializata luarea deciziilor si
g = atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipel

O =

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul genera al disciplinel | -furnizarea de cunostinte privind proiectarea sistemelor de reglare lineare si
nelineare, continue, monovariabile;

-cunostinte privind formarea deprinderilor legate de impunerea performantelor
de reglare, corectia sistemelor si analiza a sensibilitatii sistemelor la variatia
parametrilor si a perturbatiilor;

- deprinderea metodelor consacrate de proiectare Tn domeniul timp si frecventg;
-contributii privind proiectarea compensatoarelor si insusire a metodelor de
acordare optimala

7.2 Obiectivele specifice - Tnsusirea metodelor de proiectare si analiza a performantelor de reglare

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii

CAP.1. Proiectarea compensatoarelor, PD, Pl, PID 4h
1.1 Proiectarea compensatoarelor cu avans de faza;
compensatorul PD
1.2 Proiectare compensatoarelor cu intarziere de faza;
compensatorul Pl
1.3 Proiectarea compensatoarelor cu avans-intérziere

de faza
1.4 Proiectarea compensatoarelor PID -Expunereatematicii cu 4h
CAP.2. Sisteme de reglare cu compensarea intrdrii; raspunsul gjutorul
deadbeat _ videoproiectorului
2.1 Prefiltrarea -Discutii legate de
tematica expusa 4h
2.2 Sisteme cu raspuns deadbeat -Aplicatii ale metodelor

de proiectare expuse

CAP.3 Sisteme de reglare cu bucle multiple 4h

3.1 Reglarea in cascada

3.2 Reglarea cu compensarea perturbatiei
CAP.4. Proiectarea sistemelor cu reactie dupa stare

4.1 Controlabilitatea si observabilitatea sistemelor
4h




4.2 Proiectarea prin metoda alocarii polilor
4.3 Proiectarea sistemelor pe baza modelului intern al 4h
referintei 4h
4.4 Proiectarea sistemelor optimale
CAP.5. Sisteme de reglare cu elemente nelineare
5.1 Efectul saturatiei si reglarea bipozitionala
5.2 Reglarea tripozitionalad
CAP.6 Reglarea robusta
6.1 Proiectarea sistemelor cu parametri incerti
CAP.7. Proiectarea sistemelor de reglare multivariabile
7.1 Proiectarea bazata pe modele intrare — iesire
7.2 Proiectarea compensatoarelor de stabilizare
7.3 Proiectarea estimatoarel or de stare
Bibliografie
1. Bara, A, - Ingineria reglarii automate, Editura Universitatii din Oradea , 2012.
2. Dorf.,C.R, Bishop, H.R. -Modern Control Systems, Prentice-Hall, 1997
3. Dumitrache, |, - Automatizari si echipamente electronice, EDP, Buc.,1982
4. Dutton Ken, et al.,- The Art of Control Engineering, Addison-Wesley
5. Dale S. - Ingineria reglarii automate, curs in format electronic, 2022
8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Proiectarea s implementarea compensatoarelor cu 2h
avans de faza.
2. Proiectarea s implementarea compensatoarelor cu 2h
intarziere de faza.
3. Proiectarea s implementarea compensatoarelor 2h
deadbeat 2h
4. Controlabilitatea si observabilitatea. 2h
5. Proiectarea s implementarea compensatoarelor cu
reactie dupa stare. Studentii primesc 2h
6. Metoda Ziegler-Nichols. referatele pentru 2h
7. Proiectarea parametrilor folosind metoda locului laborator cu cel putin o
radacinilor. sdptamana fnainte, le 2h
8. Rezolvarea unor aplicatii folosind locul radacinilor studiaza si le 2h
9. Proiectarea compensatoarelor prin metode frecventiale. | conspecteaza. Pe urma, 2h
studentii realizeaza 2h
partea practica a
10. Utilizarea interfetei grafice SISOTOOL. lucrdrii sub Tndrumarea 2h
11. Analiza modurilor de functionare ale sistemului cadrului didactic
Unidrive M700.
12. Comanda motorului de curent alternativ al sistemului 2h
Unidrive M700 prin realizarea unui program in aplicatia
Machine Control Studio. 2h
13. Controlul unui motor de curent continuu prin
intermediul unui microcontroler.
14. Evaluarea rezultatelor si activitatii de laborator.

Bibliografie




1.Bara, A., - Ingineria regldrii automate, Editura Universitatii din Oradea, 2012

2. Dorf.,C.R, Bishop, H.R. -Modern Control Systems, Prentice-Hall, 1997

3. Dumitrache, I, - Automatizari si echipamente electronice, EDP, Buc.,1992

4. Dutton Ken, et al.,- The Art of Control Engineering, Addison-Wesley, 2004

5. Costea C.- Ingineria reglarii automate, indrumator de laborator in format electronic, 2020

8.3.Proiect Metode de predare Observatii

Proiectarea sistemului de pozitionare a avansului de lucru
pentru o masind de slefuit a lentilelor optice de mare precizie
care utilizeazd un dispozitiv cu diamant pentru aschiere.
Marimea de referinta consta din variatii n treaptd de mica
amplitudine , de ordinul zecimilor de micron. Masina este
prevazutda cu un interferometru cu laser avand precizia de

01x0 °m, pentru masurarea pozitiei si un tahometru pentru
masurarea Vvitezei motorului de actionare, ambele fiind
considerate proportionale cu factor de amplificare unitar .
Sistemul de reglare are structura prezentata Tn figura.
Performantele impuse buclelor de reglare sunt prezentare in
tabel.

Ris) Hei(s) &@—‘Hc?(s) 154-0600 Q(s) ?1 Y(s)

Fig.1 Structura sisteraului de reglare

Performante Marimea reglata

impuse Viteza Pozitie
W(s)/ U(s) Y(s)/R(s)
Largimea de wg 3950 rad/s | wg? 95 rad/s
banda
Eroare 0 0
stationara la
semnal treapta

Suprareglgj S £2% s £0,5%

Marginea de M. 3 90° M. 3 75°

faza J J

Mar_gineade M. 3 40dB M. 3 60dB

castig

Etapele proiectarii: 2h

1. Analiza procesul ui 2h
2. Proiectarea compensatorului de viteza 2h
3. Analiza performantelor 2h
4. Proiectarea compensatorului de pozitie 2h
5. Analiza performantelor oh
6. Intocmirea documentatiei tehnice
7. Sustinere 2h

1.Bara, A., - Ingineria reglarii automate, Editura Universitatii din Oradea , 2012.
2.Bara, A., - Ingineria reglarii automate, indrumator de proiectare in format electronic , 2020.

9. Coroborar ea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste Tn curricula specializarii de Automatica si Informatica
Aplicatd din toate centrele universitare acreditate si are menirea de a furniza cunostinte Si




abilitati legate de proiectarea si implementarea algoritmilor de reglare pentru sisteme lineare

si nelineare

10. Evaluare

Tip activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Curs

- pentru nota 5 este
necesara cunoasterea
notiunilor fundamentale,
ametodelor si tehnicilor
de proiectare si
implementare a
algoritmilor de reglare

- pentru nota 10, sunt
necesare abilitdti de
aplicare ametodelor si
tehnicilor de proiectare
si analizé a
performantelor de
reglare obtinute precum
si abilitati legate de
implementare a acestora

Examen scris care
consta in rezolvarea unor
probleme de reglare
automata prin diverse
metode

60 %

10.5 L aborator

- pentru nota 5,
efectuarea lucrarilor de
laborator cu datele
furnizatein fiecare
lucrare

- pentru nota 10, abilitati
de operare cu toolbox-
urile de Control systems,
LQR si din MATLAB si
dovedirea abilitatilor in
abordare ator probleme
de proiectare decét cele
expusein lucrare

Test + aplicatie
practica

20%

10.6 Proiect

Predarea proiectului si
justificarea sol utiei
adoptate comparativ cu
alte solutii posibile

Sustinere

20%

10.7 Standard minim de performanta

Curs:

- Cunoasteresterea conceptelor si metodelor de baza privind tehnicile de proiectare Th domeniul timp si domeniul

frecventa;

- Abilitati de implementare a algoritmilor de reglare ;

- Abilitati de analiza a performantelor de reglare

L aborator:

- Abilitati de rezolvare a problemelor de reglare automata legate de proiectare, implementare si analiza;

Proiect:

- Rezolvareatemei de proiect s sustinerea acesteia




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Thvatdmant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea/ Departamentul

FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Catedra

INGINERIA SISTEMELOR S| MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii

INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii

LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea

AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA/INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumireadisciplinel

I nterfete de proces

2.2 Titularul activitatilor de curs

Prof.univ.dr.ing. Gabriela Tont

2.3 Titularul activitatilor de
|aborator/proiect

Prof.univ.dr.ing. Gabriela Tont

2.4 Anul destudiu | IV | 25Semestrul | 7 | 2.6 Tipul deevaluare | Vp | 2.7 Regimul discipling | O

(O) Optional

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 3 din care: 3.2 curs 2 | 3.3laborator /proiect 1/-
3.4 Total ore din planul de invatdmant 42 | dincare: 3.5curs 28 | 3.6 laborator /proiect | 14/-
Distributia fondului de timp ore 36ore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 16
Documentare suplimentara n biblioteca, pe platformele electronice de speciditate si pe teren 6
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat
Examinari 4
Alteactivitati..........cooeevevevirenennnne.

3.7 Tota ore studiu individual 36

3.9 Tota ore pe semestru 78

3.10 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 decurriculum | Cunostinte de utilizarea calculatoarelor, traductoare si senzori, masurdri electrice si

electronice, si, util dar nu restrictiv, programare in C.

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - prezenta la minim 50% din cursuri
cursului
5.2. de desfasurare a - Prezenta obligatorie |a toate |aboratoarel e

laboratorului /proiectului | - Studentii vin cu lucrdrile de laborator observate

- maxim 2 lucrari pot fi recuperate pe parcursul semestrului (30%);
Frecventa la ore de laborator sub 70% duce la refacerea disciplinei




6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionae

C4. Proiectarea, implementarea, testarea, utilizarea si mentenanta sistemelor cu echipamente de uz
general si dedicat, inclusiv retele de calculatoare, pentru aplicatii de automatica si informatica aplicata.

transversale

Competente

CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitétilor intr-o echipa plurispecializatd, luarea deciziilor si
atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general a disciplinei =  Obiectivul principal este dobandirea de cunostinte generale,

software.

deprinderi si aptitudini legate de interfetele de proces utilizate cu
calculatoare personale, atat din punct de vedere hardware cét si

7.2 Obiectivele specifice = Cursul Tsi propune prezentarea conceptelor specifice legate de

utilizatorul

MI1O-16E-4.

interfetele de proces, atat ca si structuri harware, ca si mod de
conectare d acestoralacalculator, cét si software, ca interfata cu

= Pe parcursul desfasurdrii activitatii de laborator studentii se
familiarizeaza cu utilizare interfeelor hardware (dispozitive de
achizitie si generare de date), si software (interfata cu utilizatorul)
utilizand mediul de dezvoltare de aplicaii grafice LabVIEw al
firmei National Instrumentsssi placile de achizitie de date PCI-

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii
CAP.1. Notiuni introductive ale interfetelor de proces
13. Sisteme de prelucrare numerica
14. Elemente comune ale sistemelor de 2h
prelucrare numerica
15. Avantgjele sistemelor de prelucrare 1h
numerica bazate pe calculator
16. Introducere in mediul de dezvoltare de aplicdii 1h
LabVIEW
17. Notiuni de masurare si achizitie de date 1h
18. semnale achitionate din proces
19. semnale generate catre proces 2h
20. Utilitarul de configurare a LabVIEW: MAX
(Measurement and Automation eXplorer) oh
21. candl fizic, cana virtual si configurarea
canaelor vitrtuale cu MAX
22. Panourile de test ale unui dispozitiv de 1h

achizitie de date




CAP.2. Structura unel interfete de proces

Tipuri de conditionare a semnalelor 1h
Corelarea  functionarii circuitelor de

esantionare si memorare si a convertoarelor 2h
analog numerice

Convertoare numeric-anal ogice 1h
lesirile anal ogice ale dispozitivelor de

achizitie de date. 1h

Convertoare analog numerice

Expunere liberd, cu oh
Intrarile analogice ale dispozitivelor de prezentarea cursului pe
achizitie de date videoproiector Si pe tabla; 2h
— - — pe marginea prezentarii au
Tipuri de surse de semnalesi conexiuni pentru loc discutii cu studentii 1h
semnale
CAP.3. Porturi si magistrale ale calculatorului utilizate
pentru comunicatia cu dispozitivele de achizitie de date 1h
3.1.Clasificarea modurilor de cuplare a interfetelor
de procesla PC
3.2.Magistrada PCI si PCI Express 1h
3.3.Cuplarea SAD pe interfata serie RS232 si 1h
variantele sale.
3.4. Portul USB. 1h
3.5. Funatiile VISA ale LabVIEW 2h
3.6. Portul parae al calculatorului 1h
3.7.Interfata GPIB 1h
Bibliografie

G. Tont, Interfefe de proces, curs pentru uzul studentilor, Editura Universitatii din Oradea. 2018

L. Toma, Ssteme de achiztie si prelucrare numerica a semnalelor, Ed. de Vest, Timisoara, 1997.

C. Sorandaru, Instrumentagie virtuald in ingineria electrica, Editura Orizonturi universitare,
Timisoara, 2003.

T. Ozkul, Data Aquisition and Process Control Using Personal Computers, Marcel Dekker Inc.,
Teknomed Engineering, Istanbul, Turkey, 1996.

**% - LabVIEW Fundamentals, Manual National InstrumentsAugust 2007.

INOR Intelligence, Sgnal Conditioning, Catalog and Specifier s Guide 1998-99.

*** 1-7000 Bus Converter User s Manual, versionl.6, feb 2005, 7PH-006-10

*** | abVIEW Core 1, Course Manual, course software version 2009, october 2009 Edition.

*** | abVIEW Core 1, Exercises, course software version 2009, october 2009 Edition.

lonescu & lonescu s.a., Automatica delaAla Z,

V. Maier, C.D. Maier, LabVIEW n calitatea energiel electrice, Editura Albastra, Cluj-Napoca, 2000
Tiberiu S. Ldia, Sstemedetimpreal, Editura Albastra, Cluj-Napoca, 2000

Dennis S. Bernstein, Jacob Apkarian, Experiments for Control research, pgsl0-13, in Control
System Magazine, |EEE, october 2003, volume 23, number 5.

N. lonescu-Crutan, Dictionar de calculatoare englez-roman, Editura Niculescu, Bucuresti, 1999.

*** DAQ E Series User Manual,

http //dIQIta| ni.com/manual s.nsf/websearch/1A 2BOF3938B5B895086257B, Edition Date: February 2007, Part

Number: 370503K-01

8.2. Laborator Metode de predare Observatii




1. Studiul cu instrumentele virtuale LabVIEW

2. Persondizarea unui IV

3. Analizasi salvarea unui semnal, complet si profesional
4, Utilitarul MAX al LabVIEW. Simularea dispozitivel or
de achizitie de date. Panourile de test ale unui dispozitiv de
achizitie de date. Aplicatie pentru dispozitivul de achizitie
de date PCI-M10O-16E-4

5. Intrarile analogice ale PCI-M10-16E-4. Configuratia
diferentiald a semnalelor analogice. Achizitia semnalelor de
tensiune de la surse flotante. Conditionarea semnalelor prin
izolaresi atenuare

6. lesirile analogice ale PCI-M|0O-16E-4. Generarea
semnalelor de tensiune. Analiza unui proces pentru
stabilirea semnalelor de achizitionat si de generat.

7. Conducerea unui motor de curent continuu n bucla

Studentii realizeaza partea
practicd a lucrarii sub
Tndrumarea utilizand

mediul de dezvoltare de

aplicatii grafice LabVIEW.

2h

2h

2h

2h

2h

2h

2h

deschisa.

Bibliografie

=

GabrielaTont, Interfge de proces, Indrumator de laborator | Editura Universitatii din Oradea. 2018

2. LabVIEW Getting Started manual, editiile pentru LabVIEW 7.1, 8.5, 8.6 512011

3. Bazadeexemple LabVIEW

4. LabVIEW Help, manualele pentru versiunile 7.1, 8.5, 8.6, 2010si 2011 ale LabVIEW.
5. Introduction to LabVIEW, Six-Hour Course, http://www.ni.com/white-paper/5241/en/

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializérii de Automatica si Informatica Aplicata sau
Automatica din alte centre universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea
,,Politehnica” Timisoara, Universitatea Tehnica Cluj-Napoca, etc), iar cunoasterea privind utilizarea
interfetelor hardware si a dezvoltarii interfetelor software sunt necesare in domeniul industrial (Firma
Celestica utilizeaza LabV IEW pentru ahizitia de date)

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii deevaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota finald
10.4 Curs - pentru nota 5 este Examen scris 60 %
necesara cunoasterea Studentii primesc
notiunilor fundamentale | individual sprerezolvare
cerute in subiecte, fara a | 3 subiecte teoretice si
prezenta detalii asupra aplicative.
acestora
- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntitd a tuturor
subiectelor
10.5 Laborator -pentru nota 5, Referate de laborator si 40%

identificare e ementel or
corespunzatoare unui
instrument virtual,
stabilirea necesarul ui
pentru realizarea practica
aunei aplicaii de
achizitie si generare de
date utilizand un
ansamblu calculator
personal, dispozitiv
DAQsi mediul de

teste

Fiecarelucrare de
laborator are cafinalitate
un referat care cuprinde
rezultatele obtinute pe
parcursul lucrarii.
Totalitatea acestora
constituie caietul de
laborator care se preda la
sfarsitul semestrului si se
evalueaza.




dezvoltare de aplicatii
grafice LabVIEW
-pentru nota 10,
stabilirea functiilor
necesare pentru
realizarea instrumentel or
virtuale pentru aplicaiile
propuse, care vor rulai
vor indeplini obiectivele
fixate.

10.7 Standard minim de performanta

Curs:

- Cunoasterea problemelor specifice legate de procesele industriale dpdv al achizitiei si generérii de date, a
elementelor structurale de baza ale dispozitivelor de achizitie de date, si a magistralelor si porturilor
calculatorului persona care pot fi utilizate Tn conducerea proceselor;

- Cunossterea modului de utilizare a elementelor de baz& ale mediului LabVIEW pentru dezvoltarea de
aplicatii pentru procese simple;

Laborator:

Dezvoltarea de abilitati privind: utilizarea elementelor de programare de baza ale LabVIEW,
cunoasterea modului de utilizare si a structurii unui ecchipament de achizitie de date bazat pe calculator
personal si dispozitiv de achizitie de date destinat magistralei PCI;

Capacitatea de a dezvolta programe de aplicatie de mici dimensiuni.

a problemelor care necesitd aplicarea principiilor si regulilor respectand normele deontologiei
profesionale.

Responsabil asumarea aplicarii unei planificari de dezvoltare profesionala personald a sarcinilor
specifice in echipe multi-specidizate si comunicare eficienta la nivel institutional.

Elaboraresi sustinere argumentativa o




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvatamant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

INGINERIE ELECTRICA SI  TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul

INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE $SI MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii

INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii

LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea

AUTOMATICA Sl INFORMATICA APLICATA / INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

MANAGEMENT

2.2 Titularul activitatilor de curs

Conf.univ.dr.ec.ing. Magdoiu Liliana

2.3 Titularul activitatilor de laborator

Sef |.ec.dr.ing. Kovendi Zoltan

2.4 Anul de studiu

| 1V | 2.5 Semestrul

| 7 | 2.6 Tipul deevaluare | Vp | 2.7 Regimul disciplinei |1

3. Timpul total estimat (ore pe semestru al activitatilor didactice

3.1 Numar de ore pe saptamana 3 dincare: 3.2 curs | 2 | 3.3seminar/ laborator /proiect | 0/1/0
3.4 Total ore din planul de 42 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 seminar/laborator /proiect | 0/14/0
Tnvatamant

Distributia fondului de timp ore 36
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 14

Documentare suplimentara in bibliotecd, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 8

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat
Examinari 4

Alte activitafi..........coeeeerereerinennnnn

3.7 Tota ore studiu individual

3.9 Total ore pe semestru

3.10 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

Cunostinte din cursurile: Bazele economiei, Economie generald (Microeconomie), Comunicare
manageriald, Contabilitate, Finante si credit, Drept

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a cursului

- prezenta la minim 50% din cursuri

5.2. de desfasurare a
seminarul ui/laboratorul ui

- Prezenta obligatorie la toate seminariile;

- Studentii vin cu referatele pentru seminar conspectate

- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 3 seminarii (30 %);

- Frecventa la orele de seminarii sub 70% conduce la refacerea disciplinei

6. Competentele specifice acumulate

Comp
etente
profes

C6. Aplicarea de cunostinte de legislatie, economie, marketing, afaceri si asigurare a calitatii, in
contexte economice si manageriae

transversale

Competente

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general a disciplinei

Familiarizarea studentilor cu teoriile privind bazele managementului general

7.2 Obiectivele specifice

Cursul Tsi propune formarea discernamantului necesar pentru aprecierea
obiectiva si retinerea de catre studenti a problematicii managementului general

8. Continuturi

8.1.Curs

Metode de
predare




1. Definirea managementul ui
1.1. Definirea managementului ca proces

Expunere liber,
Cu prezentarea

1.2. Definirea managementului ca sistem cursului pe 2h
1.3. Conceptele clasice s moderne ale managementului general . videoproiector si
pe tabla
2. Managementul industrial clasic si contemporan Expunere libera,
2.1. Managementul este arta sau stiintd? CU prezentarea
2.2. Lumea si evolutia managementului cursului pe 2h
videoproiector si
pe tabla
3. Dezvoltarea managementului in Roméania Expunere libera,
3.1. Dezvoltarea managementul general CU prezentarea
3.2. Tipologia firmelor romanesti cursului pe 2h
videoproiector si
pe tabld
4. Functiile managementului Expunere liber,
4.1. Caracteristici generae Cu prezentarea
4.2. Planificarea cursului pe
4.3. Organizarea videoproiector si oh
4.4. Motivatia pe tabla
4.5. Coordonarea
4.6. Controlul
4.7. Particularitatii ale functiilor managementului
5. Firma si mediul ambiant Expunere libera,
5.1. Abordarea mediului ambiant ca necesitate a managementului CU prezentarea
5.2. Factorii de influenta a mediului ambiant asupra firmei cursului pe 2h
5.3. Firmacaobiect a managementul ui videoproiector
5.4. Antreprenorul si firma
6. Sistemul informational al managementului Expunere liber,
6.1. Conceptul de sistem informational Cu prezentarea
6.2. Elementele sistemului informational cursului pe
6.2.1. Informatia economica videoproiector si
6.2.2. Circuite si fluxuri informationale pe tabla
6.2.3. Proceduri informationale oh
6.2.4. Tratarea informatiilor economice
6.3. Functiile sistemului informational
6.4. Masurarea cantitatii de informatie din cadrul sistemului informational al
managementul ui
6.5. Sistemul de comunicatii
6.6. Tabloul de bord ca instrument de conducere operativa
7. Procesul decizional in firma Expunere liberd,
7.1. Elementele si etapele procesului decizional CU prezentarea
7.2. Cerinte fata de decizii cursului pe
7.3. Tipologia deciziilor videoproiector si
7.4. Metode s tehnici de fundamentare a deciziilor managerial pe tabla
7.4.1. Metode de fundamentare a deciziilor manageriale in conditii de certitudine
7.4.1.1. Metode de fundamentare a deciziilor manageriale cand decidentul este individual oh
7.4.1.2. Metode de fundamentare a deciziilor manageriale cénd decidentul este colectiv
7.4.2. Metode de fundamentare a deciziilor manageriale in conditii de risc
7.4.2.1. Metode de fundamentare a deciziilor manageriale cand decidentul este individual
7.4.2.2. Metode de fundamentare a deciziilor manageriale cand decidentul este colectiv
7.4.3. Tehnici de fundamentare a deciziilor in conditii de incertitudine
7.4.3.1. Decizii unicriteriale
7.4.3.2. Decizii multicriteriale
8. Costurile de productie Expunere liberd,
8.1. Costurile factorilor de productie CU prezentarea
8.2. Tipologia costurilor cursului pe 2h

8.3. Evolutia costurilor de productie

videoproiector si
pe tabla




9. Elaborarea structurii organizatorice de management in firma
9.1. Principii de structurare organizatorica

Expunere liber,
Cu prezentarea

9.2. Interdependenta dintre variabilele organizationale si cursului pe
structura organizatorica a intreprinderii videoproiector si 2h
9.3. Elaborarea structurii organizatorice pe tabla
9.4. Tendinte mondiale Tn organizarea structurala a
Tntreprinderii
10. Abordari conceptuale privind strategiile si metodele de firma Expunere libera,
10.1. Abordari conceptuale CU prezentarea
10.2. Sistemul strategic al managementul ui cursului pe oh
10.2.1 Conceptul de strategie si politica a intreprinderii videoproiector si
10.2.2. Tipologia strategiilor pe tabld
10.2.3. Etapele de elaborare a strategiel manageriae
11. Tehnici specifice de management Expunere liberd,
11.1. Metoda de conducere prin obiective Cu prezentarea
11.2. Metoda de conducere prin bugete cursului pe
11.3. Metoda de conducere prin exceptie videoproiector si 2h
11.4. Metode de conducere prin proiecte pe tabld
11.5. Managementul pe produs
11.6. Metode de conducere prin costuri
12. Tehnici specifice de management Expunere libera,
12.1. Analiza diagnostic CU prezentarea
12.2. Sedinta cursului pe
12.3. Delegarea videoproiector si oh
12.4. Tehnica Brainstorming pe tabld
12.5. Tehnica ,,Delphi”.
12.6. Sesiunea Sinectica (metoda lui Gordon)
12.7. Reuniunea ,,Philips ’66”
13. Echipa manageriala Expunere liberd,
13.1. Potentialul uman din firmele contemporane CU prezentarea
13.2. Factorii mediului firmei cursului pe
13.2.1. Relatiile interumane videoproiector si
13.2.2. Climatul in colectivele de munca pe tabla
13.3. Trasaturile si definirea statutului de manager 2h
13.3.1. Statutul si rolul managerul ui
13.3.2. Trasaturile cadrelor de conducere
13.3.3. Personalitatea si temperamentul
13.4. Stiluri de munca si tipuri de conducatori
13.5. Leadership s management
14.Planificarea s organizarea timpului de munca al cadrelor de conducere Expunere liberd,
14.1. Planificarea timpului de munca al cadrelor de conducere CU prezentarea
14.2. Organizarea timpului de munca al cadrelor de conducere cursului pe 2h

14.3. Formarea, perfectionarea, selectionarea, promovarea si aprecierea cadrelor de | videoproiector si

conducere

pe tabla

Bibliografie

1. Rada, loan Constantin; Magdoiu, Liliana Doina, Management general, Editura Asociatiei ,,Societatea Inginerilor de

Petrol si Gaze”, Bucuresti, 2009, CD-ROM

2. Rada, loan Constantin; Rica, lvan; Magdoiu, Liliana Doina, Tehnici de negociere, Editura Universitatii din Oradea,

2011, CD-ROM

3. Lazar, loan et. Comp., M anagement General, Ed. Risoprint, Cluj-Napoca, 2004
4. Méagdoiu, Liliana Doina, Management si Comunicare in Ingineria Economica, Ed. CA Publishing, Cluj-Napoca, 2012

8.2. Laborator Metode de predare Observat
i
1. Referat: Conceptel e de management Studentii primesc temele pentru intocmirea 2h
2. Referat: Organizareafirmel referatelor sau isi aleg temele cu cel putin o 2h
3. Referat: Mativatia ca functie a managementului saptamana Tnainte, studiaza, concep referatele 2h
4. Referat: Rolul mediului ambiant in firma si le sustin la laborator. Se fac aprecieri si 2h
5. Referat: Sistemul informational al managementului comentarii sub Thdrumarea cadrului didactic. 2h
6. Referat: Fundamentarea deciziilor manageriale 2h
7. Incheierea situatiei lalaborator 2h




Bibliografie: cea indicata pentru curs

1. Rada, loan Constantin; Magdoiu, Liliana Doina, Management general, Editura Asociatiei ,,Societatea Inginerilor de
Petrol si Gaze”, Bucuresti, 2009, CD-ROM

2. Rada, loan Constantin; Rica, Ivan; Magdoiu, Liliana Doina, Tehnici de negociere, Editura Universitatii din Oradea,
2011, CD-ROM

3. Lazar, loan et. Comp., M anagement General, Ed. Risoprint, Cluj-Napoca, 2004

4. Médgdoiu, Liliana Doina, Management si Comunicare in Ingineria Economica, Ed. CA Publishing, Cluj-Napoca, 2012

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializarilor din ate centre universitare care au acreditate
aceste specializari (Universitatea ,,Politehnica” Timisoara, Universitatea Tehnica Cluj-Napoca, Gh. Asachi lasi,
etc), iar cunoasterea principalele tipuri de procese si fenomene economice la nivel microeconomic, elementelor
teoretice ale microeconomiei si aspecte practice privind fluxurile economico-financiare la nivel de afacere,
gestiunea fenomenului economic si financiar este o cerintd stringenta a oricarui angajator din domeniu (Nidec,
IPTE, Plexus, Faist Mekatronics, Celestica, Comau, GMAB etc).

10. Evaluare
Tip 10.1 Criterii de evaluare 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere
activitate din nota finald
10.4 Curs - pentru nota 5 este necesara cunoasterea notiunilor | Verificare periodica 70 %

fundamentale cerute in subiecte, fara a prezenta detalii | Studentii primesc spre

asupra acestora rezolvare subiectele

- pentru nota 10, este necesara cunoasterea amanuntitd a | prestabilite

tuturor subiectelor
105 - pentru nota 5, realizarea referatelor lucrarilor de laborator | Verificare periodica 30%
Laborator fard a prezenta detalii Tn continutul acestora

- pentru nota 10, realizarea completa a referatelor tuturor

lucrdrilor de laborator

10.6 Standard minim de performanta

Curs:Elaborarea unui proiect profesional specific domeniului folosind sisteme software si baze de date specifice;
Elaborarea de proiecte ce urmaresc managementul intreprinderii din domeniul electric, electronic si energetic;Participarea
la minim jumatate din cursuri.

Labor ator:Realizarea responsabild, in conditii de asistenta calificata, de proiecte pentru rezolvarea unor probleme
specifice domeniului, cu evaluarea corecta a volumului de lucru, a resurselor disponibile, a timpului necesar de finalizare
si a riscurilor, in conditii de aplicare a normelor deontologice si de etica profesionald Tn domeniu, precum si de securitate
si sanatate Tn muncd;Participarea la toate lucrarile de laborator




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvataméant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea

AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA/INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumirea disciplinei

SISTEME ADAPTIVE SI OPTIMALE

2.2 Titularul activitatilor de curs Sef 1.dr.ing. Dale Sanda

2.3 Titularul activitatilor de
|aborator/proiect

Sef.l.dr.ing. Dale Sanda

2.4 Anul destudiu | IV | 25 Semestrul | 7 | 2.6 Tipul deevaluare | VP | 2.7 Regimul disciplinei

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 4 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3 laborator 2
3.4 Tota oredin planul deinvatamént | 56 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator 28
Distributia fondului de timp ore 48
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 22
Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 8
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat

Examinari 4
Alte activitafi

3.7 Tota ore studiu 48

individual

3.8Total ore pe semestru 104

3.9Numdrul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

Cunostinte de teoria sistemelor, ingineria reglarii automate, matematicd, electronica.

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a
cursului

- prezenta la minim 50% din cursuri

5.2. de desfasurare a

- Prezenta obligatorie la toate laboratoarel €




|aboratorul ui - Studentii vin cu lucrarile de laborator conspectate
- Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 4 lucréri (30 %);
- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinel

| 6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionale

C1. Utilizarea de cunostinte de matematicd, fizica, tehnica masurarii, graficd tehnica,
inginerie mecanica, chimica, electrica si electronica in ingineria sistemelor.

C3. Utilizarea fundamentelor automaticii, a metodelor de modelare, simulare, identificare i
analiza a proceselor, a tehnicilor de proiectare asistata de calculator.

cadrul echipei.

transversale

Competente

CT2. Identificarearolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializata, luarea
deciziilor si atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in

CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continud si valorificarea eficientd a resurselor
si tehnicilor de invatare pentru propria dezvoltare.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul genera al disciplinei = Familiarizarea studentilor cu notiunile teoretice de baza
referitoare la analiza si performantele sistemelor automate
adaptive, extremale si optimale..

7.2 Obiectivele specifice = Cursul are ca obiectiv furnizarea cunostintelor necesare

conducerii proceselor slab definite sau cu parametrii variabili Tn
timp pentru care controlul adaptiv poate fi o solutie. Se prezintd
probleme legate de elaborarea marimii de comanda ca solutie a
problemelor de optimizare, precum si referiri la analiza si
proiectarea sistemelor extremale.

Lucrarile de laborator sunt axate pe analiza prin simulare a
functionarii sistemelor adaptive si extremale, cu evidentierea
performantele buclei de adaptare.

8. Continuturi

8.1.Curs

Metode de predare Observatii

1. Sisteme adaptive (SA)

SA

1.2. SA cu model etalon.

1.3. Analiza stabilitatii SA.

1.4. Analizaregimurilor tranzitorii.

functiilor lui Liapunov.

gradientului.

1.1.Principiul adaptarii. Notiuni introductive i
formularea matematica. Clasificarea SA. Tipuri de

1.5. Proiectarea legilor de adaptare prin metoda

1.6. Proiectarea legilor de adaptare prin metoda interactive

14h

Dezbatere, metode

2. Sisteme extremale (SE)
2.1. Principiul de functionare. Tipuri de SE.
2.2. Metode de calcul a SE .

4h

3. Sisteme optimale (SO)

sistemelor fara memorie.

3.1. Formularea problemelor de optimizare a

3.2. Metoda multiplicatorilor lui Lagrange pentru

10h




determinarea extremelor comandate.

3.3. Formularea problemei de optimizare a sistemelor
Cu memorie.

3.4. Metode clasice de rezolvare a problemelor de
optimizare.

Bibliografie

1.BaraA.- Sisteme adaptive si optimale, cursin format electronic, 2021

2.Célin S, Belea C. - Sisteme automate adaptive si optimale, Ed. Tehnica, Bucuresti 1982
3.Landau . D. - The Adaptive Control The Model Reference Approach, New York , 1988.

4.Nascu |. - Control adaptiv, Editura Mediamira, Cluj-Napoca, 2002
8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Prezentarea laboratorului si a normelor de protectia 2h
muncii.
2. Modelarea unui proces tehnologic neliniar cu 2h
parametri variabili.
3. Proiectarea si implementarealegii de reglare. 2h
4. Analiza prin smulare a alterarii performantelor de I 4h
- S ; Studentii primesc
reglare cu modificarea punctului static de functionare
. ) . referatele pentru laborator
si aparametrilor procesul ui. X C e A
. o . cu cel putin o saptamana
5. Proiectarea si implementarea unor legi de adaptare | - I 4h
.. . . . inhainte, le studiaza, le
pe baza functiilor lui Liapunov. Andiza .
. . : conspecteaza si dau un
performantelor de reglare ae sistemului adaptiv. X .
. D . test din partea teoretica la
6. Proiectarea si implementarea legii de adaptare | - . 4h
el e ; X . inceputul laboratorului.
derivatd din criteriul de stabitate Hurwitz. Analiza « "
Pe urma, studentii
performantelor de reglare. . < -
. o . .| realizeaza partea practica
7. Proiectarea ai implementarea legii de adaptare prin - Ny 2h
. . . a lucrérii sub indrumarea
metoda gradientului. Analiza performantelor de A
cadrului didactic.
reglare. 3h
8. Modelarea si analiza sistemului extremal cu
memorarea extremului. 3h
9. Modelarea s andiza sistemului extremal cu
controlul derivatei. 2h
10. Incheierea situatiei la laborator.

Bibliografie

1. Negrdu P. M., Bara A. - Sisteme automate adaptive si optimale, Indrumar de laborator, 2017.
2.1soc D., BaraA. - |dentificarea sistemelor — Caiet de lucréri practice, Lito. Universitatea Oradea,

1995

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste (sub altd denumire sau Tncorporat Th mai multe discipline)
n curricula specializarii Tn automatica si din alte centre universitare care au acreditatd aceasta
specializare (Universitatea Politehnica din Bucuresti, Universitatea Tehnica Cluj-Napoca,
Universitatea ,,Politehnica” din Timisoara, Universitatea din Craiova, etc.). Cunoasterea
principalelor tipuri de sisteme automate precum si a modului de functionare, proiectare si
implementare a acestora este strict necesara functionarii firmelor din domeniu.

10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala

10.4 Curs - pentru nota 5 este| Examen scris 80 %




necesara cunoasterea
notiunilor fundamentale
cerute In subiecte, fara a
prezenta detalii asupra
acestora

- pentru nota 10, este

necesara cunoasterea
amanuntita a tuturor
subiectelor

Studentii  primesc 3
subiecte, cu precizarea
ponderii fiecarui subiect
n stabilireanotei finale.

10.5 Laborator

- pentru nota 5,
cunoasterea procedeelor
utilizate larealizarea
lucrarilor de laborator ,
fara a prezenta detalii
asupra acestora

- pentru nota 10,
cunoasterea amanuntita a
modalitatii de realizare
practica a tuturor
lucrarilor de laborator

Aplicatie practica
Pentru fiecare laborator
studentii primesc o nota
care reflecta nivelul
teoretic, abilitatea
practica si realizarea
referatului. Nota finald
reprezintd media acestor
note.

20%

10.7 Standard minim de performanta

Curs

- Notiuni despre procese slab definite sau cu parametrii variabili Tn timp.

- Capacitatea de a preciza tipul de sistem automat care sa poata fi utilizat pentru conducearea unui anumit proces, cu

realizarea unei scheme bloc minimale.
- Capacitatea de a stabili performantele de functionare.
- Participarea la minim jumatate din cursuri.

Laborator:

- Capacitatea de arealiza practic o simulare.
- Abilitatea de a interpreta rezultatele simuldrii.
- Participarea la toate lucrdrile de laborator.




FISA DISCIPLINEI

1. Date despre program

1.1 Institutia de Tnvatamant superior UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI TEHNOLOGIA
INFORMATIEI

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE S| MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplina

2.1 Denumireadisciplinei Sisteme de comanda si reglare ale actionarilor electrice

2.2 Titularul activitatilor de curs Prof.univ.dr.ing. Helga Silaghi

2.3 Titularul activitatilor de Sef |.dr.ing. M esaros Diana

|aborator/proiect

2.4 Anul destudiu | IV | 2.5 Semestrul | 7 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul discipline | O
3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdptdména 4 din care: 3.2 curs 2 | 3.3 laborator /proiect U1
3.4 Tota ore din planul de invatamant 56 | dincare: 3.5 curs 28 | 3.6 laborator /proiect 14/14
Distributia fondului de timp ore 74
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 30
Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 15
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 20
Tutoriat

Examinari 9
Alteactivitati..........ccoveeeevvnrcrennnn,

3.7 Total ore studiu individual 74

3.9 Tota ore pe semestru 130

3.10 Numérul de credite 5

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 decurricullum | Cunostinte de masini si actionari electrice si ingineria reglarii automate

4.2 de competente | Abilitati de proiectare ale sistemelor de reglare si programare n timp real

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - consultarea bibliografiei legata de tematica dezbatuta la curs
cursului
5.2. de desfasurare a - Efectuarea lucrarilor de laborator si a temelor de casa este obligatorie

laboratorului /proiectului | - Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucrari (30 %);
- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinel

| 6. Competentele specifice acumulate




C1. Utilizarea de cunostinte de matematica, fizica, tehnica masurarii, grafica tehnica, inginerie
mecanica, chimica, electrica si electronica iningineriasistemelor.
& C3. Utilizarea fundamentelor automaticii, a metodelor de modelare, simulare, identificare si analiza
g aproceselor, atehnicilor de proiectare asistata de calculator.
2 o
g ® C5. Dezvoltarea de aplicatii si implementarea algoritmilor si structurilor de conducere automata,
o .% utilizand principii de management de proiect, medii de programare si tehnologii bazate pe
5 microcontrol ere, procesoare de semnal, automate programabile, sisteme Thcorporate.
o
L0 CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializata luarea deciziilor si
5 g atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei.
(<5
=
&
O =

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei

Disciplina are ca obiectiv familiarizarea studentilor de la
specializarea Automatica si informatica aplicata, cu domeniul
sisgemelor de comandd si reglare a actionarilor electrice. Se
comanda a actionarilor electrice, precum si metodele de reglare
alor.

7.2 Obiectivele specifice

insusirea cunostintelor legate de modelarea masinilor si
linearizarea modelelor;

Tnsusirea cunostintelor si a deprinderilor legate de structura
reglarea vitezel si pozitiei actionarilor cu masini de cc;

insusirea cunostintelor si a deprinderilor legate de reglarea
vitezei si pozitiei actionarilor cu masini asincrone;

insugirea cunostintelor si a deprinderilor legate de reglarea
vitezei si pozitiei actiondrilor cu masini sincrone;

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii
CAP.1. Consideratii generale privind reglarea ah
actionarilor electrice
1.1 Modelarea dinamica a actionarilor
1.2 Alegerea motoarelor de actionare 4h

1.3 Caracteristici mecanice gutorul
CAP.2. Modelarea dinamica a masinilor electrice videoproiectorul ui
2.1 Modelarea masinilor de cc -Discutii legate de 8h

2.2 Modelarea masinilor de ca

CAP.3. Sisteme de reglare a actionarilor cu _Aplicatii ale metodelor

masini de
cc

3.1 Metode de reglare a turatiei masinilor

decc

3.2 Structuri ale sistemelor de reglare

-Expunereatematicii cu

tematica expusa

de proiectare expuse

8h




3.3 Scheme tipizate de reglare cu
convertizoare

modulare de tip CPT si CPTR

34 Scheme tipizate de reglare cu
convertizoare

modulare de tip CPT si CPTR

3.5 Sisteme de reglare in regim alunecator

CAP.4 Sisteme de reglare a actionarilor cu

masini
asincrone h
4.1 Principiul reglarii vectoriale a
masinilor de
ca
4.2 Sisteme de reglare a masinii asincrone
cu
orientarea marimilor dupa fluxul rotoric
4.3 Sisteme dereglare cu orientarea
marimilor
dupa fluxul din intrefier
4.4 Sisteme de reglare a masinii asincrone
cu
orientarea marimilor dupa fluxul statoric
4.5 Reglarea actionarilor asincrone cu
dubla
aimentare
CAP.5. Sisteme de reglare a actionarilor cu
masini
sincrone
Bibliografie
1. Bara, A., - Sisteme de reglare a actionarilor electrice, Editura Universitdtii din Oradea, 2009, ISBN
978-973-759-868-4
2. Leonhard,W., -Control of Electric Drives, Springer Verlag, New Y ork 1996
3. Kazmierkovski, - Automatic Control Converter- Fed Drives, Varsovia, 1994
4. Kelemen, A., Sisteme de reglare cu orientare dupa camp ale masinilor de curent alternativ, 1989
5. Silaghi H., SpoialA V., Silaghi M. — Actionari electrice, EdituraMediamira, Cluj-Napoca, 2009
8.2. Laborator Metode de predare Observatii
8. Instructajul de protectie a muncii. 2h
9. Prezentarea generala a standului cu 2h
motor de cc Studentii primesc 2h
10. Utilizarea microcontrolerului | referatele pentru laborator
pentru comanda actionarilor electrice | cu cel putin o saptdmana gﬂ
11. Prezentarea generald a variatorului | fnainte, le studiaza, le oh
V 3.2M conspecteaza si dau un
5. Convertoare de frecventd cu PWM test din partea teoretica la oh

Tnceputul [aboratorul ui.
Pe urma, studentii

6. Sistem de reglare vectoriala @ masinii | realizeaza partea practici
a lucrarii sub Tndrumarea
de ca cu convertoare de frecventa cadrului didactic.

7. Incheierea situatiei

Bibliografie
1. Bara, A., - Sisteme de reglare a actionarilor electrice, Editura Universitatii din Oradea, 2009, ISBN
978-973-759-868-4




2. Kazmierkovski, - Automatic Control Converter- Fed Drives, Varsovia, 1994
3. Kelemen, A., Sisteme de reglare cu orientare dupa camp ale masinilor de curent alternativ, 1989
4. Bara, A., Mesaros D. - Sisteme de reglare a actionarilor electrice, indrumétor de laborator in format
electronic, 2021
8.3.Proiect Metode de predare Observatii
Proiectarea unui sistem de reglare a turatiei unui
motor asincron cu rotorul in scurtcircuit,
alimentat de la un convertizor de frecventa, care
antreneaza o pompa cu debit variabil.
Caracteristicile motorului sunt: P, = 0,55 Kw, Us
=220V, I1=1,77 A. cos =0.85
Performantele impuse sistemului de reglare sunt:
- eroare stationara nula;
- suprareglaj s £ 5%;
- timp de stabilizare mai mic decét timpus
Etapele proiectarii:
1. Analiza procesul ui 2h
2. Proiectarea compensatorului de viteza 2h
3. Analiza performantelor 2h
4. Implementarea numerica a compensatorului 2h
5. Intocmirea documentatiei tehnice 4h
6. Sustinere 2h
Bibliografie
1. Bara A., Mesaros D. - Sisteme de reglare a actionarilor electrice, indrumator de proiect in format
electronic, 2021
2. Bara, A., - Sisteme de reglare a actionarilor electrice, Editura Universitatii din Oradea, 2009, ISBN
978-973-759-868-4

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste n curricula specializarii de Automatica si Informatica
Aplicata si din alte centre universitare care au acreditate aceste specializari (Universitatea
Tehnica din Cluj-Napoca, Universitatea din Craiova, Universitatea ,,Politehnica”din
Timisoara, Universitatea Gh. Asachi lasi, etc), iar cunoasterea tipurilor de actionari electrice
si a modului de functionare si proiectare a acestora este o cerintd stringenta a angajatorilor din

domeniu (Comau, Faist Mekatronics, Celestica, GMAB etc).

10. Evaluare

Tip activitate

10.1 Criterii de evaluare

10.2 Metode de evaluare

10.3 Pondere din nota
finald




10.4 Curs

- pentru nota 5 este
necesara cunoasterea
notiunilor de modelare a
masinilor electrice i
metodel or si tehnicilor
de proiectare Si
implementare a
algoritmilor de reglare cu
orientarea marimilor
dupa camp

- pentru nota 10, sunt
necesare abilitati de
aplicare ametodelor si
tehnicilor de proiectare
si analiza a
performantelor de
reglare obtinute precum
si abilitati legate de
implementare a acestora

Examen scris care
consta n testarea
cunostintelor de
modelare a masinilor
electrice si proiectare si
implementare a
algoritmilor dereglare cu
orientarea marimilor
dupa camp

60 %

10.5 L aborator

- pentru nota 5,
efectuarea lucrdrilor de
laborator cu datele
furnizatein fiecare
lucrare

- pentru nota 10, abilitati
de proiectare si
implementare numerica a
blocurilor din
componenta unui sistem
dereglare cu orientare a
madrimilor dupd camp

Test + aplicatie
practica

20%

10.6 Proiect

Predarea proiectului s
sustinerealui cu
justificarea solutiel
adoptate

20%

10.7 Standard minim de performanta

Curs:

- Cunoasteresterea conceptelor si modelelor masinilor electrice si a principiului reglarii vectoriale;

- Abilitati de implementare a algoritmilor de reglare cu orientarea marimilor dupa camp;
- Abilitati de analiza a performantelor de reglare

L aborator:

- Abilitati de rezolvare a problemelor de reglare automatd legate de proiectare, implementare si analiza;

Proiect: Predarea proiectului s sustinerealui cu justificarea solutiei adoptate




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvatamant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

FACULTATEA DE INGINERIE ELECTRICA SI
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

1.3 Departamentul

INGINERIA SISTEMELOR $I| MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii

INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii

LICENTA

1.6 Programul de studii/Calificarea

AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA/INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei

Sisteme dereglare avansate

2.2 Titularul activitatilor de curs

Sef 1.dr.ing. Claudiu Costea

2.3 Titularul activitatilor de
|aborator/proiect

Sef 1.dr.ing. Claudiu Costea

2.4 Anul destudiu | IV | 25Semestrul | 8 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul discipliné | DS

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 5 dincare: 3.2curs | 3 | 3.3 laborator /proiect | 2/-
3.4 Total ore din planul defnvatdamant | 70 | dincare: 3.5curs | 42 | 3.6 laborator /proiect | 28/-
Distributia fondului de timp ore 3dore
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 18
Documentare suplimentara n bibliotecd, pe platformele electronice de speciaitate si peteren | 2
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 10
Tutoriat

Examinari 4
Alte aCtivitati........cccoeevvereenerrnennns

3.7 Total ore studiu 34

individual

3.9 Tota ore pe semestru 104

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 decurriculum | Cunostinte de algebra, analizd matematica, matematici speciale, programarea

calculatoarelor, modelare si simulare, teoria sistemelor, ingineria regldrii automate

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a - prezenta la minim 50% din cursuri
cursului
5.2. de desfasurare a - Participarea obligatorie la toate lucrérile de laborator

laboratorului /proiectului | - Este posibila recuperarea a 3 lucrari de laborator

- Este obligatorie predarea referatelor realizate pe baza lucrarilor de laborator si
sustinerea testelor prevazute pentru activitatea de laborator

- Prezenta la mai putin de 70% din totalul orelor de laborator aduce dupa sine
refacereadisciplinei




6. Competentele specifice acumulate

o C3. Utilizarea fundamentelor automaticii, a metodelor de modelare, simulare, identificare si
=4 analizd a proceselor, a tehnicilor de proiectare asistata de calculator
1]
Q.
g % C5. Dezvoltarea de aplicatii si implementarea algoritmilor si structurilor de conducere automata,
O 5 utilizand principii de management de proiect, medii de programare si tehnologii bazate pe
D microcontrolere, procesoare de semnal, automate programabile, sisteme Tncorporate
G
a
° o CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializata luarea deciziilor si
=i atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei
o O
=3 3 CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continua si valorificarea eficientd a resurselor si
2 § tehnicilor de invatare pentru propria dezvoltare

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei = Dobandirea de catre studenti de cunostinte aprofundate legate de
discretizarea sistemelor Tn timp continuu si crearea de
deprinderi, aptitudini $i competente necesare la analiza si sinteza
sistemelor automate Tn timp discret (numerice), precum Si
familiarizarea cu mijloacele de implementare a sistemelor
numerice.

7.2 Obiectivele specifice = Cursul Tsi propune prezentarea conceptelor legate de
discretizarea sistemelor Tn timp continuu si a metodelor specifice
de analiza, sinteza si implementare a sistemelor de reglare
numerice.

= Pe parcursul desfasurarii activitatii de laborator studentii se
familiarizeaza cu identificarea solutiei optime de reglare
numerica si aplicarea metodelor de proiectare aprofundate la
curs asupra procesel or de pe standurile de laborator; deasemenea
studentii Tsi exerseaza abilitdtile de utilizare a mediilor de
simulare si proiectare asistata de calculator Tn cazul sistemelor
discrete

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii

CAP.1. Introducere

1.1. Structuri de sisteme de reglare automate

1.2. Structura generala a sistemelor de reglare
automata numerice

1.3. Tipuri de probleme de discretizare 12h

1.4. Dicretizarea ca realizare invarianta la semnal
treapta

1.5. Discretizarea sistemelor cu timp mort

1.6. Discretizarea prin aproximare Expunere liberd, cu




CAP.2. Metode de analiza a sistemelor numerice prezentarea cursului pe
2.1. Metode de analiza a stabilitatii sistemelor in | videoproiector si pe tabla;
timp discret pe marginea prezentarii 12h
2.2. Metode de analiza a controlabilitatii si au loc discutii cu studentii
observabilitatii sistemelor in tp. discret
2.3. Sensibilitatea sistemelor Tn timp discret
CAP.3. Proiectarea sistemelor de reglare numerice
3.1. Proiectarea prin metoda amplasarii polilor in
spatiul starilor 12h
3.2. Proiectarea prin metoda amplasarii polilor in
varianta polinomiala
3.3. Proiectarea prin metoda liniar patratica
CAP.4. Implementarea structurilor de reglare Expunere libera, cu
numerice prezentarea cursului pe
4.1. Probleme legate de implementarea videoproiector si pe tabla; 6h
agoritmilor de reglare numerici pe calculatr pe marginea prezentarii
4.2. Probleme legate de interfatarea cu procesul au loc discutii cu studentii
4.3. Echipamente de automatizare numerice

Bibliografie

18. S. Dale, Sstemelor de reglare avansate, curs in format electronic, 2020

19. K .J. Astrém, B. Wittenmark, Computer controlled system, Prentice Hall, 1997.

20. T.L. Dragomir, Teoria sistemelor, vol. I si 11, Editura Politehnica, Timisoara, 2004.
21. C. Popescu, D. Popescu, S. Dale, Ingineria reglarii automate, curslito, Universitatea

din Oradea, 2001.

8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Prezentarea echipamentelor din laborator si a 2h
lucréarilor. Protectia muncii

2. Discretizarea STC cu gjutorul ER de ordin zero in 2h
spatiul starilor

3. Discretizarea STC cu gutorul ER de ordin zero in 2h
spatiul intrari-iesiri

4. Studiul stabilitatii sistemelor de reglare numerice 2h
cu gjutorul criteriilor de stabilitate

5. Studiul stabilitatii sistemelor de reglare numerice Studentii realizeaza 2h
cu gjutorul metodei LR partea practica a lucrarii

6. Studiul controlabilitétii si observabilitatii sub Tndrumarea cadrul ui 2h
sistemelor de reglare numerice didactic, utilizand

7. Proiectarea reactiei dupa stare (in varianta standurile din dotarea 2h
numericd) pentru un sistem de pozitionare laboratorului si metode de

8. Proiectarea observatorului (in varianta numerica) proiectare asistata de 2h
pentru un sistem de pozitionare calculator. Tn permanent3

9. Configurarea unui sistem de achizitie de date au loc discutii pe 2h
folosind toolbox-ul “xpc target” din SIMULINK margineatemelor de

10. Proiectarea unui sistem cu regulator PID pentru laborator. 2h
reglarea turatiei unui m.c.c.

11. Proiectarea polinomiald a unui sistem de reglare a 2h
turatiei unui m.c.c.

12. Proiectarea unui sistem de reglare cu regul ator 2h
PID discret pentru un proces termic

13. Proiectarea unui sistem de reglare numerica prin 2h
met. liniar patratica pt. un laminor cu 2 axe

14. Evaluarea rezultatelor si activitatii de laborator. 2h




Bibliografie

1. S. Dale, Ssteme de reglare avansate, indrumator de laborator, varianta electronicd, 2019

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste in curricula specializarii de Automatica si
Informatica Aplicata sau Automatica din alte centre universitare care au acreditate
aceste specializari (Universitatea ,,Politehnica” Timisoara, Universitatea Terhnica
Cluj-Napoca, etc), iar cunoasterea metodelor de analiza si sinteza specifice sistemelor
de control numerice este o cerinta stringenta a angajatorilor din domeniu (Plexus,

Celestica, Comau, Continental €etc).

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii deevaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Curs - pentru nota 5 este Examen scris 70 %
necesara cunoasterea Studentii primesc
notiunilor fundamentale | individual sprerezolvare
cerute In subiecte, fard a | 5 subiecte teoretice si
prezenta detalii asupra aplicative.
acestora
- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntita a tuturor
subiectelor
10.5 Laborator -pentru nota 5, analiza si | Referate de laborator si 30%

sinteza unor sisteme
automate discrete smple
utilizand mediul de
simulare MATLAB-
SIMULINK

-pentru nota 10, analiza
si sinteza unor sisteme
automate discrete
complexe, utilizarea
metodelor de proiectare
asistatd de calculator si
aplicarearezultatelor pe
standurile din dotarea
laboratorul ui

teste

Fiecare lucrare de
laborator are cafinalitate
un referat care cuprinde
rezultatele obtinute pe
parcursul lucrarii.
Totalitatea acestora
constituie caietul de
laborator care se preda la
sfarsitul semestrului si se
evalueaza. Tmpreund cu
notele delacele 2 teste
sustinute practic
formeaza nota finala de
laborator.

10.7 Standard minim de performanta

Curs:

- Cunoasterea problemelor specifice legate de discretizarea sistemelor in timp continuu si a
metodel or de discretizare aferente;
- Capacitatea de a utiliza metodele analitice de analiza si sinteza a sistemelor de reglare numerice

pentru procese simple;

Laborator:

- Abilitati privind: analiza si sinteza unui sistem de reglare numerica utilizand metodele de
proiectare asistata de calculator si mediul de simulare MATLAB-SIMULINK;
- Capacitatea de a identifica solutia adecvata de proiectare pentru un sistem de reglare

numerica.




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvatamant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

FACULTATEA DE INGINERIE
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

ELECTRICA Sl

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdificarea

AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA/INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei

Sisteme fuzzy si retele neuronale

2.2 Titularul activitatilor de curs

S.l.dr.ing. Sanda Dale

2.3 Titularul activitatilor de
laborator/proiect

S.l.dr.ing. Sanda Dale

2.4 Anul de studiu | 1V | 2.5 Semestrul

| 8 | 2.6 Tipul deevaluare | Ex | 2.7 Regimul disciplinéi | DS

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe siptdmana 3 dincare: 3.2curs | 3 | 3.3laborator /proiect | 1/-
3.4 Tota oredin planul deinvatamant | 56 | dincare: 3.5curs | 42 | 3.6 laborator /proiect | 14/-
Distributia fondului de timp ore 22
Studiul dupd manual, suport de curs, bibliografie si notite 10

Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformele electronice de specialitate si pe teren 4

Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 4
Tutoriat

Examinari 4
Alteactivitati..........cceveevevinnirennnnn,

3.7 Tota ore studiu 22

individual

3.9 Tota ore pe semestru 78

3.10 Numarul de credite 3

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

Cunostinte de algebra, analiza matematica, matematici speciale, programarea
calculatoarelor, proiectare asistata de calculator, modelare si simulare, teoria sistemelor,
ingineria reglarii automate

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a
cursului

- prezentd laminim 50% din cursuri

5.2. de desfasurare a

laboratorului /proiectului

- Participarea obligatorie la toate lucrarile de laborator
- Este posibild recuperarea a 2 lucrari de laborator

sustinerea testelor prevazute pentru activitatea de laborator

- Este obligatorie predarea referatelor realizate pe baza lucrarilor de laborator si




- Prezenta la mai putin de 70% din totalul orelor de laborator aduce dupa sine
refacereadisciplinei

6. Competentele specifice acumulate

C3. Utilizarea fundamentelor automaticii, a metodelor de modelare, simulare, identificare si analiza a

89 proceselor, atehnicilor de proiectare asistata de calculator
c

c
‘;i .% C4. Proiectarea, implementarea, testarea, utilizarea si mentenanta sistemelor cu echipamente de uz
£ = general si dedicat, inclusiv retele de calculatoare, pentru aplicatii de automatica si informatica aplicata.
o 2
O s

(] 0m iy . o~ s o A8 ~ q
‘q&)‘"g CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continud si valorificarea eficientd a resurselor Sl
2 g tehnicilor de invatare pentru propria dezvoltare.
Q.
&
O s

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinel = Obiectivul principal este dobandirea de cunostinte generale,
deprinderi si aptitudini legate de manevrarea conceptel or
specifice sistemelor bazate pe cunoastere.

7.2 Obiectivele specifice =  Cursul Tsi propune prezentarea conceptelor specifice legate de

sistemele bazate pe cunoastere, a metodelor de proiectare si
implementare a acestora.

Pe parcursul desfasurarii activitatii de laborator studentii se
familiarizeaza cu metodele de proiectare a sistemelor bazate pe
cunoastere; deasemenea studentii isi Tnsusesc modul de operare
cu toolbox-urile FUZZY LOGIC si NEURAL NETWORK din
cadrul mediului MATLAB+SIMULINK.

8. Continuturi

8.1.Curs

Metode de predare Observatii

Partea|. Sisteme de conducere fuzzy

CAP. 1. Introducere. Sisteme bazate pe cunoastere

2h

CAP. 2. Elemente de logica fuzzy
2.1. Multimi fuzzy
2.2. Operatori pe multimi fuzzy
2.3. Modificatori pe multimi fuzzy

2.4. Logica fuzzy (principiul modus-ponens
generalizat,

si  modus-ponens
compozitionala a inferentei)
2.5. Aplicatii

6h
legea
= Expunere liberd, cu
prezentarea cursului pe
videoproiector si pe

CAP. 3. Sisteme de conducere fuzzy
3.1. Modelarea fuzzy a proceselor
3.2. Principii ale identificarii
proceselor

tabld; pe marginea
prezentarii au loc discutii

fuzzy a Cu studentii

8h

3.3. Controlul fuzzy a proceselor (structura
unui regulator fuzzy, structuri de reglare
fuzzy, principii ale proiectarii unei structuri
de reglare fuzzy)




Partea all-a. Sisteme de conducere neurae
CAP. 1. Concepte fundamentale legate de retelelele
neurale artificiale (RNA)
1.1. Atribute le RNA 6h
1.2. Modele de RNA
1.3. Algoritmi de Tnvatare
1.4. Topologii de RNA
1.5. Caracteristici e RNA

CAP. 2. Paradigme sau arhitecturi de RNA Expunere liberd, cu oh
prezentarea cursului pe

CAP. 3. Aspecte legate de conducerea neurald a videoproiector si pe

procesel or tabla; pe marginea
3.1. Modelarea si identificarea bazata pe prezentarii au loc discutii 4h
RNA Cu studentii
3.2. Controlul neural a proceselor

Bibliografie

22. S. Dale, Sisteme fuzzy si retele neurale, cursin format electronic, 2020

23. S. Dale, Contributii la studiul sistemelor de conducere de tip interpolativ, Ed. Politehnica,
Timisoara, 2006.

24. K. Passino, S. Yurkovitch, Fuzzy Control, Addison Wedey Longman, 1998.

25. Al. Bara, Ssteme fuzzy - aplicatii la conducerea proceselor, Ed. UT. Pres, Cluj — Napoca,
2001.

26. |.Dumitrache, N. Constantin, M. Dragoicea, Retele neuronale — Identificarea si
conducerea proceselor, MatrixRom, Bucuresti, 1999.

8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Prezentarea lucrarilor, protectia muncii 2h
2. Implementarea algoritmilor de fuzzificare si Studertii realizeaza 2h
defuzzificare a variabilelor partea practica a lucrarii

3. Implementarea bazei de reguli si a mecanismului sub Tndrumarea cadrul ui 2h
de inferentd didactic, utilizand

4. Proiectarea unui sistem de reglare fuzzy detip standurile din dotarea 2h
Mamdani pentru un sistem de pozitionare laboratorului si metode

5. Proiectarea unui sistem de reglare fuzzy detip de proiectare asistata de 2h
Takagi-Sugeno pentru un sistem neliniar calculator. Tn permanenti

6. Controlul neurd direct-invers cu aplicatie la au loc discutii pe 2h
reglarea pozitiei unui sistem de suspensii (A.G.) margineatemelor de

7. Controlul neura direct-invers cu aplicatie la laborator. 2h
reglarea pozitiei unui sistem de suspensii (A.S.)

Bibliografie

1. S. Dale, Sisteme fuzzy si retele neurale, indrumator de laborator, varianta electronica, 2019

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste Tn curricula specializarii de Automatica si Informatica
Aplicata sau Automatica din alte centre universitare care au acreditate aceste specializari
(Universitatea ,,Politehnica” Timisoara, Universitatea Tehnica Cluj-Napoca, €tc), iar
cunoasterea metodelor de analiza si sinteza specifice sistemelor bazate pe cunoastere este 0
cerinta stringentd a angajatorilor din domeniu (Plexus, Celestica, Comau, Continental etc).




10. Evaluare

Tip activitate 10.1 Criterii de evaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Curs - pentru nota 5 este Examen scris 70 %
necesara cunoasterea Studentii primesc
notiunilor fundamentale | individual sprerezolvare
cerute Tn subiecte, farda a | 5 subiecte teoretice si
prezenta detalii asupra aplicative.
acestora
- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntita a tuturor
subiectelor
10.5 Laborator -pentru nota 5, analiza si | Referate de laborator si 30%

sinteza unor sisteme
automate discrete smple
utilizand mediul de
simulare MATLAB-
SIMULINK

-pentru nota 10, analiza
si sinteza unor sisteme
automate discrete
complexe, utilizarea
metodelor de proiectare
asistatd de calculator si
aplicarearezultatelor pe
standurile din dotarea
laboratorul ui

teste

Fiecarelucrare de
laborator are cafinalitate
un referat care cuprinde
rezultatele obtinute pe
parcursul lucrarii.
Totalitatea acestora
constituie caietul de
laborator care se preda la
sfarsitul semestrului si se
evalueaza. Tmpreund cu
notele de la testul
sustinut practic formeaza
nota finala de laborator.

10.7 Standard minim de performanta

Curs:

- Cunoagsterea problemelor specifice legate de abordarea sistemelor bazate pe cunoastere, metodele de
proiectare si implementare la nivel conceptual;
- Capacitatea de a utiliza metodele analitice de analiza si sinteza a sistemelor de reglare numerice pentru

procese smple;

L aborator:

- Abilitati privind: analizasi sinteza unui sistem bazat pe cunoastere (fuzzy sau neural) utilizand
metodele de proiectare asistata de calculator si mediul de simulare MATLAB-SIMULINK, respectiv
toolbox-urile FUZZY LOGIC si NEURAL NETWORK;

- Capacitatea de a identifica situatiile Tn care este utila introducerea unui sistem de reglare bazat pe

cunoastere.




1. Date despre program

FISA DISCIPLINEI

1.1 Institutia de Tnvatdamant superior

UNIVERSITATEA DIN ORADEA

1.2 Facultatea

FACULTATEA DE INGINERIE
TEHNOLOGIA INFORMATIEI

ELECTRICA S

1.3 Departamentul INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE Sl
MANAGEMENT

1.4 Domeniul de studii INGINERIA SISTEMELOR

1.5 Ciclul de studii LICENTA

1.6 Programul de studii/Cdificarea

AUTOMATICA SI INFORMATICA APLICATA /INGINER

2. Date despre disciplind

2.1 Denumirea disciplinei

Sistemeinformatice industriale

2.2 Titularul activitatilor de curs

S.l. dr ing. Costea Claudiu Raul

2.3 Titularul activitatilor de
laborator/proiect

S.I. dr ing. Mesaros Diana

2.4 Anul destudiu [ IV | 2.5 Semestrul | 8 | 2.6 Tipul deevaluare | VP | 2.7 Regimul disciplinei | DS

3. Timpul total estimat (ore pe semestru a activitatilor didactice)

3.1 Numar de ore pe sdptdména 4 dincare: 3.2curs | 2 | 3.3 laborator 2
3.4 Tota oredin planul deinvataméant | 56 | dincare: 3.5curs | 28 | 3.6 laborator 28
3.7 Digtributiafondului de timp ore 48
Studiul dupa manual, suport de curs, bibliografie si notite 20
Documentare suplimentara Tn biblioteca, pe platformel e electronice de specialitate si pe teren 7
Pregatire seminarii/laboratoare, teme, referate, portofolii si eseuri 14
Tutoriat 2
Examinari 3
Alte activitati.........c..ccooevrveiveeennnane. 2
3.8 Tota ore studiu 48

individual

3.9 Tota ore pe semestru 104

3.10 Numarul de credite 4

4. Preconditii (acolo unde este cazul)

4.1 de curriculum

Cunostinte de baza privitoare la programarea orientatda pe obiecte, cunoasterea
principiilor de functionare si programare a unui microcontroler, automat programabil si a
unui robot industrial.

4.2 de competente

5. Conditii (acolo unde este cazul)

5.1. de desfasurare a
cursului

- Consultarea bibliografiei legatd de tematica dezbatuta la curs.

5.2. de desfasurare a

- Efectuarea lucrarilor de laborator este obligatorie.

laboratorului /proiectului | - Se pot recupera pe parcursul semestrului maxim 2 lucrari.

- Frecventa la orele de laborator sub 70% conduce la refacerea disciplinei.




6. Competentele specifice acumulate

Competente
profesionae

C3. Utilizarea fundamentelor automaticii, a metodelor de modelare, simulare, identificare si analiza a
proceselor, a tehnicilor de proiectare asistata de calculator.

C5. Dezvoltarea de aplicatii si implementarea algoritmilor si structurilor de conducere automata,
utilizdnd principii de management de proiect, medii de programare si tehnologii bazate pe
microcontrol ere, procesoare de semnal, automate programabile, sisteme incorporate.

transversale

Competente

CT2. Identificarea rolurilor si responsabilitatilor intr-o echipa plurispecializatd, luarea deciziilor si
atribuirea de sarcini, cu aplicarea de tehnici de relationare si munca eficienta in cadrul echipei.

CT3. Identificarea oportunitatilor de formare continua si valorificarea eficientd a resurselor si
tehnicilor de invatare pentru propria dezvoltare.

7. Obiectivele disciplinei (reiesind din grila competentelor specifice acumulate)

7.1 Obiectivul general al disciplinei

Disciplina isi propune sa prezinte strategiile, metodele, tehnicile si
instrumentele de proiectare s redlizare a unui sistem sau aunel
aplicatii informatice n conexiune cu alte discipline tehnologice,
de automatica si de calculatoare. Sunt prezentate atdt aspectele
teoretice cét s cele practice ale implementarii sistemelor informatice.

7.2 Obiectivele specifice

Cunoasterea metodelor de analizd a unui sistem informational in
vederea proiectarii unui sistem informatic.

Cunoasterea principiilor de bazd, a etapelor s tehnicilor de
proiectare a unui sistem informatic.

Tnsusirea unor tehnici de implementare S exploatare a sistemelor
informatice.

Cunoasterea metodelor de realizare a documentatiilor specifice.

8. Continuturi

8.1.Curs Metode de predare Observatii
1. Consideratii generale privind aplicatiile 2h
informatice. 2h

2. Principii generale de realizare a sistemelor

informatice.

2.1. Etapele de redlizare a sistemel or informatice.
2.2. Etapele de redlizare aprodusel or program. 2h
2.3. Aspecte privind evolutia unui sistem

informational.

3. Tehnologia de realizare a unui produs informatic.

3.1. Consideratii generale.

3.2. Modelarea sistemel or informatice.
3.3. Caracterigtici ae produselor informatice.
3.4. Strategii de concepere s realizare a unui sistem

informatic.

3.5. Tehnici de redlizare a unui produs informatic.
3.6. Metode de realizare a unui produs informatic.
4. Cadrul tehnologic de realizare si intretinere a

sistemelor informatice.
4.1. Elaborareatemei derealizare.

4.2. Standarde folosite Tn analiza si proiectarea

Expunereatematicii cu

g utorul
videoproiectorului.
Discutii legate de tematica oh
expusa.
2h
2h




sistemelor informatice. 2h
4.3. Proiectarea de ansamblu a sistemului.

4.4. Analiza sistemului. 2h
5. Modelarea informatica a proceselor. 2h
5.1. Organizarea unui flux de activitati. 2h
5.2. Modelarea fluxurilor de activitati. 2h
5.3. Modelare cu Retele Petri. 2h
5.4. Maparea conceptelor in Retele Petri. 2h
5.5. Managementul workflow-urilor.
5.6. Analiza fluxurilor de date si activitati. 2h
5.7. Functiile si arhitectura unui sistem de fluxuri
de activitati.

6. Proiectarea si implementarea aplicatiilor SCADA.
6.1. Arhitectura functionala a sistemelor.
6.2. Caracteriticile sistemelor SCADA.
6.3. Interfata grafica.
6.4. Afisarea si arhivarea mesaelor.
6.5. Sisteme SCADA redlizate cu automate
programabile.

Bibliografie

1. Claudiu Raul Costea, ,,Controlul proceselor cu aplicatii la fabricarea cimentului”, Editura
Universitatii din Oradea, ISBN 978-606-10-1475-0, 2015.

2. Adina Cretan, ,,Analiza si proiectarea sistemelor informatice”, Editura Pro Universitaria, 2013.

3. loana Fagérasan, Analizasi proiectarea sistemelor informatice industriale — suport de curs, 2016.

4. Daniela Hossu, loana Fagarasan, Andrei Hossu, ,,Proiectarea aplicatiilor SCADA — Studii de caz”,
Editura Printech, Bucuresti 2013.

5. Daniela Hossu, loana Fagarasan, lulia Dumitru, Nicoleta Arghira, Sergiu Stelian lliescu, ,,Ghid
practic de proiectare si implementare a aplicatiilor SCADA”, Editura Conspress, Bucuresti 2013.

6. Sergiu Stelian lliescu, Patricia Arsene, loana Fagarasan, Dan Pupaza, ,,Analiza de sistem in
informatica industriala”, Editura AGIR, Bucuresti 2006.

7. T. Jucan, F.L. Tiplea, ,,Retele Petri. Teorie si practica”, Editura Academiei Roméne, Bucuresti,
1999.

8. D. Oprea, G. Mesnita, F. Dumitriu, Analiza sistemelor informationale, suport curs, lasi, 2016.

9. Octavian Péstravanu, Mihaela Matcovschi, Cristian Mahulea, ,,Aplicatii ale Retelelor Petri in
studierea sistemelor cu evenimente discrete”, Editura Gh. Asachi, 2002.

10. Gh. Sebestyen, ,,Informatica industriala”, Ed. Albastra, Cluj -Napoca, 2006.

11. Costea Claudiu Raul, Ssteme informatice industriale, cursin format electronic, 2021.

8.2. Laborator Metode de predare Observatii
1. Prezentarea laboratorului s a normelor de 2h
protectia muncii. Introducere in aplicatia Machine | Dupa expunerea teoretica

Control Studio. a lucrarii de laborator 2h
2. Configurarea unui proiect utilizand Codesys facutd de cadrul didactic,

Control Win V3 PLC. studentii realizeaza partea 2h
3. Comanda unui semafor cu 3 culori utilizand practica a lucrarii sub

aplicatia Machine Control Studio. Tndrumarea cadrul ui 2h
4. Parametrizarea sistemului Unidrive M700. didactic.

5. Analiza modurilor de functionare ale sistemului Studentii dau teste din 2h
Unidrive M700. partea teoretica si

6. Comanda motorului de curent alternativ al aplicativa aferenta 2h
sistemului Unidrive M 700 prin realizarea unui lucrdrilor spre a fi notati

program Tn aplicatia Machine Control Studio. n corelatie cu intelegerea 2h
7. Proiectarea unei interfete om-masina pentru si cunoasterea aplicativa a

procesul de pompare al apei. notiunilor studiate. 2h
8. Programarea unei statii automate dintr-o linie de




fabricatie. 2h
9. Proiectarea unui sistem pentru controlul

materialelor mécinate Tntr-o moara cu bile. 2h
10. Proiectarea unui sistem de monitorizare si

comanda al unui proces automat. 2h
11. Modelarea fluxurilor de activitati cu ajutorul

Retelelor Petri. 2h
12. Simularea Retelelor Petri folosind aplicatia Petri

Nets Simulator. 2h
13. Utilizarea platformei TinkerCAD pentru

proiectarea s simularea unui sistem automat. 2h
14. Recuperare si incheierea situatiei la laborator.

Bibliografie

1. Claudiu Raul Costea, ,,Controlul proceselor cu aplicatii la fabricarea cimentului”, Editura
Universitatii din Oradea, ISBN 978-606-10-1475-0, 2015.

2. C.R. Costea, H. Silaghi, L. Matica, E. Gergely, G. Husi, L. Coroiu, ,,Graphical Interface Design for
Water Pumping Process which Works with a Hydrophore”, The Scientific Bulletin of Electrical
Engineering Faculty, Year 16, No. 1 (33), ISSN (Print) 1843-6188, ISSN (Online) 2286-2455,
November 2016.

3. A. Cretan, ,,Analiza si proiectarea sistemelor informatice”, Editura Pro Universitaria, 2013.

4. C. Girault, R. Vak, ,, Petri Nets for Systems Engineering. A Guide to Modéling,
Verification, and Applications”, Springer-Verlag, 2001.

4. L.M. Mdtica, ,,Informatica de proces — indrumator de laborator”, Editura Universitétii din Oradea,
1996.

5. L.M. Matica, A. Abrudan-Purece, ,,Sisteme distribuite Tn automatizari complexe — indrumator de
laborator ”, Editura Universitatii din Oradea, 2006.

6. Ghid de pornire rapida a ssitemului UniDrive M 700, Nidec Industrial Solutions.

7. A Guideto Motion Control Technology Systems & Programming, Emerson Control Techniques.

9. Coroborarea continuturilor disciplinei cu asteptarile reprezentantilor comunitatii epistemice,
asociatiilor profesionale si angajatori reprezentativi din domeniul aferent programului

= Continutul disciplinei se regaseste Tn curricule aferente din alte centre universitare cu
acreditare, iar cunoasterea principiilor si a metodologiilor de lucru in sistemele flexibile de
fabricatie reprezintd o cerintd stringentd a angajatorilor din domeniu (Plexus, Nidec,
Celestica, Comau, Inteva, Connectronics, IPTE, GMAB, UAMT, etc). Aplicatiile propuse si
realizate se ncadreaza in tendintele tehnologice actuale de dezvoltare a sistemelor
informatice industriale. Aplicatiile respective se considera a fi unele dintre cele mai utile, Tn
vederea familiarizarii cu mediul industrial, pentru 0 mai rapida integrare in productie.

10. Evaluare
Tip activitate 10.1 Criterii deevaluare | 10.2 Metode de evaluare | 10.3 Pondere din nota
finala
10.4 Curs - pentru nota 5 este Examen scris. 70 %
necesara cunoasterea Studentii primesc spre
notiunilor fundamentale | rezolvare cinci subiecte,
cerute pentru trei din dintre care doua sunt

cele cinci subiecte, fard a | aplicatii.
prezenta detalii asupra
acestora,

- pentru nota 10, este
necesara cunoasterea
amanuntitd a tuturor




subiectelor si a rezolvarii
corecte a aplicatiei.

10.5 Laborator - pentru nota 5, Test + aplicatie 30%
recunoasterea aplicatiilor | practica.
utilizate larealizarea La laborator studentii
lucrarilor de laborator, primesc teste si 0 noté la
fara a prezenta detalii fiecaretest. De
asupra acestora, asemenea, fiecare
- pentru nota 10, student primeste o nota
cunoasterea amanuntita a | pentru activitatea curenta
modalitatii de din timpul semestrului si
implementare concretd a | pentru dosarul cu
tuturor aplicatiilor vizate | lucrarile de laborator.
defiecare lucrare de Astfel rezulta o medie
laborator. pentru activitatea legata
de lucrarile de laborator.
10.6 Proiect - - -

10.7 Standard minim de performanta

Curs:

- Capacitatea de adescrie principiile generale de realizare a sistemel or informatice.
- Capacitatea de a prezenta tehnologia de realizare a unui produs informatic.
- Capacitatea de a modela procese.

- Conceperea si realizarea unor retele Petri.
- Operareacu concepte si metode stiintifice, ingineresti si ale sistemelor informatice.
- Solutionarea problemelor folosind instrumentele stiintei si ingineriei Sistemelor.

- Evaluareasi imbunatatirea performantelor sistemel or informatice.
- Analiza, proiectareasi implementarea sistemelor informatice.

Laborator:

- Capacitatea de a descrie principiile de functionare al sistemului Unidrive M700.

- Parametrizarea sistemului Unidrive M700 si comanda acestuia cu gjutorul automatului programabil.
- Capacitatea de a descrie diferentele dintre modurile de functionare ale sistemului Unidrive M700.

- Priceperea de a proiecta o interfata om-masina pentru un proces industrial.
- Cunoasterea principiilor de proiectare ale sistemelor informatice.
- Conceperea, modelarea s simularea Retelelor Petri.




