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DEPARTAMENTUL DE INGINERIA SISTEMELOR AUTOMATE ŞI MANAGEMENT

TEMATICA
pentru examenul de diplomã

Proba 1: Evaluarea cunoştinţelor fundamentale şi de specialitate
sesiunile IULIE 2026, SEPTEMBRIE 2026 și FEBRUARIE 2027

Programul de studiu: AUTOMATICĂ ŞI INFORMATICĂ APLICATĂ

1. Conceptul de sistem. Sistem liniar

2. Modele matematice ale sistemelor liniare continue şi discrete

3. Tipuri de probleme de discretizare

4. Matrici şi funcţii de transfer asociate sistemelor liniare

5. Răspunsul sistemelor liniare în domeniul timp

6. Răspunsul sistemelor liniare în domeniul frecvenţă

7. Algebra schemelor bloc (conexiunile serie, paralel şi cu reacţie)

8. Stabilitatea sistemelor liniare continue şi discrete. Definiţii

9. Teorema fundamentală a stabilităţii pentru sisteme liniare continue şi discrete

10. Criterii de analiză a stabilităţii sistemelor liniare continue şi discrete ȋn domeniul timp

11. Transmiterea mişcării de la maşina electrică de acţionare la mecanismul de lucru

12. Frânarea recuperativǎ la acţionǎrile cu maşini de curent continuu cu excitaţie separatǎ

13. Frânarea ȋn contracurent la acţionǎrile cu maşini de curent continuu

14. Modificarea cu impulsuri de tensiune a vitezei maşinilor de curent continuu cu excitaţie separatǎ

utilizând variatoare de tensiune continuǎ

15. Reglarea vitezei acţionǎrilor cu maşinilor de curent continuu cu excitaţie separatǎ în cazul alimentării

de la reţeaua de curent alternativ utilizând redresoare comandate

16. Frânarea ȋn cȃmp excitat de curent continuu la acţionǎrile cu maşini asincrone

17. Modificarea vitezei acţionărilor cu maşini asincrone prin schimbarea numǎrului perechilor de poli

18. Modificarea vitezei acţionărilor cu maşini asincrone prin schimbarea tensiunii statorice utilizȃnd

montajul antiductor

19. Reglarea vitezei acţionărilor cu maşini asincrone prin schimbarea frecvenţei tensiunii de alimentare

utilizând convertoare indirecte de frecvenţă
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20. Indicatori de calitate ai SRA în domeniul timp

21. Analiza sistemelor de reglare numerice prin prisma erorii staţionare

22. Locul rădăcinilor ca metodă de analiză în cazul sistemelor liniare în timp continuu

23. Locul rădăcinilor ca metodă de analiză în cazul sistemelor liniare în timp discret

24. Legi de reglare liniare pentru sisteme în timp continuu

25. Legi de reglare liniare pentru sisteme în timp discret

26. Proiectarea sistemelor de reglare liniare în timp continuu prin metoda alocării polilor, în spaţiul

stărilor

27. Proiectarea sistemelor de reglare liniare discrete prin metoda alocării polilor, în spaţiul stărilor

28. Proiectarea polinomială a sistemelor de reglare liniare discrete  prin metoda alocării polilor

29. Proiectarea sistemelor liniare în domeniul frecvenţă, pe baza caracteristicilor logaritmice

30. Structura automatelor programabile – module de I/E şi identificarea adreselor de I/E

31. Structura automatelor programabile – adresarea memoriei interne de bit şi execuţia programelor

32. Automate programabile – comanda la distanţă

33. Limbaje de programare a automatelor programabile - diagrama scară

34. Limbaje de programare a automatelor programabile - diagrama cu blocuri funcţionale

35. Structura de principiu a unui robot industrial. Clasificari ale robotilor industriali

36. Comanda roboţilor industriali. Comanda secvenţială şi comanda punct cu punct

37. Generarea traiectoriei la roboţi industriali. Funcţii de conducere polinomiale de gradul 5

38. Generarea traiectoriei la roboţi industriali. Funcţii de conducere cu profil trapezoidal de viteză

39. Programarea roboţilor industriali. Clasificarea limbajelor de programare

40. Programarea roboţilor industriali. Limbajul de programare Movemaster.
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