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15.

16.

17.

18.

19.

Conceptul de sistem. Sistem liniar

Modele matematice ale sistemelor liniare continue si discrete
Tipuri de probleme de discretizare

Matrici si functii de transfer asociate sistemelor liniare
Raspunsul sistemelor liniare Tn domeniul timp

Raspunsul sistemelor liniare Th domeniul frecventa

Algebra schemelor bloc (conexiunile serie, paralel si cu reactie)
Stabilitatea sistemelor liniare continue si discrete. Definitii

Teorema fundamentald a stabilitatii pentru sisteme liniare continue si discrete

.....

. Transmiterea miscarii de la masina electrica de actionare la mecanismul de lucru
. Franarearecuperativa la actionarile cu masini de curent continuu cu excitatie separata
. Frénareain contracurent la actionarile cu masini de curent continuu

. Modificarea cu impulsuri de tensiune a vitezei masinilor de curent continuu cu excitatie separata

utilizand variatoare de tensiune continua

Reglarea vitezei actionarilor cu masinilor de curent continuu cu excitatie separata in cazul alimentarii
de la reteaua de curent alternativ utilizand redresoare comandate

Frénareain cAmp excitat de curent continuu la actiondrile cu masini asincrone

Modificarea vitezei actiondrilor cu masini asincrone prin schimbarea numarului perechilor de poli
Modificarea vitezei actionarilor cu masini asincrone prin schimbarea tensiunii statorice utilizand
montajul antiductor

Reglarea vitezei actiondrilor cu masini asincrone prin schimbarea frecventei tensiunii de aimentare

utilizdnd convertoare indirecte de frecventa
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. Limbaje de programare a automatel or programabile - diagrama cu blocuri functionale
35.
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Indicatori de calitate ai SRA Tn domeniul timp

Analiza sistemelor de reglare numerice prin prisma erorii stationare

Locul radacinilor ca metoda de analiza tn cazul sistemelor liniare in timp continuu

Locul r&d&cinilor ca metoda de analiza in cazul sistemelor liniare in timp discret

Legi de reglare liniare pentru sisteme Tn timp continuu

Legi de reglare liniare pentru sisteme n timp discret

Proiectarea sistemelor de reglare liniare Tn timp continuu prin metoda alocarii polilor, Tn spatiul
starilor

Proiectarea sistemelor de reglare liniare discrete prin metoda alocérii polilor, Tn spatiul starilor

Proiectarea polinomiald a sistemelor de reglare liniare discrete prin metoda alocarii polilor
Proiectarea sistemelor liniare in domeniul frecventd, pe baza caracteristicilor logaritmice
Structura automatelor programabile — module de I/E si identificarea adreselor de I/E

Structura automatelor programabile — adresarea memoriei interne de bit si executia programelor
Automate programabile — comanda la distanta

Limbaje de programare a automatel or programabile - diagrama scara

Structura de principiu aunui robot industrial. Clasificari ale robotilor industriali

Comanda robotilor industriali. Comanda secventiala si comanda punct cu punct
Generareatraiectoriei la roboti industriali. Functii de conducere polinomiale de gradul 5
Generarea traiectoriei la roboti industriali. Functii de conducere cu profil trapezoidal de viteza
Programarea robotilor industriali. Clasificarea limbajelor de programare

Programarea robotilor industriali. Limbajul de programare Movemaster.
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